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1. INTRODUCCION

El presente documento detalla los trabajos Cartograficos y Topograficos desarrollados para el Proyecto Basico de
Infraestruturas Exteriores del Campus de La Muela (Zaragoza), Espafia.

Las actividades, llevadas a cabo en el segundo trimestre de 2024, han consistido en la realizacion de trabajos de
campo y gabinete para la generacion de cartografia digital, ortofotos y topografia de detalle.

1.1.  AMBITO DE LOS TRABAJOS

La zona de interés determinada en base a los diferentes estudios realizados durante el desarrollo del proyecto se
ubica en La Muela, provincia de Zaragoza, tal y como se muestra en la siguiente imagen.

Figura 1. Localizacién de los trabajos

1.2. FASES DEL PROYECTO

Las fases del Proyecto han sido las siguientes:

- Vuelo Fotogramétrico.

- Trabajos de Campo
0 Red Topografica
0 Puntos de Control
0 Secciones transversales (lineas azules de la imagen
0 Inventario de obras de drenaje y pasos inferiores
0 Levantamiento de servicios afectados

- Trabajos de Gabinete:

o0 Procesamiento del vuelo

Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.
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0 Restitucion a escala 1:500
o Ortofotos digitales y 3DMesh

0 Anejo de los trabajos

1.3. SISTEMA DE REFERENCIA

Para la ejecucion, calculo de los trabajos y generacion de cartografia se ha utilizado la proyeccion Universal
Transversa de Mercator (U.T.M.), Huso 30.

Como sistema de referencia geodésico se ha empleado el Sistema ETRS-89 definido por el Instituto Geografico
Nacional. Los parametros que definen el sistema ETRS-89 son los siguientes:

- Elipsoide Internacional (GRS80).
o Longitud del semieje mayor del elipsoide = Radio ecuatorial (a) =6 378 137 m
o0 Longitud del semieje menor del elipsoide = Radio polar (a) 6 356 752 m
0 Reciproco de aplanamiento (1/f) = 1,/298.257222101
- Latitudes referidas al Ecuador y consideradas positivas al Norte y negativas al Sur del mismo.

- Longitudes referidas al Meridiano de Greenwich y consideradas positivas al Este y negativas al Oeste del
mismo.

- El origen de altitudes es el del nivel medio del mar en el maredgrafo de Alicante, habiendo sido adquirido
de las sefales de Nivelacion de Alta Precision (N.A.P.), Nivelacion de Precision (N.P.), o Nivelacion
Geodésica (N.G.) establecidas por el Instituto Geografico Nacional (I.G.N.).

Toda la cartografia se ha referido a un uUnico sistema de coordenadas Huso 30.
Para realizar el enlace al marco de referencia se ha utilizado la siguiente infraestructura geodésica:

Vértice Nombre Propietario Red

IGN / Instituto Geografico Nacional / Ministerio de

GNSS Net
Fomento

ZARA Zaragoza

ZGZA Zaragoza Red ERGNSS / ARAGEA Net GNSS Net

Tabla 1. Marco de Referencia. Sistema de Referencia ETRS89. Proyecciéon UTM Huso 30

Las coordenadas del vértice geodésico ZARA se han obtenido en el Instituto Geografico Nacional.

También se han utilizado la estacion de referencia GNSS ZGZA perteneciente a la Red ARAGEA del Gobierno de
Aragon. Esta estacion GNSS se ha utilizado como receptor fijo, por pertenecer a organismo oficial y cuyas
coordenadas que aparecen en los listados son las calculadas por el Instituto Geografico Nacional (IGN).

De todas estas sefiales geodésicas se adjuntan resefas oficiales en esta documentacién. Todo se encuentra en
el Apéndice B.- Datos de Campo. Vértices Oficiales.

2. VUELO FOTOGRAMETRICO
2.1. INTRODUCCION

Se ha realizado el vuelo con equipo dron. Se realizaron pasadas paralelas a una altura media de 90 m, obteniendo
una GSD de 2-4 cm. Se elaborod y siguié el plan de vuelo con el fin de obtener fotografias con una cobertura
estereoscopica suficiente (en este caso 70% longitudinal, 80% transversal). Antes del comienzo de los vuelos se
coordind con personal de la estacion siguiendo los procedimientos del manual de operaciones aprobados por
AESA.
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2.2. MEDIOS UTILIZADOS

Los instrumentos utilizados fueron los siguientes:

- RPAS PHANTOM IV PRO RTK.

- Camara con sensor de 1” disefiada especificamente para uso profesional con drones

- Equipo GPS bifrecuencia Leica System 1200.

2.3. ESPECIFICACIONES TECNICAS DEL EQUIPO

2.3.1

Peso de despegue
Distancia diagonal

Altura max. de servicio sobre el
nivel del mar

Velocidad max. en ascenso
Velocidad max. en descenso
Velocidad max.

Tiempo max. de vuelo
Rango de temperatura de
funcionamiento

Frecuencia de funcionamiento

Transmision de potencia (PIRE)

Rango de precision de vuelo
estacionario

Desvio de posicion de imagen

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

ESPECIFICACIONES AERONAVE DJI PHANTOM 4 RTK

1391g
350 mm

6000 m (19685 pies)

6 m/s (vuelo automatico); 5 m/s (control manual)

3mls

50 km/h (31 mph) (modo P)
58 km/h (36 mph) (modo A)

30 minutos aprox.

0a40°C(32a104 °F)

2.400 GHz a 2.483 GHz (Europa, Japon, Corea)
5.725 GHz a 5.850 GHz (Estados Unidos, China)

24 GHz
CE (Europa) / MIC (Japén) / KCC (Corea): < 20 dBm
5.8 GHz

SRRC (China) / FCC (Estados Unidos) / (Taiwan, China): <26 dBm

RTK activado y funcionando correctamente:
Vertical: +0.1 m; Horizontal: +0.1 m
RTK desactivado
Vertical: +0.1 m (con posicionamiento visual);
0.5 m (con posicionamiento GNSS)
Horizontal: 0.3 m (con posicionamiento visual);

+1.5 m (con posicionamiento GNSS)

Para compensar la diferencia entre el centro de la camara y el centro de
fase de la antena D-RTK, se ha realizado un ajuste (36, 0 y 192 mm) a las
coordenadas de la imagen en formato Exif. Los ejes positivos x, y, z del
cuerpo de la aeronave apuntan al frente, a la derecha y hacia abajo de la
aeronave respectivamente.

AECOM Spain DCS S.L.U.
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2.3.2 FUNCIONES DE CARTOGRAFIA

Precision de cartografia**

Tamafio de pixel del suelo (GSD)

Eficiencia de recogida de datos

La precisién de la cartografia cumple los requisitos exigidos para la Clase llI
de los estandares de precisiéon para ortofotografias digitales de la ASPRS
** La precision real dependera de las condiciones de iluminacion y de los
patrones del suelo, la altitud de la aeronave, el software de cartografia
utilizado y otros factores externos de la grabacion.

(H/36.5) cm/pixel,
Donde H es la altitud de la aeronave relativa a la escena grabada
(expresada en metros)

Area de operacién max. aproximada de 1 km? para un solo vuelo (a una
altitud de 182 m, por ejemplo, con un GSD de aprox. 5 cm/pixel, cumpliendo
los requisitos de la Clase Ill de los estandares de precision para
ortofotografias digitales de la ASPRS.

2.3.3 SISTEMA DE VISION

Rango de velocidad

Rango de altitud

Rango de funcionamiento

Rango de deteccién de obstaculos

Campo de vision

Frecuencia de deteccion

Entorno de funcionamiento

<50 km/h (31 mph) a 2 m (6.6 pies) del suelo con iluminacién adecuada

0-30m (0 - 33 pies)

0-30m (0 - 33 pies)

0.7 -30 m (2 - 98 pies)

Delantero/Trasero: 60° (horizontal), +27° (vertical)
Inferior: 70° (delantero y trasero), 50° (lateral)
Delantera/Trasera: 10 Hz;

Inferior: 20 Hz

Superficies con patrones definidos y una iluminacion adecuada (> 15 lux)

2.3.4 ESPECIFICACIONES TECNICAS DE LA CAMARA

Sensor

Objetivo

Rango ISO

Velocidad obturador mecanico

Velocidad
electrénico

del obturador

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

1" CMOS Pixeles efectivos: 20 MP

FOV 84° 8.8 mm /24 mm (formato equivalente a 35 mm) f/2.8 - f/11, enfoque
alm-e

Video:

100 - 3200 (auto)
100 - 6400 (manual)
Fotografia:

100 - 3200 (auto)

100 - 12800 (manual)

8 -1/2000 s

8 -1/8000 s

AECOM Spain DCS S.L.U.
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Tamarfo max. de imagen 4864x3648 (4:3);
5472x3648 (3:2)

Modos de video H.264, 4K: 3840%x2160 30p

Formatos de fotografia JPEG

Formatos de video MOV

Sistemas de archivo compatibles FAT32 (= 32 GB );

exFAT (> 32 GB)

Tarjetas SD compatibles MicroSD, Capacidad Max.: 128 GB. Velocidad de escritura =15MB/s,
necesaria clase 10 o UHS-1

Rango de temperatura de 0a40°C (32a 104 °F)
funcionamiento

Figura 2. Equipo de Vuelo

2.4. PLANIFICACION DEL VUELO

Una vez proporcionada toda la informacion y documentacion necesaria para conocer las necesidades y objetivos
de los trabajos, se realiza la planificacion del vuelo segun las necesidades y objetivos del proyecto con el software

de planificacion GSR-App (GS RTK-App) de DJI. Se define el plan de vuelo en funciéon del GSD requerido y se
establecen altura y recubrimientos. De esta forma se determina tiempos de vuelo y superficies que abarca cada
uno de los vuelos necesarios. Toda esta planificacion se realiza siempre cumpliendo la normativa vigente actual.
Se tendra como referencia MDS para garantizar de la mejor manera posible el GSD adecuando la altura de vuelo
a la cota del terreno.

Antes de la realizacion de los vuelos se gestionan ante la autoridad competente los permisos necesarios para dar
viabilidad de la operacion. Una vez que se recibe la autorizacion se realizan los vuelos necesarios siguiendo las
especificaciones establecidas en el manual de operaciones.

2.5. ADQUISICION DE IMAGENES

Se han realizado el vuelo con tres pasadas paralelas para cubrir toda la zona de actuacion con RPAs Phantom 4
Pro dotado con RTK para garantizar la precisién den los resultados. Se han capturado 2875 imagenes
estereoscopicas (en tres vuelos) con recubrimientos longitudinal y lateral suficiente (75% longitudinal 80%
transversal) con GSD variable, de 2-4 cm en funcién de la ondulaciéon del terreno.

2.6. PROCESADO DE IMAGENES

Todo el procesado de imagenes se realiza con el software Pix4D que permite automatizar procesos para la
obtencion de la cartografia necesaria.

En el primer proceso se realiza el calculo de las orientaciones de las imagenes tomadas a partir de los puntos de
apoyo o control terrestre con lo que se obtienen los parametros internos y externos de la camara.

Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.
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En el segundo paso se realiza la densificacion de la nube de puntos texturizada. Se obtiene de este modo un

n o«

fichero de puntos (nube de puntos) en formato “las”, “pts” o similar. Se genera una Malla 3D con textura segun
densidades de imagenes capturadas.

En el ultimo paso obtienen el MDT y MDS raster (GeoTIFF), por procesos automaticos y densidad preestablecida.
Y se genera la Ortofoto (GeoTIFF) a la resolucion adecuada al tamafio de pixel de la captura de imagenes.

2.7. INFORME

La informacion corresopndiente al vuelo se encuentra en el Apéndice A.- Datos de Vuelo.

3. TRABAJOS DE CAMPO
3.1. INTRODUCCION

Los trabajos de campo se componen de las siguientes actividades:
- Red Topografica
- Puntos de Control
- Secciones transversales
- Inventario de obras de drenaje y pasos inferiores

- Levantamiento de servicios afectados

3.2. INSTRUMENTOS TOPOGRAFICOS

Para realizar el trabajo de campo se han utilizado los siguientes instrumentos:
- Receptor GPS bifrecuencia Leica GS12.
- Receptor GPS Trimble R6 Rover
- Receptor GPS Leica CHCI50
- Material auxiliar diverso:
o Tripodes, jalones telescopicos, prismas reflectores.
o Medidor laser de distancias, flexémetros, dianas de punteria.

o Camara fotografica

En esta documentacion se adjunta los certificados de calibracion de los equipos utilizados en este proyecto.

3.3. RED TOPOGRAFICA

El propésito de los trabajos realizados en esta fase ha consistido en:

- Implantacion y materializacién de la red topografica.
- Observacion de la red topografica y de la red geodésica.
- Caélculo planimétrico y altimétrico de la red topografica.

La red topografica esta conformada por un total de 60 vértices distribuidos a lo largo del recorrido del proyecto,
con una distancia aproximada entre ellos de 250 m de acuerdo a los requerimientos de las especificaciones
técnicas, de manera que toda el area definida como area de trabajo quede cubierta por los vértices de la red
topografica. En el Apéndice n°2.- Datos de Campo, en el apartado de Grafico de Baselineas, se adjunta un grafico
de las mismas y el ambito del proyecto.
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Los vértices de la Red han quedado materializados en el terreno mediante clavos reglamentarios o sefial
normalizada, ofreciendo las maximas garantias de estabilidad y permanencia de tal manera que éstas puedan
utilizarse para futuros trabajos auxiliares de topografia y replanteo. Igualmente se ha intentado que los
emplazamientos de las mismas sean lugares con acceso en cualquier época del afio independientemente de las
condiciones climatolégicas.

Para la observacion de la Red Bésica se han empleado técnicas de observacion GPS y nivelacion geométrica
para la obtencion de altura ortométrica precisa de las mismas.

De cada uno de los vértices que conforman la Red se ha confeccionado una resefia donde se indique el tipo de
sefial, coordenadas planimétricas, altura, descripcion literal de la situacién, medidas a tres puntos de referencia,
foto de detalle del vértice y situacion sobre mapa o imagen de satélite, sistema de referencia y huso. Esta resefia
se incluye en el apartado correspondiente.

3.3.1 OBSERVACION GPS

La Red ha sido observada y calculada en el sistema de coordenadas global ITRF2008, realizando observaciones
en los vértices de la red desde las Estaciones de Referencia Permanentes. Esto ha permitido el calculo en el
sistema de coordenadas oficial en proyeccion UTM 30 Norte y con WGS84 como elipsoide de referencia.

3.4. PUNTOS DE CONTROL

Se establecieron puntos de control del terreno mediante técnicas GNSS para georreferenciar las imagenes. Se
utilizaron objetivos predefinidos, marcas de pintura o puntos sobre el terreno perfectamente identificables y
distribuidos de forma homogénea en toda el area de operacién (ubicados en zonas de suficiente superposiciéon de
imagenes).

3.5. LEVANTAMIENTOS TOPOGRAFICOS
Los trabajos topograficos solicitados han consistido en:

= Secciones transversales (lineas azules en la imagen)

Figura 3. Secciones Transversales

= Inventario de obras de drenaje y Paso inferior

= Levantamiento de Servicios afectados
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Todos los puntos necesarios para la correcta representacién geométrica y descriptiva del area de estudio fueron
radiados a partir de los vértices establecidos en la fase anterior en la zona de proyecto.

La metodologia desarrollada para el levantamiento topografico es GPS RTK.
La metodologia en tiempo real GPS RTK se basa en el calculo de ambigiiedades en el momento de la medicion.

Es necesario que la referencia resuelva primero las ambigliedades antes de obtener los puntos que definen los
elementos en la zona de trabajo.

Si el nimero de satélites sobre el horizonte con una geometria correcta (mas de 15°) es éptimo, la referencia fija
resuelve las ambigledades en pocos minutos. Tras este proceso, las coordenadas de los puntos son
inmediatamente ajustadas y precisas.

La comunicacion entre la referencia GPS y el rover es posible con sistemas de telecomunicacién, a unos 5
kilometros. Para evitar problemas de comunicacion entre la referencia y el rover, la antena de la referencia debe
estar elevada.

Es necesario que ambos sistemas (referencia y rover) dispongan de sistemas similares (hardware, software y
comunicacion).

Las coordenadas de los puntos se desarrollan en el sistema de referencia WGS84. El método RTK permite la
transformacion directa a otro sistema de referencia y las coordenadas finales de los puntos se generan en la
proyeccion UTM oficial. También pueden desarrollarse en otro sistema si es necesario.

Se cubre el ambito de proyecto, midiendo todos los elementos fisicos presentados. En concreto, se han
representado

- Puntos en el cauce, carcavas y otros puntos para definir las secciones transversales solicitadas

- Levantamiento de las obras de drenaje y pasos inferiores, tomando los puntos, medidas y croquis
necesarios para la elaboracién de las fichas de inventario

- Alcantarillado, postes y otros elementos de abastecimiento, saneamiento, gas, electricidad, lineas
telefonicas y servicios afectados en general

El proceso de obtencién de los puntos se desarrolla con codificacion. Cada uno de los elementos a cartografiar se
ha asociado a una codificacién normalizada donde estan representados todos los elementos que deben ser
registrados. A cada punto se le asocia una codificacion en el momento de la medicién.

4. TRABAJOS DE GABINETE

41. VUELO FOTOGRAMETRICO

Con las imagenes capturadas, y las coordenadas de los centros de proyeccion (en RTK con precision
centimétrica), que proporciona la camara del phanton IV RTK, se procede a realizar el procesamiento de toda la
informacion con el software Pix4D.

El primer paso consiste en hacer el calculo inicial para obtener los parametros de la camara y tener resuelta la
orientacion interna y externa de la camara. En este primer paso, se calculan los pardmetros de calibracion a priori

y una vez resueltos, se calculan los definitivos con los puntos de control terrestre calculado de las observaciones
de campo. Se introducen en la primera parte del proceso y se correlan las imagenes de nuevo para volver a
calcular los parametros, esta vez con los puntos de control terrestre. Con este proceso se logra georreferenciar el
modelo obtenido. Para realizar el proceso, el Pix4D, introduce puntos de paso que aparecen en varias imagenes
vecinas (mas de 3), se correlan mas de 10000 puntos por imagen, lo que hace que el calculo sea muy preciso y
se consiguen “atar” en bloque las imagenes de cada pasada.
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Figura 4. Imagenes Pasadas (Vista Mapa Pix4D)

Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.



1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

Figura 5. Puntos de paso automaticos y camaras Pasadas (Raycloud Pix4D)

El segundo paso consiste en obtener una nube de puntos densificada; en este proyecto se ha obtenido una nube
de mas de 20 millones de puntos por pasada, teniendo una densidad aproximada de 100 puntos/m?. Ademas, se
realiza una clasificacion automatica de puntos que se empleara para la generaciéon del MDT del tercer paso.
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Figura 6. Nube de puntos densificada y nube de puntos clasificada (Pix4D)

El tercer paso consiste en realizar el ortomosaico y generar los productos adicionales como el DEM (Modelo Digital
de Elevaciones) y el DTM (Modelo Digital del Terreno). Estos dos ultimos no seran definitivos ya que sera necesario
hacer un filtrado de los obstaculos que no se correspondan con terreno, como vegetacion, edificaciones, ...).

it [-OTF] [+LIDAR] - REGISTERED - & x

A ARQ Y

Figura 7. Ortomosaico, DTM, ... (Pix4D)

4.2. RESTITUCION FOTOGRAMETRICA

La restitucion fotogramétrica se ha realizado por métodos estereoscopicos con equidistancia de curvas de nivel a
0,50 m en el ambito determinado por el equipo redactor con las imagenes orientadas del vuelo drone.

La restitucion es analitica; lo que ha generado es un modelado de los elementos reales, identificando las entidades
discretas que la forman con elementos lineales que las representan, y almacenandolas georreferenciadas en
formato digital; es decir todos los elementos estan representados por las coordenadas de los puntos que los
definan incluidos los textos que tendran un punto de insercién y una orientacion para su correcta representacion
grafica.

4.2.1 EQUIPO UTILIZADO

El equipo utilizado para esta fase, Digi3D es una completa estacion de fotogrametria digital que permite el registro
de entidades geograficas a partir de imagenes aéreas.

4.2.2 INFORMACION ARESTITUIR Y PROCEDIMIENTOS

La restituciéon se desarrolla a escala 1:500 con equidistancia de curvas a 0,50 m en la zona determinada por el
equipo redactor, viniendo la altimetria representada por puntos acotados en las zonas mas significativas como son
caminos y viales, cruces de vias, etc. que permita garantizar la interpretacion de las pendientes y curvas de nivel.

También se han representado las cotas de los puntos de apoyo existentes en el ambito a restituir.

Todo el proceso se ha realizado de forma numérica, registrando por tanto de forma digital las coordenadas tanto
planimétricas como altimétricas de aquellos elementos a restituir, asociados mediante cddigos establecidos para
permitir identificar de manera Unica la naturaleza de la informacién registrada.

Se ha tomado de cada elemento a restituir las coordenadas suficientes para permitir su representacion de acuerdo
con las precisiones generales exigidas para la cartografia a realizar

Las coordenadas de los puntos se obtuvieron directamente del modelo estereoscépico durante el proceso de
restitucion, no utilizando procedimiento de interpolacion o modelizacion alguno. En las zonas donde existen puntos
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tomados de campo en todo momento la captura estereoscopica aseguraba la precision posandose sobre estos
puntos.

La restitucion refleja todos los detalles identificables, en su exacta posicion y verdadera forma con dimension
minima de 1 mm a la escala de salida grafica, siendo objeto de representacion mediante un simbolo normalizado
los restantes.

4.3. CALCULO DE LARED

El proceso de datos para el célculo de las lineas-base y resolucion de ambigliedades de las bases se ha realizado
mediante el software Leica Infinity v.3.3.1.33 de Leica Geosystem, obteniendo a partir de las observaciones GPS,
las coordenadas de todos los puntos en el sistema WGS-84.

Una vez volcados los datos de campo se procede en primer lugar a la importacion de los datos RINEX de la

Estaciones de Referencia y de los datos crudos de los receptores fijos y moviles para posteriormente acometer el
procesado de las baselineas observadas, determinando de este modo los valores de los vectores de acimut,
distancia y altura, a partir de la distinta geometria de los satélites.

Los parametros de control de procesamiento empleados en este proyecto han sido los siguientes:
- Mascara de elevacion: 15°
- Minimo nimero de satélites: 5

- Tiempo de observacion baselineas: proporcionalmente a la longitud de las mismas, numero y geometria
de los satélites

Se ha tomado como punto de partida las coordenadas geodésicas de las Antenas del IGN y ARAGEA y se
resuelven todas las lineas base existentes, obteniendo como resultado final las coordenadas de los vértices
observados.

Para la transformaciéon de las coordenadas geodésicas en el sistema WGS84 con alturas elipsoidales, a la
proyeccion UTM en el sistema ETRS-89, se calculan unos parametros de transformacién mediante una
transformacion Helmert 3D que relaciona las coordenadas en WGS84 con las ETRS89 en el huso 30.

4.4. LEVANTAMIENTOS TAQUIMETRICOS

Las observaciones, realizadas mediante procedimientos GPS en modo RTK, descargan sus valores de
coordenadas directamente desde el equipo GPS de trabajo.

Una vez obtenidos éstos, se procede al trabajo de delineacion, que tiene como objetivo extraer e integrar los datos
generados por el trabajo de campo en forma de puntos de coordenadas codificados, generando un soporte digital
unico y actualizado, teniendo en cuenta los criterios establecidos por las condiciones.

La delineacion incluye los detalles planimétricos del origen artificial o natural del terreno, las areas urbanizadas,
las edificaciones, las urbanizaciones y el mobiliario urbano, de acuerdo con la estructura grafica en cuanto a
niveles, colores, tipos de linea, formatos de texto, celdas y salida grafica, definida en los Términos de Referencia.

Se estructura la edicion del levantamiento topografico en una serie de fases, siendo ademas de los procesos que
intervienen en estas fases, el control de calidad el que determinara que el proceso de datos se ha efectuado sin
errores.

Las fases se definen de la siguiente manera
- Carga de los puntos de campo.
- Edicion Planimétrica.
- Edicion Altimétrica.
- Validacion del Soporte Digital.
- Salida Digital y Grafica.
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Toda la informacion registrada ha sido incorporada a la restitucion fotogramétrica.
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APENDICE A . DATOS DE VUELO

Quality Report |

Generated with PIX4Dmapper verdon 4.8.4

@ Important: Click on the differenticons for:

@ Help to analyze the results in the Quality Report

o Additional information about the sections

Q Click here for additional tips to analyze the Quality Report

Summary (i ]
Project EDEF ZARAGOZA LAMUELA1
Processed 2024-05-01 20:34:01
Camera Model Name(s) FC6310R_8.8_5472x3648 (RGB)
Awerage Ground Sampling Distance (GSD) 3.38ecm/1.33in
Area Cowered 3.649 km? /3648624 ha /141 sq. mi./ 902.0613 acres
Time for Initial Processing (without report) 01h:25m:10s
Quality Check (i ]
@] Images median of 70689 keypoints perimage (V]
@ Dataset 2491 out of 2491 images calibrated (100%), all images enabled °
@ Camera Optimization 1.09% relative difference between initial and optimized intemal camera parameters °
@ Matching median of 25512.6 matches per calibrated image °
® Georeferencing yes, 93 GCPs (93 3D), mean RMS error =0.028 m Q
@ Preview i ]

Figure 1: O and the sparse Digital Surface Model (DSM) before densification.
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Calibration Details (5)

Number of Calibrated Images 2491 outof 2491
Number of Geolocated Images 2491 out of 2491
@ Initial Image Positions (i ]

Figure 2: Top view of the initial image position. The green line follows the position of the images in time starting from the large blue dot.

® Computed Image/GCPs/Manual Tie Points Positions i ]

Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.



Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén
Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza
Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

Uncertainty ellipses 1000x magnified

Flgure 3: Offset batween Initlal (blue dots) and compinted (graen dots) Image positions as well as the offset batween the GCPs Initlal pesitions (blue crosses) and
thelr d I8l (green ) In the topwlew (XY plane), frontarlew (XZ plane), and side lew (YZ plane). Dark green ellipses Indicate the absolute
position uncertalnty of the bundie block ad|ustment rasult.

@ Absolute camera position and orientation uncertainties i ]
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X[m] Y[m] Z[m] Omega [degree] Phi [degree] Kappa [degree]
Mean 0.005 0.005 0.004 0.002 0.002 0.001
Sigma 0.002 0.002 0.001 0.001 0.001 0.000
Q Overlap 0

Number of ovedappingimages: 1 2 3 4 5+

Figure 4: Number of ov erlapping images computed for each pixel of the orthomosaic.
Red and yellow areas indicate low overlap for which poor results may be generated. Green areas indicate an overlap of over 5 images for every pixel. Good
quality results will be generated as long as the number of keyp is also for these areas (see Figure 5 for keypoint matches).

Number of 2D Keypoint Observations for Bundle Block Adjustment 62871498
Number of 3D Points for Bundle Block Adjustment 16389734
Mean Reprojection Error [pixels] 0.102

@ Internal Camera Parameters

E FC6310R_8.8_5472x3648 (RGB). Sensor Dimensions: 12.833 [mm] x 8.556 [mm)] (i ]

EXIF ID: FC6310R_8.8_5472x3648

Focal Principal Principal

Length Point x Pointy 81 e B3 il i
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i = 3658.300 [pixcl]
Initial Valucs 8580 ]

s _ 3698445 [pixcl]
Cetimized \alucs 8874 [mm]
Unccraintics {Sigma) gggf] {ﬁ“ﬁ]’]

0014 [piecl)
4504 [mm]

2722500 [piel]
€.385 [mm]

2737977 [piecl]
€421 [mm)

1835100 piel] | 5260 g412 | 0033 | 0000 00M

4.304 [mm]

1787.784 [pixc]

4248 [mm] -0285 0128 0038 4000 0000
0011 [pixcl]

2090 [rmin] 4409: | 2090 | 4492 | ‘4999 | 0480

The camralation Eetscen camera intemal parameters
deemined bythe Bundke adjustment. YWhite indicates a full
comelation Ectweccn the paramcers, ic. anychange inenc can
te fullycempensated by the cther. Black indicates that the
rarmamcter is compktcly independent, and is netaffected By
ctherpammcrs.

The number of Autematic Tic Reints [ATPs ) per pbel, averaged ower all images of the camera medel,
is cokorcoded botwecn Back and white. Whits indicates that, on average, mere than 1€ ATPs hawve
bean adtracted atthe pisel kecation. Black indicates that, on awcrage, 4 ATPs haws been extracted at
the pixel lecation. Click on the image to the scc the average dircation and magnitude of the re-
prejoction cmer forcach el Mot that the wocters arc scaled for bettervisualzation. The scake Bar
indicates the magnitude of 1 pel cmer

@ 20 Keypoints Table @
Numteref 2D Keyeaints per image Numter of Matched 2D Keypeints per Image
hedian TO588 25513
hin 20024 1215
i 84732 SO8ET7
htan 6358 28238
@ 3D Points from 2D Keypoint Matches (5]
Numberof 3D Paints Cescned
In2 Images 7937544
In 3 Images J1E3111
In 4 Images 1676855
In & Images 10114584
In€ Images 646580
In 7 Images 434028
In4 Images 318728
In € Images 243267
In 10 Images 188884
In 11 Images 144288
In 12 Images 112452
In 13 Images 88564
In 14 Images 71357
In 15 Images 58528
In 1€ Images 48335
In 17 Images JOE5T
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In 18 Images
In 19 Images
In 20 Images
In21 Images
In 22 Images
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In 24 Images
In 25 Images
In 26 Images
In27 Images
In 28 Images
In 29 Images
In 30 Images
In31 Images
In32 Images
In 33 Images
In 34 Images
In 35 Images
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In 39 Images
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In41 Images
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In43 Images
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In45 Images
In46 Images
In47 Images
In48 Images
In49 Images
In 50 Images
In 51 Images
In 52 Images
In 53 Images
In54 Images
In 55 Images
In 56 Images
In 57 Images
In 58 Images
In 59 Images
In 60 Images
In61 Images
In62 Images
In 63 Images
In 64 Images
In65 Images
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In 68 Images
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In71 Images

@20 Keypoint Matches
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Number of matches o

25 222 444 666 888 1111 1333 1555 1777 2000

Flgure 5: C d Image It wlth links by hed Images. The darkness of the links Indicates the number of matched 2D keypolnts between the

Images. Bright links Indlcate weak links and require manual tie polnts or more Images.

Geolocation Details
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@ Ground Control Points

GCP Name
S1.1(3D)

S1.2(3D)

S1.3(3D)

S1.4(3D)

S1.5(3D)

S1.6(3D)

S1.7(3D)

S1.8(3D)

$1.9(3D)

S1.10(3D)
S1.11(3D)
S1.13(3D)
S1.14(3D)
S$1 15(3D)
S1.16(3D)
S1.17(3D)
S1.18(3D)
S1.19(3D)
S1.20(3D)
S1.21(3D)
S1.22(3D)
S1.23(3D)
S1.24(3D)
S1.25(3D)
S1.26(3D)
S1.27(3D)
S1.28(3D)
S1.29(3D)
S1.30(3D)
S1.31(30)
S1.32(3D)
S1.33(3D)
S1_34 (3D)
S1.35(3D)
S1.36(3D)
S1_37(3D)
$1.38(3D)
$1.39(3D)
S1_40(3D)
S1.41(3D)
S1.42(3D)
S1.43(3D)
S1 44 (3D)
S1.45(3D)
S1.46(3D)
S1_47(3D)
S1.48(3D)
S1_49(3D)
S1 50 (3D)
S1 51 (3D)
$1_52(3D)
$1 .53 (30)
S1.54(3D)
S1.56(3D)
S1_57(3D)
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0.081
0437
0284
0376
0453
0280
0460
0401
0537
0379
0292
0421
0249
0351
0267
0430
0195
0459
0331

Verfied/Marked
6/6
12/12
6/6
6/6
18/18
11/11
10/10
6/6
11/1
11/1
20/20
11/1
12712
47147
27127
13/13
20/21
15/15
23/23
14/14
15715
25/25
12/12
12712
38/39
28/28
19719
29/29
2222
22/22
13/13
26/26
14714
29/29
27127
10/10
717
26126
28/28
12712
17117
18/18
16/16
56 /56
55/55
19/19
19/19
19/19
6/6
18/18
12712
17717
13/13

17717
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S1_58 (3D)
81_59 (3D)
82 1(3D)
82 2(3D)
82 3(3D)
82 4(3D)
82 5(3D)
82 6 (3D)
82 11(3D)
82 12(3D)
S2 13 (30)
82 14 (3D)
82 15(3D)
S2_16(3D)
82 17 (3D)
S2 18(3D)
82 19(3D)
82 20(3D)
S2 21(3D)
82 22 (3D)
82 23 (3D)
82 24 (3D)
82 25 (3D)
82 26 (3D)
82 27 (3D)
82 28 (3D)
$2 29(3D)
S2 30(3D)
$2_31(3D)
$2 32 (3D)
82 33(3D)
82 34 (3D)
82 41 (3D)
S2 42 (3D)
S2 43 (3D)
S2 45(30D)
82 51(3D)
82 52 (3D)
Mean [m]
Sigma [m]
RMS Ervor [m)]

0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.02070.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.02070.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020

0.002
-0.019
-0.002
0.014
-0.002
0.029
0.009
-0.018
-0.014
0.001
0.005
0.004
0.027
-0.007
0.004
-0.004
-0.010
0.029
0.021
-0.005
0.008
0.012
-0.012
0010
0.015
0.017
-0.016
-0.003
0.004
0.013
-0.014
0.009
0.001
-0.019
0.009
0.002
-0.007
0.010
-0.000600
0.015392
0.015404

0.014
-0.038
0.003
-0.028
0.019
0.011
0.013
0.006
-0.025
0.004
0.010
0.007
-0.005
-0.024
-0.004
-0.029
0.013
-0.014
-0.003
-0.019
0.035
-0.008
0.008
0.004
-0.015
0.015
0.033
-0.009
-0.002
-0.027
0.024
-0.006
0.033
-0.042
0.001
0.006
0.005
-0.003

0.037
0.363
0.032
0017
<0.021
0034
-0.005
0.002
0.006
-0.007
0.013
0.009
0.024
.069
0.024
-0.064
0.015
0017
0.059
0.039
0.040
0.050
0.049
0.050
0.049
0.031
0.064
0.052
0.007
0.024
0.002
0.008
-0.044
0122
0.028
0.024
0.001
0.016

-0.000119 0.005423
0.015201 0.053569
0.015202 0.053842

0.308
0462
0347
0.300
0320
0246
0372
0.301
0.550
0371
0421
0.136
0.527
0.203
0.382
0522
0416
0419
0434
0127
0359
0285
0395
0.384
0317
0.392
0225
0344
0507
0476
0.359
0218
0279
0474
0473
0512
0.334
0.382

26/26
29/29
18/18
18/18
20/20
20/20
18/18
18/18
35/35
35/35
33/33
33/33
13714
34734
18/18
34/34
31/31
35/35
35/35
33/33
33/33
45745
4444
44744
32/32
32/32
33/33
32/32
18/18
18/18
13713
14714
14714
21721
18/18
10/10
30/30
15715

Localisation accuracy per GCP and mean errors in the three coordinate directions. The last column counts the number of calibrated images where the GCP has

been automatically verified vs. manually marked.

@ Absolute Geolocation Variance

Mn Emor [m]
970

-7.76

-5.82

-3.88

-1.94

0.00

194

388

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

MaxEror [m]
-9.70
-7.76
-5.82
-3.88
194
0.00
194
388
582

Geadlocation Error X [%]

0.00
0.00
0.00
0.00
0.08
4841
51.26
024
0.00

Geolocation Error Y [%]

0.00
0.00
0.00
0.00
0.00
4882
5074
044
0.00

24

Geaolocation Error Z [%]

0.00
0.00
0.00
012
012
4299
55.56
1.00
0.16
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5.82 7.76
7.76 9.70
9.70 -
Mean [m]

Sigma [m]

RMS Ervor [m]

0.00 0.00 0.04
0.00 0.00 0.00
0.00 0.00 0.00
0.042981 0.035409 -0.580545
0.273497 0.328853 0.486090
0.276854 0.330754 0757177

Min Error and Max Enor represent geolocation error intervals between <1.5 and 1.5 times the maximum accuracy of all the images. Columns X, Y, Z show the
percentage of images with geolocation errors within the predefined error interv als. The geolocation errer is the difference the initial and image
positions. Note that the image geolocation erors do not correspond to the accuracy of the observed 3D points.

Geolocation Bias X Y 74
Translation [m] -0.001851 0.002272 -0.653979
Bias between image initial and computed geolocation given in output coordinate system.

@ Relative Geolocation Variance (i ]
Relative Geolocation Error Images X[%] Images Y [%] Images Z [%]
[-1.00, 1.00] 9847 97.87 96.95
[2.00,2.00] 99.96 99.96 99.96
[-3.00,3.00] 100.00 100.00 100.00
Mean of Geolocation Accuracy [m] 0.168446 0.168446 0.386909
Sigma of Geolocation Accuracy [m] 0400261 0400261 0925495

Images X Y, Z represent the percentage of images with a relative geolecation errorin X, Y, Z
Geolocation Orientational Variance RMS [degree]
QOmega 0436
Phi 0404
Kappa 3.777

Geolocation RMS error of the orientation angles given by the difference between the initial and computed image orientation angles.

Initial Processing Details o
System Information (i ]
CPU: Intel(R) Core(TM} i9-10900 CPU @2.80GHz
Hardwere RAM 128GB
GPU: NVIDIAGeForce GTX 1660 SUPER (Driver: 31.0.15.3623)
Operating System Windows 11, 64-bit
Coordinate Systems @
Image Cocrdinate System WGS 84
Ground Control Point (GCP) Coordinate System WGS 84 / UTMzone 30N (EGM 2008 Geoid)
Output Coordinate System WGS 84 / UTMzone 30N (EGM 2008 Geoid)
Processing Options i ]
Detected Template & EDEFRTKMALLA'
Keypoints Image Scale Full, Image Scale: 1
Advanced: Matching Image Pairs Aerial Grid or Corridor

Advanced: Matching Strategy
Advanced: Keypoint Exraction

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

Use Geometically Verified Matching: yes
Targeted Number of Keypoints: Automatic

AECOM Spain DCS S.L.U.
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Advanced: Calibration

Calibration Method: Geolocation Based
Internal Parameters Optimization: All
External Parameters Optimization: All
Rematch: Auto, no

Point Cloud Densification details

Processing Options

Image Scale

Point Density

Mnimum Number of Matches
3D Textured Mesh Generation

3D Textured Mesh Seffings:

LOD

Advanced: 3D Texured Mesh Setings
Advanced: Image Groups

Advanced: Use Processing Area
Advanced: Use Annotations

Time for Point Cloud Densification
Time for Point Cloud Classification
Time for 3D Textured Mesh Generation

Results
Number of Generated Tiles

Number of 3D Densified Points
Average Density(per m3)

multiscale, 1/2 (Halfimage size, Default)
Cptimal

3

yes

Resolution: Medium Resolution {default)
Color Balancing: no

Generated: no
Sample Density Divider: 1
groupt

1
285753590
74.95

DSM, Orthomosaic and Index Details

Processing Options

DSMand Orthomosaic Resclution
DSMFilters

Raster DSM

COrthomosaic

Raster DTM
DTMResdlution

Contour Lines Generation

Time for DSMGeneration

Time for Orthomosaic Generation
Time for DTMGeneration

Time for Contour Lines Generation
Time for Refiectance Map Generation
Time for Index Map Generation

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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1 xGSD (3.38 [em/pixel])

Noise Filtering: yes

Surface Smoothing: yes, Type: Sharp
Generated: yes

Method: Inverse Distance Weighting
Merge Tiles: yes

Generated: yos

Merge Tiles: yes

GeoTIFF Without Transparency: yes
Google Maps Tiles and KM.: yes

Generated: yos
Merge Tiles: yes

5 XGSD (3.38 em/pixel])

Generated: yes

Contour Base (m]: 0

Elevation Intenal [m]: 0.5
Resolution [cm]: 50

Mnimum Line Size \ericas] 20

01hi12m:16s
03h:55m:30s
01h:56m:10s
41s
00s
00s
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Quality Report |

Generated with PIX4Dmapper verson 4.8.4

Important: Click on the different icons for:

@ Help to analyze the results in the Quality Report

o Additional information about the sections

Q Click here for additional tips to analyze the Quality Report

Summary i ]
Project EDEF ZARAGOZA LAMUELA2
Processed 2024-04-30 13:48:20
Camera Model Name(s) FC6310R_8.8_5472x3648 (RGB)
Awerage Ground Sampling Distance (GSD) 3.63cm/143in
Area Covered 0.281 km?/28.0681 ha/0.11 sq. mi. / 69.3936 acres
Time for Initial Processing (without report) 10m:14s
Quality Check (5]
@ Images median of 74268 keypoints per image °
@ pataset 143 out of 143 images calibrated (100%), all images enabled Q
@ Camera Optimization 1.08% relative difference between initial and optimized intemal camera parameters Q
@ Matching median of 46801 matches per calibrated image °
(©)] Ceoreferencing yes, 5 GCPs (5 3D), mean RMS error = 0.029 m °
@ Preview (i ]

Figure 1: Or ic and the sparse Digital Surface Model (DSM) before densification.

Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.
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Calibration Details ()
Number of Calibrated Images 143 outof 143
Number of Geolocated Images 143 out of 143

@ Initial Image Positions [ ]

Figure 2: Top view of the initial image position. The green line follows the position of the images in time starting from the large blue dot.

® Computed Image/GCPs/Manual Tie Points Positions (i ]

Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.
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Uncertainty ellipses 1000xmagnified

Figure 3: Offset between initial (blue dots) and computed (green dots) image positions as well as the offset between the GCPs initial positions {blue crosses)and
their (green ) in the topview (XY plane), front-view (XZ plane), and sidewiew (YZ plane). Dark green ellipses indicate the absolute
position uncertainty of the bundie block adjustment result.

@ Absolute camera position and orientation uncertainties

X[m] Y[m] Z[m] Qmega [degree]
Mean 0.002 0002 0.003 0.001
Sigma 0.000 0.000 0.000 0.000
@ ove rlap

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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Phi [degree]
0001
0.000

Kappa [degree]
0001
0.000
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Number of overlappingimages: 1 2 3 4 5+

Figure 4: Number of ov erlapping images computed for each pixel of the orthomosaic.
Red and yellow areas indicate low overlap for which poor results may be generated. Green areas indicate an overlap of over 5 images for every pixel. Good

quallty results wlll be generated as long as the number of key

Bundle Block Adjustment Details

Is also for these areas (see Figure 5 for keypoint matches).

Number of 2D Keypoint Observations for Bundle Block Adjustment
Number of 3D Points for Bundle Block Adjustment
Mean Reprojection Error [pixels]

@ Internal Camera Parameters

© FC6310R_8.8_5472x3648 (RGB). Sensor Dimensions: 12.833 [mm)] x 8.556 [mm]

EXIF ID: FC6310R_8.8_5472x3648

Focal Pringpal Principal =
Length Pointx . Pointy
Initial Values 358%3[2‘0"1[5"’“'] é;{éﬁ(’mﬁ"’e‘] 1%%541&0[“[5""] 0269
Optimized Values g%%?’?]sm[?ml] %132%?;?“[5’“‘*” 1_725177'?3"?;"[5"’3'] 0285
Uncertainties (Sigma) gggg Eﬁ:ﬁl gggg Eﬂ:}] 83(1)?) Rﬁ] 0.000

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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0.139
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0112 0033 0000 -0.001
0129 0038 0000 -0.000

0000 0000 0000 0000

AECOM Spain DCS S.L.U.



1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

F
Cox
Coy
The comelation botvecn camcra inkemal paramcters
R1 detemined bythe bundke adjustmcnt. $hite indicates a full
comelation Eatveen the paramciers, ic. any change in enc can
te fullycompensated by the cthar. Black indicates that the
R2 pammCter is completly independent, and is notaffocted by
otherpammeters.
R3
T1
T2
The number of Autematic Tic Reints [ATPs | perpiel, averaged owver all images of the camera medel,
is cokereoded betwecn Black and whits. Whits indicates that, on average, mere than 1€ ATPs have
beon edracted atthe pixcl kecation. Black indicates that on average, 9 ATPs haws baen extracked at
the gl lecation. Click on the image te the sec the average dirsdtion and magnitude of the re-
prajection cmor forcach phel. Nots that the woctors are scaled for better visualzation. The scake bar
indicates the magnitude of 1 gl emer.
@ 2D Keypoints Table @
Numberof 2D Keypaints per image Number of Matched 2D Keypeints per Image
hedian 74268 46801
Mn 0918 30772
M 79433 54467
Man 73808 46146
@ 3D Points from 2D Keypoint Matches (i ]
MNumebcr of 3D Points Cescned
In2 Images 884541
In 3 Images 318587
In4 Images 180817
In & Images 83042
In€ Images £208¢
In 7 Imagcs 44268
In 8 Images 33608
In 8 Images 25480
In 19 Images 247
In 11 Images 16154
In 12 Images 13213
In 13 Images 10888
In 14 Images 4758
In 15 Images 7288
In 1€ Images 217
In 17 Images 5181
In 18 Images 4211
In 18 Images 3571
In 20 Images 2888
In21 Images 2372
In22 Images 1885
In23 Images 1587
Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.
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In 24 Images 1289

In 25 Images 1008

In 26 Images 808

In 27 Images 678

In 28 Images 578

In 29 Images 410

In 30 Images 326

In31 Images 203

In 32 Images 146

In 33 Images 98

In 34 Images 48

In 35 Images 22

In 36 Images 16

In 37 Images 2

In 38 Images 1

In42 Images 1

@20 Keypoint Matches i ]

Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.

32



1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

Uncertaintyellipses 1000x magnified

Number of matches

25 222 444 666 888 1111 1333 1555 1777 2000

Figure 5: Computed image positions with links between matched images. The darkness of the links indicates the number of matched 2D keypoints hetween the
images. Brightlinks indicate weak links and require manual tie points or more images. Dark green ellipses indicate the relative camera position uncertainty of the

bundle block adjustment result

@ Relative camera position and orientation uncertainties

X[m] Y [m] Z[m] Omega [degree]
Mean 0.003 0.004 0.002 0.002
Sigma 0.001 0.001 0.000 0.000

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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Phi [degree]
0.002
0.000

Kappa [degree]
0.001
0.000

AECOM Spain DCS S.L.U.



Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacién del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

@ Manual Tie Points

MIP Name
mip115
mip116
mip117
mipi18
mipi19
mip120

Projection ervers for manual tie points, The last column counts the number of imal

Projection Emor [pixel]

0609
0666
0465
0658
0.166
0.338

Geolocation Details

@ Ground Control Points

GCP Name
82 46 (3D)
82 47 (3D)
82 48 (3D)
S2 49 (3D)
82 50 (3D)
Mean [m]
Sigma [m]
RMS Ervor [m]

Accuracy XYIZ [m]

0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020

Emor X[m]
0.046
-0.026
-0.011
-0.003
-0.008
-0.000254
0.024378
0.024380

marke:

EmorY [m]
-0.004
-0.006
-0.021
0.030
-0.004
-0.001058
0.016625
0.016658

Error Z[m]
0.051
0.053
0.032
0.066
0.029
0.004397
0.048133
0.048334

ges where the manual tie point has been
d.

i ]
VerifiedMarked
10710
117/1
10/10
12/12
4i4
4/4
verified vs.
i ]
0
Projection Emor [pixel] Verified/Merked
0436 12/12
0486 12712
0486 10710
0.256 8/8
0.306 9/9

Localisation accuracy per GCP and mean errors in the three coordinate directions. The last column counts the number of calibrated images where the GCP has
been automatically verified vs. manually marked.

@ Absolute Geolocation Variance

Mn Error [m]
0.06

0.05

0.04

0.03

001

0.00

0.01

0.03

0.04

005

006

Mean [m]
Sigma [m]
RMS Brror [m]

Max Error [m]
-0.06
0.05
0.04
-0.03
-0.01
0.00
001
003
004
005
006

Geolocation Error X[%]

0.00

0.00

0.00

0.00

210
44.06
5315
0.00

0.70

0.00

0.00

0.00
-0.000728
0.005528
0.005576

Geolocation Error Y [%]

0.00

0.00

0.00

0.00

0.70
50.35
4895
0.00

0.00

0.00

0.00

0.00
0.042885
0.004884
0.043162

Geolocation Emor Z [%]

0.00
0.00
0.00
140
769

4406
36.36

9.79
0.70
0.00
0.00
0.00

-0.726641
0.010353
0.726715

Min Error and Max Emor represent geolocation error interv als between 1.5 and 1.5 times the !n!xillllll accuracy of all the images. Columns X, Y, Z show the

percentage of images with geolocation errors within the p The g
positions. Note that the image geolocation emrors do not correspond to the accuracy of the observed 3D points.

Geolocation Bias

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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Translation (m]

-0.000734

Bias between image initial and computed geolocation given in output coordinate system.

@ Relative Geolocation Variance

Relative Geolocation Error
[-1.00, 1.00]
[-2.00,2.00]
[-3.00,3.00]

Mean of Geolocation Accuracy [m]
Sigma of Geolocation Accuracy [m]

Images X[%]
99.30

100.00
100.00
0.023313
0.000369

0.042902 -0.726515
Images Y [%] Images Z [%]
100.00 100.00
100.00 100.00
100.00 100.00
0.023313 0.038088
0.000369 0.001133

Images X, Y, Z represent the percentage of images with a relative geolocation errorin X, Y, Z

Geolocation Orientational Variance

QOmega
Phi
Kappa

RMS [degree]
0197
0434
3035

Geolocation RMS emor of the orientation angles given by the difference between the initial and computed image orientation angles.

Initial Processing Details

System Information

Hardware

CPU: Intal(R) Core(TM) i9-10900 CPU @2.80GHz

RAM 126GB

GPU: NVIDIAGeForce GTX 1660 SUPER (Driver: 31.0.15.3623)

Operating System

Coordinate Systems

Image Coordinate System

Ground Control Point (GCP) Coordinate System

Output Coordinate System

Processing Options

Detected Template

Keypoints Image Scale
Advanced: Matching image Pairs
Advancad: Matching Strategy
Advancad: Keypoint Extraction

Advanced: Calibration

Windows 11, 64-bit

WGS 84
WGS 84 / UTM2one 30N (EGM 2008 Geoid)
WGS 84/ UTMzone 30N (EGM2008 Geoid)

& EDEFRTKMALLA"
Full, Image Scale: 1
Aerial Grid or Corridor
Use Geometrically Verified Matching: yes
Targeted Number of Keypoints: Automatic

Calibration Method: Geolocation Based
Internal Parameters Optimization: Al
External Parameters Optimization: All
Rematch: Auto, yes

Point Cloud Densification details

Processing Options

Image Scale

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

multiscale, 1/2 (Halfimage size, Default)
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Point Density
Mnimum Number of Matches
3D Texured Mesh Generation

3D Texured Mesh Settings:

LOD

Advanced: 3D Textured Mesh Settings
Advanced: Image Groups

Advanced: Use Processing Area
Advanced: Use Annotations

Time for Point Cloud Densification
Time for Point Cloud Classification
Time for 3D Textured Mesh Generation

Results
Number of Generated Tiles

Number of 3D Densified Points
Average Density (per m°)

Optimal
3
ves

Resolution: Medium Resolution (default)
Color Balandng: no

Generated: no

Sample Density Divider: 1
groupt

¥es

es

07m:34s

01m:53s

05m:01s

1
15514090
6847

DSM, Orthomosaic and Index Details

Processing Options

DSMand Orthomosaic Resolution
DSMFilters

Raster DSM

Raster DTM
DTMResolution

Contour Lines Generation

Time for DSMGeneration

Time for Orthomosaic Generation
Time for DTMGeneration

Time for Contour Lines Generation
Time for Reflectance Map Generation
Time for Index Map Generation

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

1 xGSD (3.63 [em/pixel])

Noise Filtering: yes

Surface Smoothing: yes, Type: Sharp
Generated: yes

Methed: Inverse Distance Weighting
Merge Tiles: yes

Generated: yes

Merge Tiles: yas

GeoTIFF Without Transparency. yes
Google Maps Tiles and KML: yes

Generated: yos
Merge Tiles: yes
5 xGSD (3.63 [em/pixel])

Generated: yes

Contour Base [m]: 0

Elevation Interval (m}: 0.5
Resolution [em]: 50

Mnimum Line Size verices]: 20

09m43s
13m:54s
07m:21s
07s
00s
00s
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Quality Report |

Generated with PIX4Dmapper verson 4.8.4

@ Important: Click on the differenticons for:

@ Help to analyze the results in the Quality Report

o Additional information about the sections

Q Click here for additional tips to analyze the Quality Report

Summary (i ]
Project EDEF ZARAGOZALAMUELA3
Processed 2024-04-30 14:08:22
Camera Model Name(s) FC6310R_8.8 54723648 (RGB)
Average Ground Sampling Distance (GSD) 361cm/1.42in
Area Covered 0.575 km? / 57.4654 ha /022 sg. mi./ 142.0737 acres
Time for Initial Processing (without report) 20m:06s
Quality Check o
® images median of 49978 keypoints perimage @
@ Dataset 241 out of 241 images calibrated (100%), all images enabled o
@ Camera Optimization 1.08% relative difference between initial and optimized interal camera parameters °
® Matching median of 31643.8 matches per calibrated image (v}
@ Georeferencing yes, 5 GCPs (5 3D), mean RMS error =0.015m °
@ Preview (i ]

Figure 1: Or ic and the cor ing sparse Digital Surface Model (DSM) before densification.
Calibration Details i )
Number of Calibrated Images 241 out of 241
Number of Geolocated Images 241 outof 241
@ nitial Image Positions (i ]
Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.
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Figure 2: Top view of the initial image position. The green line follows the position of the images in time starting from the large blue dot.

® Computed Image/GCPs/Manual Tie Points Positions (i ]

M KRR K

e e

+ % txt ¥t ¥ ¥

Uncertainty ellipses 1000xmagnified

Figure 3: Offset between initial (blue dots) and computed (green dots) image positions as well as the offset between the GCPs initial positions {blue crosses) and
their i (green ) in the topwv iew (XY plane), front-view (XZ plane), and side-view (YZ plane). Dark green ellipses indicate the absolute
position uncertainty of the bundle block adjustment resuit.

@ Absolute camera position and orientation uncertainties (i ]
X[m] Y[m] Z[m] Omega [degree] Phi [degree] Kappa [degree]
Mean 0.004 0.004 0.004 0.002 0.002 0.001
Sigma 0.001 0.001 0.000 0.000 0.000 0.000
@ Overlap (i ]
Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.
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Number of owerlappingimages: 1 2 3 4 5+

Figure 4: Number of overlapping images computed for each pixel of the orthomosaic.
Red and yellow areas indicate low overlap for which poor results may be generated. Green areas indicate an overlap of over 5 images for every pixel. Good
quality results will be generated as long as the number of i is also ient for these areas (see Figure 5 for keypoint matches).

Bundle Block Adjustment Details o

Number of 2D Keypoint Observations for Bundle Block Adjustment 8105603
Number of 3D Points for Bundle Block Adjustment 1901861
Mean Reprojection Eror [pixels] 0.139
@ Internal Camera Parameters
© FC6310R_8.8_5472x3648 (RGB). Sensor Dimensions: 12.833 [mm] x 8.556 [mm] (i ]
EXIF ID: FC6310R_8.8_5472x3648
Focal Principal Principal
Length Paint x Pointy & i 2 i 12
. 3658.300 [pixel] 2722500 [pixel] 1835.100 [pixel] 9 - Y
Initial Values 8,580 [mm) 6.385 [mm] 4.304 [mm] 0269 0112 -0033 0000 -0.001
e 3698.145 [pixel] 2737.908 [pixel] 1798.099 [pixel] 5 » 4
Optimized Values 8673 [mm] 6421 [mm] 4217 [mm] 0285 0.128 0.038  0.000 0.000
e 0.091 [pixel] 0.030 [pixel] 0.024 [pixel]
Uncertainties (Sigma) 0.000 [mm] 0.000 [mm] 0.000 [mm] 0000 0000 0000 0000 0000

pelejeLo)

The correlation between camera intemal parameters
determined by the bundle adjustment. White indicates a full
correlation between the parameters, ie. any change in one can
be fully compensated by the other. Black indicates that the
parameter is completelyindependent, and is not affected by
other parameters.

jJuspuadapuy)

Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.
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@ 2D Keypoints Table

Median
Mn
Max
Mean

The number of Automatic Tie Points (ATPs) per pixel, averaged over all images of the camera model,
is color coded between black and white. White indicates that, on average, more than 16 ATPs hawe
been extracted at the pixel location. Black indicates that, on average, 0 ATPs hawe been exracted at
the pixel location. Click on the image 1o the see the average direction and magnitude of the re-
projection emor for each pixel. Nots that the vectors are scaled for better visualization. The scale bar

indicates the magnitude of 1 pixel error,

Number of 2D Keypoints per Image

49978
25837
76284
51165

@ 3D Points from 2D Keypoint Matches

In2 Images

In 3 Images

In4 Images

In5 Images

In6 Images

In7 Images

In 8 Images

In9 Images

In 10 Images
In11 Images
In 12 Images
In 13 Images
In 14 Images
In15 Images
In 16 Images
In17 Images
In 18 Images
In19 Images
In 20 Images
In21 Images
In 22 Images
In23 Images
In 24 Images
In 25 Images
In 26 Images
In 27 Images
In 28 Images
In 29 Images
In 30 Images
In 31 Images
In 32 Images
In 33 Images
In 34 Images
In 35 Images
In 36 Images
In 37 Images
In 38 Images

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

Number of Matched 2D Keypoints per Image

31644
11548
60878
33633

Number of 3D Points Cbserved

870847
329608
182212
119797
83333
60821
47517
38750
31433
26273
21163
16662
13607
11658
9679
8079
6644
4906
3805
3153
2679
2057
1404
1045
917
707
593
470
419
325
317
261
233
199
162
112

14
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@20 Keypoint Matches ()

Uncertainty ellipses 1000xmagnified

Number of matches —_— E emom=
25 222 444 o666 888 1111 1333 1555 1777 2000
Figure 5: Computed image positions with links between matched images. The darkness of the links indicates the number of matched 2D keypoints between the

images. Bright links indicate weak links and require manual tie points or more images. Dark green ellipses indicate the relative camera position uncertainty of the
bundle block adj ustment result.

@ Relative camera position and orientation uncertainties i ]
X[m] Y[m] Z[m] Omega [degree] Phi [degree] Kappa [degree]
Mean 0.009 0.007 0.025 0.007 0.007 0.002
Sigma 0.001 0.001 0.012 0.003 0.003 0.000
® Manual Tie Points i ]
MTP Name Projection Error [pixel] Verified/Marked
mtp115 0.192 6/6
mtp116 0.293 474
mtp117 0.233 14714
mtp118 0.392 10/10
mip119 0.259 9/9
mtp120 0427 12/12
mtp121 0.119 6/6
mip122 0213 6/6
mtp123 0556 6/8

Projection errors for manual tie points.The last column counts the number of images where the manual tie point has been automatically verified vs. manually

marked.
Geolocation Details o
@ Ground Control Points o
Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.
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GCP Name
82 35(3D)
82 36 (3D)
82 37 (3D)
S2_38(3D)
S2 39(3D)
Mean [m]
Sigma [m]
RMS Bvor [m]

Accuracy XYIZ [m]
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020
0.020/0.020

Error X[m] EmorY[m]

0.011 -0.003
-0.012 0.007
0.006 -0.007
0.005 0.005
0013 0.000

-0.000651 0.000494
0.009791 0.005276
0.009813 0.005289

Error Z[m]
0.026
0.049
0.023
0.003
0.036
0.003699
0.030900
0.031120

Projection Error [pixel]

0319
0318
0467
0688
0147

Verified/Marked
13/13

7i7

11/11

12/12

878

Localisation accuracy per GCP and mean errors in the three coordinate directions. The last column counts the number of calibrated images where the GCP has

@ Absolute Geolocation Variance

Mn Error (m]
-10.41

832

624

4.16

208

0.00

208

416

624

832

1041

Mean [m]
Sigma [m]
RMS Ervor [m]

Max Error [m]
-1041
-8.32
6.24
-4.16
-2.08
0.00
208
416
6.24
832
1041

Gedlocation Error X[%]

0.00
0.00
0.00
0.00
0.00
4357
56.02
0.41
0.00
0.00
0.00
0.00

0.093197
0.357406
0.369357

been automatically verified vs. manually marked.

Gealocation Error Y [%)]

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00
4440
5519
041

0.00

0.00

0.00

0.00
0.014353
0.246487
0.246905

Geolocation Eror Z %]

0.00
041
041
0.00
124

4357
52.70

166
0.00
0.00
0.00
0.00

-0.701262
0.929873
1.164660

Min Error and Max Emor represent geolocation errer intarvals between <1.5 and 1.5 times the maximum accuracy of all the images. Columns X, Y, Z show the
percentage of images with geolocation errors within the predefined eor interv als. The geolocation error is the i di
positions. Note that the image geolocation errors do not correspond to the accuracy of the observ ed 3D points.

Geolocation Bias

Translation im]

@ Relative Geolocation Variance

X
-0.010452

Y

-0.037446

z

the initial and P image

-0.685067

Bias between image initial and computed geolocation given in output coordinate system.

Relative Geolocation Error

[1.00, 1.00]
[-2.00,2.00)
[-3.00, 3.00]

Mean of Geolecation Accuracy [m]
Sigma of Geolecation Accuracy [m]

Images X[%]

96.68
100.00
100.00

0.235985
0.516520

Images Y [%]

9876
99.59
100.00

0.235985

0.516520

Images X, Y, Z represent the percentage of images with a relative geolocation errorin X, Y, Z.

Geolocation Orientational Variance

Omega
Phi
Kappa

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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RMS [degree]

0.249
0510
3979

Images Z [%]
98.34

9917

99.59
0.558497
1177204
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Geolocation RMS error of the orientation angles given by the difference betwean the initial and computed image orientation angles.

Initial Processing Detai

System Information

Hardware

Operating System

Coordinate Systems

Image Coordinate System

Ground Control Point (GGP) Goordinate System

QOutput Coordinate System

Processing Options

Detected Template

Keypoints Image Scale
Advanced: Matching Image Pairs
Advanced: Matching Strategy
Advanced: Keypoint Exraction

Advancead: Calibration

CPU: Intel(R) Core(TM) i9-10900 CPU @2.80GHz

GPU: NVIDIAGeForce GTX 1660 SUPER (Driver: 31.0.15.3623)
Windows 11, 64-bit

WGS 84

WGS 84/ UTMzone 30N (EGM2008 Gaoid)
WGS 84/ UTMz2one 30N (EGM2008 Geoid)

& EDEF RTKMALLA®
Full, Image Scale: 1
Aerial Grid or Corridor

Use Geometically Verified Matching: yes

Targeted Number of Keypoints: Automatic

Calibration Method: Geolocation Based
Internal Parameters Optimization: Al
External Parameters Optimization: Al

Rematch: Auto, yes

Point Cloud Densification details

Processing Options

Image Scale

Point Density

Mnimum Number of Matches
3D Textured Mesh Generation
3D Texured Mesh Setings:

LOD

Advanced: 3D Texured Mesh Settings

Advanced: Image Groups
Advanced: Use Procassing Area
Advanced: Use Annotations

Time for Point Cloud Densification
Time for Point Cloud Classification
Time for 3D Textured Mesh Generation

Results

Number of Generated Tiles
Number of 3D Densified Paints

Average Density (per m?)

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

multiscale, 1/2 (Halfimage size, Default)

Optimal
3
yes

Resolution: Medium Resolution (default)

Color Balancing: no
Generated: no

Sample Density Divider: 1
group1

yes

yes

12m41s

02m:36s

10m:12s
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26868116
66.84
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DSM, Orthomosaic and Index Details

Processing Options

DSMand Orthomosaic Resolution
DSMFilters

Raster DSM

Orthomosaic

Raster DTM
DTMResalution

Contour Lines Generation

Time for DSMGeneration

Time for Orthomosaic Generation
Time for DTMGeneration

Time for Contour Lines Generation
Time for Reflectance Map Generation
Time for Index Map Generation

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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1 xGSD (3.61 [em/pixel])

Noise Filtering: yes

Surface Smoothing: yes, Type: Sharp
Generated: yes

Method: Inverse Distance Weighting
Merge Tiles: yes

Generated: yos

Merge Tiles: yes

GeoTIFF Without Transparency: yes
Google Maps Tiles and KML: yes
Generated: yes

Merge Tiles: yes

5xGSD (3.61 [cmipixel])

Generated: yes

Contour Base (m]: 0

Elevation Intenval [m}: 0.5
Resolution [cm]: 50

Mnimum Line Size ertices]: 20

08m:00s
18m:52s
13m25s
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APENDICE B . DATOS DE CAMPO

CERTIFICADOS DE CALIBRACION DE LOS EQUIPOS UTILIZADOS

CERTIAICADQ DE VERIFICACION Y CONTROL

Hide Certfiado : 2023/ CGPS /065 Fecha Verificacion :
Expedidoa : Fecha prostima Verificacion:
EDEFS.L

[PATCS DEL EQUIRT__ |

Marca LECA Modelo G512 Hide sarie

Tipo GPS MOVIL

[FEOCEST DE VERFICACION ¥ COMT RO ]

‘mediprec

FRalia &

anitil de Marvia Tor

e

wmask

icend

Medicica precisa y off

Binstunento ha sido vailcado y contalado confama a s procedimi2nios 2stablecdos por
Madiprac 5.1, s2gan @ marual d2l instumano 2ncuzston taciitado por 2| abicanta.

QESL a0

B 2quipo aniba relationadd ha sids ravisado por Madiprae, S.L yha pasade ©dos|os contazs
d2 3justa s2qUn NoTNaS habitsales, sncontrandose en patecls condciones d2 LIizeidn.

Mediprec, S. L.

C/Laguna del Marquesada 19 3* Planta Oficina 28 2802 1-Madrid/www.mediprec.es ALQUILER Y VENTA Tino. 91 032 70 30

Medicion Precisa y Efidencia, S. L., comprometidos con la calidad,
disponemaos de un Sistema de Calidad IS0 2001 certificado por Aenor con el nimero ER-0615/2021 1ISO 9001
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172

m al'top CERTIFICADO: 71618

TOPOGRAFIA FECHA: 12 sep 2023

CLIENTE: ESPECIFICACION INSTRUMENTO
430 .00003181 N°SERIE: 4903163546

ESTUDIO DE FOTOGRAMETRIA S.L. EQUIPO: R6201-51-64

MADRID MARCA: TRIMBLE

28040 MADRID MODELO: R6 ROVER

915544267

IDENTIFICACION DE PATRONES:

BASE AL-TOPO1 Base perteneciente a AL-TOP TOPOGRAFIA, calculada mediante camparia de
observacion GPS procesada y ajustada a la red de estaciones de referencia del ICC. Coordenadas
expresadas en el sistema de referencia ETRS89 con alturas sobre el elipsoide (GRS80). I

Proyeccion: UTM Huso 31 hemisferio Norte.

EX B
BASE AL-TOPO1 | 432153318 m | 4585203 448 m

53442 m

PROCEDIMIENTOS: Verificacion y comprobacion siguiendo el método de control MI-ALT-009

Certificamos que el equipo arriba indicado ha superado las pruebas de control que se realizan
periddicamente garantizando que su funcionamiento cumple con sus especificaciones técnicas.

PROXIMA REVISION Pécha: 2023
RECOMENDADA: g—m SA T
partamento Técnico SYSTEM

1 2I09I2024 150 9001 \

fo] 2ktop |

TRIMELE AUTHORIZED
SERVICE CENTER
v al-top.com

DAVID LASHERAS

I E‘u AL-TOP TOPOGRAFIA, S A Bofarull, 14, bajos 08027 Barcelona Tel. 93 340 05 73 Fax 93 351 95 18 www.al-top.com al-top@al-topcom  FT-ALT-018
o
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e alitop CERTIFICADO: 71618

FECHA:
TOPOGRAFIA 12 sep 2023

ESPECIFICACION INSTRUMENTO

N° SERIE: 4903163546
EQUIPO: R6201-51-64
MARCA: TRIMBLE
MODELO: R6 ROVER

REGISTRO DE MEDIDAS

X y H
BASE AI-TOPO1 432153,318 m 4585203,448 m 53,442 m
X Y H
Registros (RTK Fijo) 432153,313 m 4585203,444 m 53,431 m
Desviacion 0,005 m 0,004 m 0,011 m
Desviacion H Desviacion V
Precision 0,010 m + 1,5 ppm +0,020 m +1 ppm

La precision y fiabilidad estan sujetas a anomalias tales como la trayectoria maltiple,
obstrucciones, la geometria de los satélites y las condiciones atmosféricas. Siempre
cumpla con las practicas topograficas recomendadas.

[@ Trimble :
£=== AL-TOP TOPOGRAFIA, S.A. Bofarull, 14, bajos 08027 Barcelona Tel. 93 340 05 73 Fax 93 351 95 18 www.al-top.com al-top@al-top.com FT-ALT-018
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R e T e S
ACRE

-_— e e - -
SURVEYING SOLUTIONS « whibry it as o B bt eLca

Geosystems

Leica Geosystems
Certificado de Verificacion

Certificado de Calibracion "Blue" sin valores de medicion, emitido por un Centro de Servicio Técnico autorizado.

Producto CHCI50 N° de Certificado 782
N° Articulo Fecha Inspeccion 18/05/2023
N° Serie 3227507 N° de pedido
N° Equipment N° de PO
Emitido por Authorised Service Center Solicitado por EDEF ESTUDIO FOTOGRAMETRIA
ACRE SURVEYING SOLUTIONS
ILLESCAS
ESPANA
Cliente EDEF ESTUDIO FOTOGRAMETRIA

Conformidad

El Certificado de Calibracidn "Blue” sin valores de medicidn, emitido por un Centro de Servicio Técnico autorizado,
corresponde con el Certificado O de Inspeccion del Fabricante, de acuerdo con la OIN 55 350 Parte 18-4.2.1.

Certificado
Por la presente, certificamos que el producto descrito ha sido testado y cumple con Jas especificaciones del producto. El

equipo utiizado para el test tiene trazabitidad con ios estandares nacionales o con frocedimientos reconocidos. Asi 1o
establece nuestro Sistema de Calidad, auditado y certificado ISO 9001 por AENOR | entidad acreditadora nacional.

ACRE SURVEYING SOLUTIONS

ILLESCAS
ESPARNA -
Ne° de Certificado.857 Lelca Geosystems AG
N° Articulo 747956 Heinrich-Wiki-Strasse
Este Certificado no puede ser reproducide parcial nien su CH-9435 Heerbrugg
totalidad, sin previa aprobacion escrita de [a entidad emisera. *+4171 727 31 31 i
Swizertand R
Page 1/1 www.leica-geosystems.com
Racea
[Srrech
ww.grupoacre.com
Microsoft 7724 Spain, S.L.U. AECOM Spain DCS S.L.U.

48



Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén

Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

VERTICES OFICIALES

o

Red de Infraestructuras Geodésicas
Subdireccion General de Astronomia y Geodesia

22-jun-2024

— Situacién:

Codigo..
Nombre........:
Codigo IERS: 134862M001

Instalacién...: 25 de abril de 2006

50071 Zaragoza

Construccion: Torre metélica de 3 m de altura.

Municipio: Zaragoza

Provincia: Zaragoza

Localizacion.: Agencia Estatal de Meteorologia, Paseo del Canal, 17

Marca de coordenadas en la base de la torre.

—— Coordenadas ETRS89:
Longitud.. - 0° 52' 55,79334" 4773803.537 m
Latitud.. 41° 38 00,22164" -73508.537 m
Altitud elipsoidal: 296.094 m 4215453678 m

4611240.257 m | mar:
30

676401 977 m | Altitud sobre el nivel medio del

246207 m

— Instrumentacion:

Receptor: TRIMBLE NETR9

Esquema antena

TRM20658  NONE

T

s |
— 03810 —

Antena: TRM2965800 NONE  Altura:  3.2590 m (BPA)
Offset de centros de fase de antena: L1 0.091 m L2 0120 m

0.1020

— Informacioén adicional:

siguiente red:

Datos horarios a 1 y 30 segundos y diarios a 30 segundos

Emite correcciones diferenciales.
Puede obtener informacién detallada en la web del SPTR

E-mail de contacto: buzon-gecdesia@mitma.es

Esta estacion permanente, ademas de a la red ERGNSS, pertenece a la

- Red de EUREF Permanent Network (EPN): hitp:./Awww.epncb.oma.be

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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== GOBIERNO
=<DE ARAGON

Cédigo estacion:  ZGZA
Nombre RINEX3:  ZGZA3
Nombre: Zaragoza
DOMES: 13462M002
Redes Pertenece:  ARAGEA
Instituciones IGEAR

Pertenece:

Localizacién: Pza. San ped ro
nolasco 7, 50071
Zaragoza (Zaragoza)

ARAGON
Fecha Instalacién: 26/09/2013

Tipo instalacion: ~ mastil de acero galvanizado de 1,5m. Anclado a pared y terminado en tornillo y tuerca
de 5/8". Nivelada y orientada al norte.

COORDENADAS ETRS89 INSTRUMENTACION
e Gtes MMy Mewe LEICAGRW
4772401,6196 410 39' 8,27722" N 676844,854 Antena: Leica AR10 (LEIAR10 NONE)
-72990,2582 00 52' 34,41762" W 4613351,391 Altura Antena: 0 metros.
4217009,9737 276,778 m. 30 Observaciones: GPS, GLONASS, GALILEO y BEIDOU
Frecuencias: s 2 y L2C

INFORMACION ADICIONAL

f
Rinex Horarios cada 1 segundo, y Diarios cada 30 segundos. :
|
|
|

Caser NTRIP: http:/ /ntrip.aragon.es:2101
RINEX y LOG http://gnss.aragon.es ¢ !

; = ! — ]
exmall,/ Weh: aragea@aragon.es / http://gnss.aragon.es v % < A ‘l |
Ultima o= '
actualizacion 16/12/2020

RED TOPOGRAFICA: DATOS GPS
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31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Informe topogrifico
Nombre del trabajo Bascs Replaateo
Versién 12.50
Unidades de distancia Metros
Unidades angulares Gong
Unids presién mmHg
Unids temperntura Colsius
Sistema de coordenadas (Trabajo)
Sisterna UM
Zons 30 North
Datam WGS 1984
Proyecelén
Mercator transversal universal
Lat origen 0"00'00,00000"N
Long origen 3%000,00000°0
Palso Rate 500000,000
Falso Norte 0.000
Kscala 0.99960000
Aclmut Sur No
Coords cusdriculs Norte-Fs
Semicje mayor: 6378137.000 298.25722293
Ajusts local
= Cudtcis ]
Transformacién de datum
Tipo Sicte parimetros
Semie e mayor 637%137.000
Achstamiento 298257223
Rotackin X 0°0000.0000*
Rotacién Y 070000.0000
Rotacién Z 0°00'00.0000"
Tranglacién X 0,000
Y 0.000
‘Translaclén 7. 0.000
Eseals 10,00000ppm
Ajasto vertical
[Arentvo ge geotde [EGMOBIGN |
Datos de eampo eaptorados
Acimut Sur |No
Coords cuadricnla Ingremento Norte-Egte
Declinacién magnétics 0,00000
Distancias Terrono
Aluste vectno No
Proyeceida
Proyeceién Mercstor transversal universal
Lat origen 0"00'00.00000"N
Long origen 3%0000,00000°0
Falso Kste |500000.000
Falso Norte 0.000
Escala 10.99960000
Elipsolde |Semicje mayor: 6378137.000 Achammicnto: 298.25722293
Ajuste local
[Tipo [Cusdriculs |
de datum
Tipo Sicts parkmetros
Semieje mayor 6378137000
Achstamiento 298.257223
X 0°00'00.0000"
Rotacién Y 0°0000,0000"
Rotucién Z 070000.0000
Translacién X 0.000
Translacién ¥ 0,000
z 0.000
Kscals 0.00000ppm
Ajaste vertical
[Arentvo de geotde [BGMONIGN |
Sistema de coordenadas
Sistema UM
Zona 30 North
Datom WGS 1984
Propledades trabsjo
Referencia
Deseripeién
Operador
Notas ETRS89 Geoids IGN
Opgionos mévil
feeorid 10(Miscars PDOP
Opeiones mévil
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31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
| fiiric | 1 I I I
Evenn
[Rveate [Mvil inicido ]
|Punto | |Latitod | 41°39°08.27722"N|Longited | 0°523441760°0| Altors 276.778|Cédigo |
Recepor GNSS
Tipo receptor De <
Nimero de serie
Versién firmware 0
Tipo de antens A4V Null Antenna
Método medicién Antenna Phase Conter
Afuste cinta métrica 0.000
D.eje hortzontal 0.000
D.sfe vertical 0,000
Punto base
[ponto I [Atora gutens | 0.000[1ip0 I Comgido] I I ]
Evento inicializacién: Obsenida
Ix Tipo de Contador
lﬂ-mﬁﬂ I z'mla-p—- ] 384000 Alvmbl Tempo ml]l tclalizacié I 1
Recepor GNSS
"Tipo receptor R6
Ntmero de serle 4903163546
Versién firmware 4.64
"Tipo de antens R6 Intornal
Método medicién Base del soporte de la antena
Afuste cinta métrica 0.000
D.afs hortzontal 0.000
D.afe vertical 0,065
Punto 1001 (AX 2191 997 |AY =16497.119 | AZ 2565.256|Cédigo BR-01
Alturs sntens 1,700 | Tipo Sin comegir| Prec hz, 0.008| Pree vt 0013
Qec1 Satélites 13|PDOP 1.5|HDOP 0.3 VvDoP 13
RMS 20,798 | Posielones nsadas 76| Desv tip (H) 7/Desv tip (V) 7
QC2 Satélites 13|YCV xx () 0.000113| VCV xy (m?) 0.000002| VCV xx (m%) 0.000059|
Krror escala (m) 0.010] VCV yy (m%) 0.000023| VCV yx (m) 0.000019)
VCV = (=) 0.000125
Eyeno levantamicato
mévil
| s | 1 | | | |
mbvil
s | it | 1 | l I |
Evento levantamicato
|Evento levantamiento [Mwil inicisdo |
Rocepor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Némaero de serle
Versién firmware 0
"Tipo de antens AdY Null Antenna
Método medicién |Antenna Phase Conter
Afvste cinta métrica 0,000
D.ej¢ horizontal 0.000
D.efe vertical 0.000
Punto base
[romo I Niara sriens | Sanafripe I Comg] T T ]
Evento Inicializacién: Obsenida
Tipo de Contador
"“‘“c" | 520 [ gmiscs “mlz-hu- ”“*lmm “"’"""lha.n-u- I 3
Receptor GNSS
"Tipo receptor R6
Némero de serle 4903163546
Versién firmware 4.64
Tipo de autens R6 Internal
Miétodo medicién Base del soporte de la antens.
Ajuste eintx métries 0.000
D.efe hortzontal 0.000
D.sfe vertical 0.065
Ponto 1002|AX 2274 348 |AY -16294.442 AZ -2652.978 | Cédigo BR-02
Altors antens 1.700 | Tipo Sin comegir|Prec hz. 0.008| Pres vt 0.015
QC1 Satélites 15(PDOP 14| HDOP 0.7|VvboP 12
RMS 23.504 Posiclones usadas 7| Desv tip () 7| Desv tip (V) 2
QC12 Satélites 15\VCV xx (") 0.000123| VCV xy (%) 0.000005| VCV xx (m%) 0.000072
Krror escala (m) 0,012} YCV yy (m%) 0.000040| VCV yz (m") 0.000025
VCV 22 (m) 0.000125
Eveno inicializacién: Perdida
Tipo de Contador
["“'“” | ””J"""“' I "‘mmua- Alviek) s antamento ey "‘"w ‘ 3

file:///E:/Proyectos Dropbox/Bernardo Barera/TRABAJOS/2024-019/CAMPO-RAFA/01-INFORMES RTK BR/04 Bases Replanteo/La Muela Infor... 2/24
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31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Eveno inicializacidn: Obtenida.
lamcrs | mulm I sw61s6 P Alyuaio|TPode I Tiompo roul| o4 I Jl
Eveuw inicializacién: Perdida
lamcrs | mulm I swe1se| P Alvaio|TIPOde I Tiompo rou|Comtdor ‘ J|
m Tipo de Contador
ls—acn I mlm | 386187 | Alyuslo! Jev: N WIHIL sclalizacién I 4|
Eyento lovantamiento
|Bvento |Finalizar |
Ope -
| e 1 [ I [ l l |
mévil
Mibscara
| i | ] | | | | |
Evens levantamicnto
[vento levantamiento [Moviliniciedo |
Recoptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Némero de serle
Versién firmware 0
"Tipo de antens AdV Null Antenna
Método mediclén Anteana Phase Conter
Alvste cinta mitrica 0.000
D.4fe hortzontal 0.000
D.efe vertical 0.000
Punto base
[Poato I ttura antens | 9.000[11p0 Comrogido] | I | |
Evenm Obtenida
Ia-.cn | 2520 |Segundos ssesoz| P I Alvucio| P04 Tiompo real| CO90 I 3
Recoptor GNSS
"Tipo receptor R6
Némero de serie 4903163546
Versién firmware 4.64
Tipo de antems R6 Intemal
Método medickin Base del soporte de la antena.
Afuste etutx métriea 0.000
D.efe horlzontal 0,000
D.sfe vertical 0.065
Punto 1003[ax 2337.470[AY 16102827|AZ 2732.600/Cédigo BRAJ)
Alfura sntens 1,600 | Tipo Sin corregir|Prec hz, 0.007| Pres vt 0,013
Qc1 Satélites 15/PDOP 14|EDOP 0.7/vDoP 12
RMS 20,703 [Posiclones usades 34| Desv tip (H) 7| Desv tip (V) ?
Qc2 Sathlites 15/VeV xx () 0.000105| VCV xy (m) 0,000003|VCV xx (m7) 0.000060)
Krror eseala (m) 0011 VOV yy () 0,000036|VCY yz (m) 0000015,
VCV = () 0000085,
Even inicializacién: Pordida
pz "Tipo de Contador
[s-—cn | MJM l 387119 sdn Mnﬁl [ W"‘J‘ selaltracté J 8]
Do ke
Lt: Tipo de Contador
Is-nlm | zm|mu | 387427 I Al vuclo| o " l 'lhq»ml“ sclatbrac I 9|
Tivenp iniciafizacién: Perdids
Tipode Contador
[s-u GPs | zm[u-cu ‘ mml;:‘n_h Alvubl [ Tiempo ulm,‘_ J 9|
Eveno Obecnida
ls-—crs | :.m‘m ‘ w7765 PP l Alyuclo| P4 [ Tiempo rel| COR9X l wl
Punto 1004[AX 2365.149[AY -15835.573[AZ 2755332 Cédigo BRO4)
Alturs antens 2,000|Tipo Sin comregir{Prec h. 0,008 Pree vt 0012
QC1 Satélites 14|PDOP 1.3 HDOP 0.7, vDOP 11
RMS 22,778 |Posiclones vsadas 37| Desy tlp (1) 2|Desv tip (V) ?
QC2 Satélites 14|VCV xx (m") 0.000115| VCV xy (%) X VCV xx (w”) 0.000063
Krror evenla (m) o011 VOV yy (=) 0,000039|VCV yx (%) 0000006,
VOV 2= (m?) 0000078
e ol
Tipo de Contador
’s—-cn | ml""" | 3“‘“’[:::&-& | ""‘""Ihm l W"“M I “’|
Evenm inlcial Obecnida
[s-—crs | mo[upu [ s ] Alyuclo| P04 l mmuulc""“' l ul
Punto 1005[AX U76273[AY ~15619.306| AZ 2872606 Cédigo BRAS|
Altura antena 1.500|Tipo Sin b 0.007| Prec vt oot
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31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Qc1 Savéiites 14/pDOP 1.3|upoP 0.7|vooe 11
RMS 17.340| Posiclones vsadas 7| Desv tp (1) 7| Desv tip (V) ?)
QC2 Satélites 14{VCV xx (=) 0,000148| VCV xy (m%) 0,000002|VCY xx (=) 0.000081
Error escala (1) 0.010) VCV yy (m7) 0.000048|VCY yz (%) 0.000004)
'VCV = (m%) 0.000095
Eyento inick Perdida.
Tipo de Contador
I"“"G" | m"|"""“" | W“m | ”""“|uvm l Teopo ""lw I “l
Evenn Obteaida
la-uucrs | mn|m | - | Alvacio| 040 | Tioxpo mu Coxtebor I nl
Punto 1006/AX 2545.938[AY -15437.682(AZ 2951174 |Cédigo BR-04]
Altura antens 1.700 | Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.007| Pree vt 0.009,
Qc1 Satélites 14/PDOP 1.3/HDOP 03voop 10
RMS 19.226|Posiclones vsadas 46| Desv tip (1) ?|Desv tip (V) 7
QC12 Satilites 14[VCV xx (=) 0,000108( VCV xy (m%) -0,000014|VCV xz (=) 0.000058,
Error escala (m) 0.009 VCV yy () 0,000038|VCV yz () -0.000011
'VCV = (m%) 0.000075 |
Eyento levantamiento
Op
A e I N ] - |
Opciones movil
BT [ e ] ] |
Evento
[Bvento [Mvil iniciado |
Receptor GNSS
"Tipo receptor Desconocido
Nmero de serie
Versién firmware 0
“Tipo de xntenx AdY Null Antenns
Miétodo medicién | Antenna Phase Conter
Afuste cinta mitrics 0.000
D.eje hortzontal 0.000
Dueje vertical 0.000
. Puato base
D) ] [Attora sntens | 0.000[Tipo Comogido] I I I ]
Evonto inicialzacién: Obéenida
[s-u- GPS l mn[m ] wmhﬁ Al ml:’;:_h“ [ Tiempo ""]hu.n..c-mu- ] 1
Recoptor GNSS
“Tipo receptor R6
Némaro de serle 4903163546
Versién firmware 4.64
Tipo de sntens. R6 Internal
Método medicién Baso del poporte de la antena
Aloste cints mitrics 0.000
D.afs hortzontal 0,000
D.gje vertical 0,065
Punto 1007[AX 2996.239|AY ~17464.628[ AZ. -3383.385|Cédigo BR7
Altura antens 1.700|Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.008| Pree vt 0,012
ac1 Satélites 11{PpOP 1.6/HDOP o0s|vpor 14
RMS 17.119|Posiclones vsadas 6| Desv tip (1) 7| Desv tip (V) 2|
Qc2 Satélites 1|VCV xx () 0,000173| VCV 3y () 0,000013|VCY xx (=) 0.000090
Error esexls (m) 0.009 VCV yy (%) 0,000051|VCYV yx (=) -0.000019
VeV = () 0.000136
Evento inicalizacion: Pordida
ls—u(m | mn|a-puu | ml::ﬂ i AlmhI:’“' l mmmllc""", wrras I \|
Evenw inicializacién: Obscaida
[s-ucrs | mnlsapou I aseros| " Alyucio| TPode [ Tiempo reul| COTR4X ‘ zl
Punto 1008 |AX 3109.054|AY ~17619.147|AZ -3497.416|Cédigo BR-08)
Alturs antens 1.900|Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.008| Prec vt 0012
Qc1 Satélites 12/PDOP 1.5/EDOP o0s|vpor 12|
RMS 28517 47| Desv tip (1) 7| Desv tip (V) 2|
QC2 Satélites 12{VCV xx (w) 0,000115| VCV 3y () 0.000002| VCY == (m?) 0.000087
Error eseals (m) 0.010) VCV yy (m%) 0,000035(VCV yz (=) -0.000006
VeV = () 0.000074
Tro T et Pordis
[s-m Grs | zm|sp4- | umz['_':‘“ | Mndnlh“’f_:-_b I Tieapo ulwc""‘"h | 2|
Event levantamiento
[Evento evantemiento [Finszar levanmmicein |

i . T T 1 ] |
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31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
[stevactsn | | | ] | | | |
| efter roce | 1 I l I
Eyento levantamiento
[Kvento levantamiento [Movil iniciado ]
Recepwor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Némero de sorle
Versién firmware 0
"Tipo de antena AAY Null Antenns
Método medicién Antenna Phase Center
Afvste cintn mitrics 0.000
D.efe hortzontal 0.000
D sfe vertical 0,000
Punto base
[Punto | PRS16192579974 | Altors antens 0.000[Tipo | Comogido| | | |
Evenwo inicializacign: Obtenids
[a-m(m I 2m|s-|-|u tsmxl:: o | Alvuclo| [P0 8 Tiempo ud]c“'“"l - ] 19
Receptor GNSS.
"Tipo receptor R6
Nimero de serie 4903163546
Versién firmware 4.64
Tipo de sntens R6 Intornal
Método medicién Base del soporte de la sntena.
Afuste cints mitrica 0.000
D.efe hortzontal 0,000
D.efe vertical 0,065
Punto 1009[AX 3200.097]AY 17459.578[AZ -3599.270|Cédigo BR-09]
Altura sntens 1.700 | Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.009| Pree vt 0.014
Qc1 Satélites 9/pnoP 19/upoP 11|vooep 14
RMS 17.646{Posiclones vssdas 33| Desv tip () 7| Desv tip (V) ?
Qca Satélites 9|VCV xx () 0,000295| VCV xy (%) 0,000032|VCY xx () 0.000133
Error eseals (m) 0.009 VCV yy (m7) 0.000054|VCY yz (") -0.000008|
VCV m (m) 0.000134)
Evento inicializacién: Perdids
Tipo de Contador
[s-acn I Zmllqnlu 457977 AIML" " Tempo IHI! ] l9]
Eyeno inicializacién: Obsenida
[s-uu GPs ] mon asg2s2| T Al yaelo| TiPo 80 Tempo -ulr:"“" I ml
Punto 1010[AX 3293394 [AY -17283.209]AZ 3712.458|Cédigo BR-10]
Altura sutens 1.700|Tipo Sin corregir|Pree hz. 0.009| Pree vt 0.015
Qc1 Satélites s/pooP 3.1|{HDOP 1.6/VDOP 26/
RMS 14.340|Posiclones vssdas 43 Desv tip (1) 7| Desv tip (V) ?
Qca Satélites §/VCV xx (m7) 0,000250| VCV xy (%) 0,000009|VCY xx (7) 0.000140
Error escala (m) 0.008, VCV yy (m) 0.000046|VCV yx () 0000032
VeV m () 0.000183
venks Diclizacitn Perdids
[s-um | mo‘up«- P Alyucho| P0 4¢ Tiempo reat| CORIAET I n‘
Eyenwo inicializacién: Obsenida
[s-m GPs | mllp‘n asaseo TP —l Alyuclo| T1P0 e Tempo real| COREA0F l 21‘
Evento nicinlizacién: Pordida
Tipo de Contador
I""‘"‘m | m°|"""°' “””lmn-ﬁ- ""‘"“|bvmn-tm TopS: ""lw | 21|
Eyen inic Obtenida
Tipo de Contador
""“"m | m"|""“"' “””[mn-& I ""‘""|th Tienpo ""lw I ”|
Pento 1011[ax 3368.048[AY 17109.062[AZ 304,680/ Cédige BR-11
Alturs antens 1.700 | Tipo Sin corregir{Prec hx. 0,010/ Prec vt 0018/
Qc1 Satélites 7/PDOP 26|HDOP 13|vDop 22|
RMS 19.694|Posiclones ussdas 35| Desv tip () 7|Desv tip (V) ?
QC12 Satilites 7|VCV xx (m) 0,000250| VCV xy (m?) 0,000006|VCV ==z (m%) 0.000121
Error escala (m) 0.010 VOV yy (@) 0,000043|VCY yx (=) 0.000016
VOV = (=) 0.000125
Evento inicializacién: Pordida
Tipo de Contador
I""‘"m | m"|""“" “"“lmn—u "““*’|hmu--w TapS: "“'lw I 2’|
Eyenw
Tipo de Contador
""""m | m’l""“" “"“IQ'ZZ.:..«. I "“‘""’|bu--hw Tienpo "“"w I ”I
Ponto 1012/AX 3488.020 AY -16926.636| AZ -3942,536|Cédigo BR-12
Alturs antens 1700/ Tipo Sin comregir|Prec kx. 0.010|Prec vt 0.017
Qc1 Satélites 7/PDOP 2.8/ HDOP 14/vDOP 24]
RMS 24.357|Posiclones sadas 50| Desv tip () 7|Desv tip (V) ?
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1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
QC2 | Satélites VCV xx (m¥) 0,000215| VCV xy (m%) ‘ 0.000001 VCV xx (m) 0.000105
Krror evcala (m) 0.010 YOV 3y () 0.000043(VCY yx () 0.000016
VCV = (o) 0.000124]
Semana GPS 2320 | Segundos as9122 — m“:lmb Tipo do Tiempo reat| CORtAd0 px]
\evantamiento iniclalbzacisn
— T R T T 4
Is—mcrs | mn|m | mmp‘;:: I Mnan|:’°“:'_” w.ﬂlm % ,.|
Evens levantamisnto
|Rvento |Finalizar |
Opclones mévil
| e oo | q | | | | | |
mévil
| ofcermrnor | q | | l l |
s T e ]
[ e Receptor GNSS
Némero de serle
Versién firmware 0
Tipo de antens AQY Null Anteona
Método medicién (Antenna Phase Center
Afoste cinte mbtrica 0.000
D.+f hortzontal 0.000
D.afe vertieal 0.000
Cra— == S I I T ]
e —— A 3
[s-uu Grs | zmlsq-u J W[:z I’M" ‘ “"“‘:l m’aﬂ" [ Teenpo uul]m ] ”l
e | e | el || e | e, ] 3]
la-mcn | mnlaqnau I «ms\l’“’l ““"': ] ""“:lem‘. I 'Ikmlu.llml “ l J\l
Semsns GPS 2320|Segundos 61357 = °“"":m Tipo de Thempo real] CO%tHd0r )
Inicigtirgcién
"Tipo receptor R& RO
Niémero de serle 4503163546
Versién firmware 4.64
Tipo de antens R6 Tntomal
Método medickén Base del soporte de la antens
Afuste cints mitrica 0.000
D.efe hortzontal 0.000
Daafe vertieal 0.065
Punto T013[AX 3608 638]AY 17041 482] AZ, 2065 018 Cédigo BR-3
Alturs antens 1700 Tipo Sin coregir|Pree hz. 0.009| Pree vt 0.016
oc1 Satélites 11{pooe 22/upoP 11|voor 20
RMS 16.729 Posiclones usadas 31| Desv thp (1) 2| Desv tip (V) 2
QC2 Satélites 11{VCV xx (=) 0,000164| VCV xy (m%) 0,000015|VCV xz (=) 0000112}
Error escala () 0.010 VeV yy () 0,000039,VCY yz () 0000031
VOV 2 () 0.000162
Evems iicalizacitn: Perdida
[s-mm I zmlsq—a- I mm!“" Almh!"‘"" [ Teapo -l]m [ nl
Evenswo Obsenida
[s——u;n I zmls-pu- I mm!’“’" l Aludn!“”“ i Tonpo -l!m l nl
Is-uucrs | mn|sqnu | 461541 :: “M! 'Nw:munl'"’“' l Tienpo -ullc"““' ! I 3:9|
’s-nmcrs | um|s-pa- | 461670 I“”"’i ; ' | . wAlndn|“”“ , Teeapo -ulIc"‘“' ; I u|
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Punto 1014[aX 3736210[AY 17170588 AZ 4194.053[Cédigo BR-14
Alturs antens. 1.700 | Tipo Sin corregir{Prec hz. 0.009| Prec vt 0.016)
Qc1 Satilites 11{pooe 22|upOP 11|vpoe 19
RMS 18.498 | Posiclones vsadas 52| Desv tip () 7| Desv tip (V) 7
Qc2 Satélites VeV xx () 0.000147|VCV xy (%) 0,000014|VCV x2 (o) 0000103
Rrror escala (m) 0010 VOV yy () 0,000034|VCV yz (") 0000028
VCV =z (m%) 0.000146|
Eyento 2
Tipo de Comtador
[s-m.m I zmlsqna- mmjm_"_ | Mmlm ’ Tempo lu.ll ] u]
Byenw Obtealds
ln—mcn | mnlm arss|"P° I Alyucko| P04 l Tiompe ral| P40 I ssl
Eveno inicializacién: Pordida
Tipo de Contador
lsm-cn | mvlunu 461899 Mvuhlm [ Tiempo ﬂlw ] 3s|
o .
Tipo de Contador
l"“‘“‘"’ I m""""" “mmm l “"""lmw l Tiempo "“']huun-m- l “I
Punto 1015[ax 3869209 [AY 17304319[AZ 4326573 |Cédigo BR13)
Alfura antens 1700 Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.009| Pree vt 0.016
Qc1 Satilites 12{PDOP 17/6noP 03/vDoP 15
RMS 16.956{Posiclones usadas 7| Desv tip () 7| Desv tip (V) 7
Qc2 Satélites 12/VCV xx () 0.000171| VCV xy (m?) 0,000007| VCV xx () 0.000106|
Krror escala (m) o011 VOV yy (m9) 0,000040|VCY yz (=) 0000020
VeV = () 0000152
Eveno Inlcializacion: Perdida
la-. Grs | mlu—u 4529 Almhl“"’, i ‘ Tiompo -dlc'"““', st l :cl
Eveno Obsenida
ls-u-cn | z.mlunu e ] Alvaclo| TPO¢e [ Tiempo ral| COmR00T ] 37]
Punto 1016[aX 4004.786[AY A74a728[AZ 4470315 |Cédigo BR16)
Alturs sntens 1,700 | Tipo Sin corregir|Prec hz, 0.008| Prec vt 0014
Qc1 Satilites 12{pDOP 17|upoP 09/vDoP 15
RMS 18.685|Poskclones usadas 52| Desv tip (H) 7| Desv tip (V) ?
Qc2 Satéittes 12|{VeVxx (m?) 0,000137|VCV xy (m?) Vo (o) 0.000083
Krror eseala (m) 0010 VOV yy () 0.000030|VCY yz () 0000013,
VOV = (m) 0000114
Evenso inicializacién: Perdids
ll-n- Grs | mnlsq-a- w2536 "% Alvucio| 0% I Tiempo eal| COHI0T I :7|
Evenm inicializacién: Obeenida
Is-cn | mnlu—u e I Alvuso] P04 l w-—ll. oM. I 38|
Punto 1017]aX 4158.739[AY 17439.7%0[ AZ 643,480/ Cédigo BR17]
Alfura sntens 1.700 | Tipo Sin corregir|Prec hz, 0.006| Pres vt 0011
Qc1 Satélites 13/pDOP 17/upoP 03/vDoP 15
RMS 20,613 Posiclones usades 46| Desv tip (H) ?|Desv tip (V) ?
Qc2 Satéittes 14/VCV xx (m?) 0,000121|VCV xy (m?) -0,000001|VCV xx (m7) 0000072
Krror escala (m) 0.009 VOV yy (m) 0.000029|VCY yz () 0000008
VOV = (m) 0000107
Even inicializacién: Pordida
Tipo de Contador
["""" o | m"l"""" e n ""“*‘L-mm [ Tompo "'imm J ”I
Evenm inicializacién: Obeenida
Tipo de Contador
I""““‘” | ""“|"‘"‘°‘ mmh& I ""‘""lmm I Tieapo ""L-u.n-:u- l ”|
Punto 1018[aX A77315AY 17264917 AZ 2666.390|Cédigo BR-18
Alura sntens 1.700 | Tipo Sin corregir|Prec hz, 0.010| Prec vt 0,016
Qc1 Satélites 14/pDOP 1.4/ HDOP 07/vDoP 12
RMS 25.592(Posiclones usades 8{Desv tip (H) 7| Desv tip (V) ?
oc2 Sathlites 18|veVxx () 0.000130/ VCV xy (m?) Vo o) 0000103
Krror eseala (m) 0013 VOV yy () 0.000040|VCY yz () 0000003,
VOV = () 0000144
Evento Perdida
Semana Segundos 463958 Tipo de Contador
[ o I mn‘ L:u-m- I ""“’"’lmm [ Tiowpo "']mn-m- l ”I
Eyen levantamiento
[Evento levantamiento [Finalizar levanmmiensn |
mévil
= fiterrice | 1 I | I I |
Opciones mévil
Mfscara
— | ot roce | °l I | | I | |
Eyenm levantamiento
Events levantumiento [Mévil iniciado |
Recepor GNSS
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1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
"Tipo receptor Desconocido
Nimero de serie
Versién firmware 0
Tipo de snutens A4V Null Antenna
Método medielén Antenna Phase Coner
Afuste cinta miétrica 0.000
D.efe hortzontal 0.000
Daafe vertieal 0.000
Pusto base
[Puato | [Attora sntens | 0.000{Ttp0 Comsgido] [ ] | ]
Evenso imicializacién:
Is—a-crs | mnlsqna- I s [T I Alyuclo| TIPO 4 o I P
Receptor GNSS
"Tipo receptor R6
Némero de serle 4903163546
Versién firmware 4.64
"Tipo de antens R6 Internal
Método mediclén Base dol soports de la antena.
Afoste cints mbtrics 0.000
D.sje hortzontal 0.000
D.efe vertical 0,065
Punto 1019 |AX 4373 .597|AY ~17208 873 | AL -4875.149 | Cédigo BR-19|
ANura autens 1,700 Tipo Sin corregir|Prec hz, 0.010| Pree vt 0,014
Qct Satilites 13/pDOP L6|{rDOP 09|voor 14
RMS. 25,621 [Posiclones vandes 53| Desv tip () 7| Desv tip (V)
Qc2 Satélites 14[VCY xx () 0,000157| VCV xy () 0,000015|VCY xx () 0000079
Rrror escala (m) 0.012) VOV yy (@) 0000027\ VCV yx (=) -0.000012
VCY = (m9) 0.000096
‘nicuhracién: Po
Tipo de Contador
Iswauc!l I m]m I 465328 clalbzacid A"“hlh 8 Wml[l sclalbrmcld l OI
la—-cn | zm|s-|nu | assTeo|TP° | Alvuelo| T1P0 é¢ I Tiompo real|CORtRG0X | n|
Evento inicializacién: Perdida
ls—-—cn | mn|sqnu | ass7oo| P Alvuelo| 1190 de I Tiompo real|CORtAG0T I u|
Evento imicializacién: Obeenida
[B-nu GPs I mn]sqna- ] 457951 ] Alyuclo| TIP0 8¢ [ Tiempo real| COREAdOT ] cl
Ponto 1020[AX 4498 825[AY 17234 887] AZ -5015.139]Cédige BR-20)
Alturs antens 2.000|Tipo Sin comegir|Pree hz 0.011| Pree vt 0.017:
Qc1 Satélites 12[pooP 1.4/ HDOP 1.0/voorP 16
RMS 26.672|Posiclones vasdas 47| Desv tip (1) 7|Desv tip (V) ?
Qca Satélites 12|VCV xx () 0,000217|VCV xy (m7) 0,000019|VCV 2 (%) 0.000122
Error escals (m) 0011 VCV yy (m) 0.000033|VCV yz () -0.000020/
VCV 22 (m7) 0.000151
Evento inicializacion: Perdida
ls-u- Grs | mn‘sqnu ‘ aseoaa| P Alvuclo| 10 9 [ Tiempo reat| CORtA80T l nl
Evento imicializacién: Obeenida
lﬂ-uu GPs | zm‘sq-o- I P Allyuclo| T1P0 de [ Tempe real| CORt1G0F l c‘
Evento inicializacién: Pordida
Il—n- GPs ] zm]sqnu ] as6400 TP Al yuelo| TPo ¢ [ Tempo real COREA0T ] o]
Eyenso iici Obsenida.
m Tipo de Comtador
Il-nuGPs | mlw I 466419, | Alvminll " I Tiempo lﬂll " I M|
Eyeno 36n: Perdida.
E Tipo de Contador
KS-—-GFB | MIM I 466432 I Mu&ll [ ﬁml-ll selslirseién ‘ “I
Evenx Obeenida.
:: Tipo de Contador
KS——GH I mnls‘-u- ‘ 466434 idn I Aln*l.' N l Wl"]‘ selalracién ‘ ASI
Punto 1021[ax 4594.037[AY 17348379|AZ -5107.775|Cédige BR21
Alfura antens 1.700 | Tipo Sin corregir|Prec hx. 0.008| Prec vt 0,016
Qc1 stilttes 12[ppOP 1.8/ HDOP 08|vooe 16
RMS 25,368 | Posiclones vasdas 54| Desv tip () 7| Desv tip (V) ?
Qca Satélites 12/VCV xx () 0.000193| VCV xy (m7) -0.000011{VCV 2 (%) 0.000092
Error escala (m) 0.010 VCV yy (@) 0.000026|VCV yz () 0.000011
VCV 2 (mY) 0.000110/
Eyento Perdida
Tipo de Contador
i""‘"‘ o | ml"‘"“' I mmm I Alvish) s entamiento [ Tieangs. "']muu- I “I
Evenso Obeenida.
F-m GPS I mo]sq-u | «mnrna | Al mu|-n,.a [ Thenpo -ul]Co-w ] ul
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon
Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza
Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
L | | Jtm I | I J
Punto 1022 (AX 4696.742|AY -17257.991 | AZ -5215.108|Cédigo BR-22]
Alfurs antens 1.700 | Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.008| Prec vt 0.014.
QC1 Satétites 14/PDOP 1.5|HDOP 0.7\ vDoP 13
RMS 28 967 | Posiclones usadas 68| Desv tip (H) 7| Desv tip (V) ?)
Qca Satélites 14[VeV xx () 0,000154| VCV xy (%) 0,000005|VCV xx (=) 0.000063/
Error escala (m) 0011 VCV yy (m?) 0,000022|VCY yz () -0.000003
VCV 2z (m?) 0.000082|
Evento Perdida
Tipo de Contador
\"“‘"m | m”|"""°' I “m[xﬂ-ﬁ | """"I-mm-m I Tompo ""lmu-w. ‘ “|
Evento inicializacién: Obsenida
Ia—mcra | mn|m I as9sa| 0 Alyuck| TP 9 I L ras I n|
! | |
Punto 1023 [AX A774.148|AY -17057.235| AZ -5322.166|Cédigo BR-23
Altura antens 1.700 | Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.008| Prec vt 0.013
QC1 Satétites 13{PDOP 1.5|HDOP 03/vDOP 13
RMS 45,864 | Posiclones usadas 45| Desv tip (H) ?|Desv tip (V) ?)
Qca Satilites 14[VCV xx (w¥) 0.000230| VCV xy (%) 0,000005|VCY xx (=) 0000093/
Error escala (m) 0.011 VCV yy (m?) 0,000039|VCV yz (%) 0000011
VCV 2z (m?) 0.000129/
Evento inicializacién: Perdida.
m Tipo de Contador
\S—uucﬂ | mu|m I 468605/ Alndnll e I Wm\l]‘ sclalbsciin I l’l|
Opciones mévil
| | 1 I | | | | |
Ope il
=1 | 4 I I | l l |
Evento levantamiento
[kvento [nowil iniciado ]
Receptor GNSS
"Tipo receptor Desconocido
Némero de sorle
Versién firmware 0
‘Tipo de antena AQY Null Antenna
Método medickin |Antenna Phase Center
Afvste cintn mitrica 0.000
D.efo hortzontal 10,000
D.sje vertical 0,000
Punto base
[Ponto | PRS16192579974 |Altura antenn | 0.000[Tipo Cormogido] [ | | ]
Evento imicializacién: Obtenida
Tipo de Contador
Ia-—cn | 2320 |Segundos 469653 : :: T Alvnda|. " 'l‘bqaol-lll tcializncié I 48]
Receptor GNSS
"Tipo receptor RE
Nimero de serle 4503163546
Versién firmware 4.64
"Tipo de antens R6 Intornal
Miétodo medicién Base del soporte de la sntena.
Ajuste cints mitrica 0.000
D.efe hortzontal 0,000
D.gfe vertieal 0.065
Punto 1024|AX 4907911 |AY -16965.677| AZ -5457.769|Cédigo BR-24]
Altura sutens 1,700 | Tipo Sin corregir|Pree hz. 0.008| Pree vt 0.013
QCc1 Satélites 14[PDOP 14|HDOP 0.7, vDOP 12|
RMS 21.745 [ Posiclones vsadas 7| Desv tip (H) 7| Desv tip (V) 2]
QCc2 Satélites 14{VCV xx () 0,000191| VCV xy (m7) 0,000002|VCY x2 (m7) 0.000079
Error eseals (m) 0011 VCV yy (m?) 0.000034|VCY yx (m?) 0.000017
VCV 2 (mY) 0.000141
Evento inicializacién: Perdida
ls-u-cn | mnlsqnu I assusn° Alvucio| o de [ Tiompo rea] Comiator ‘ a
I I !
Evenso
[Rvento [Beror |
[Nots [Nucya est. base detectads ]
Recepor GNSS
‘Tipo receptor Desconocido
Nmero de serie
Versién firmware 0
‘Tipo de antens A4V Null Antenng
Método medicikn | Antenng Phase Conter
Ajuste cints mitrica 0.000
D.efe hortzontal 0.000
D.efe vertical 0,000
Punto base
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
|Punto | PRSI6192579974 Altora antens | 0.000[Tipo | Cormegido| | | | |
Evento inicializacién: Obtenida
la-m-cn | z.unlm I ar076s|"P° Alvuelo| 1P de Tiempo eus| Comtador ‘ 1
Roceptor GNSS
"Tipo receptor R6
|Nimero de serie 4903163546
Versién firmware 4.64
Tipo de autens R6 Internal
Método medicién Base del poports de la sntens.
Afusts cints mitrica 0,000
D.efe hortzontal 0.000
D.afe vertical 0,065
Punto 1025|AX 5055.501|AY -16979.565|AZ -5622.921|Cédigo BR-25
Alturs antena 1.700| Tipo Sin corregir|Prec hz, 0.007| Prec vt 0.012
Qc1 Satélites 15{PDOP 14/HDOP 0.7 vDOP 12|
RMS 19411 [Posiciones vsadas 10| Desv tip (H) ?|Desv tip (V) ?
QC2 Satélites 15/VCV xx () 0,000137| VCV xy (%) 0,000004| VCV xx () 0.000068,
Error escala (m) 0.010] VCV yy (m7) 0,000036| VCV y () 0.000021
VCY = (mY) 0.000142|
Evento inicializacién: Perdida
Is——m | um|sq—au I ez Alvaclo| T1P0 de I Tiempo e Comtador I 1|
Eveno inicializacién:
ls—au GPS I m]lq-u- I 7133279 I Alyuclo| TIP0 4 [ Tiempo eul|Contador ] 2|
Eyento inicializacién: Perdida
Tipo de Contador
lﬂmﬁn I mlsv—- I 471333 Alvnbl [ 'I'.bnpoml]l Hrnel I ZI
Eyento
[s—- GPS I umlsqn‘u I m;uL:‘m l Alvn.hl“"" [ Tiempo _Ilmc-h“h ] 3|
Punto 1026 (AX 5196.794|AY -16850.049 | AZ -5761.381 | Cédigo BR-26)
Alturs autens 1,700 Tipo Sin corregir{Prec hx, 0,008 Pree vt 0,013
QCc1 Satélites 15/PDOP 14/HDOP 0.7,vDOP 12|
RMS 20811 39| Desv tip (H) 7/ Deav tip (V) 7
QC2 Satéiites 15|VCV xx (m) 0,000103| VCV xy (m?) -0.000003| VCV xx (m%) 0.000052
Rrror escala (m) 0011 YCV yy (m) 0,000033| VCV yz (w) 0.000014)
VCV 2= (m) 0.000097
Evento inicializacién: Perdida
IB-:-GPI I M|lw- ] 41219'1‘ Almlm" [ Tiempo l-l]m l SI
Eyento
[Evento levantamiento [Finalirar levantamionto ]
mébvil
Mbscra
| Vo | 1 | | | | |
mbvil
| o | 1 l [ J J |
Eyento levantamiento
[Evento levantamianto [Mvil iniciado |
Recoptor GNSS
"Tipo receptor Desconocido
Némero de serie
Versién firmware 0
"Tipo de antens A4V Null Antenna.
Método medickn |Anteana Phase Conter
Ajuste cints métricx 0.000
D.efe hortzontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Pusto base
[Pemio I s sriens | S000fre T Comais] I I [ ]
Evenw inicializacién: Obtenida
Tipo de Contador
l""“"c" | TN - ‘"’”lz.n-.u- Al Vel oy ntamento Teois ""lhum-u- l 4
Recoptor GNSS
"Tipo receptor R6
Ntmero de serle 4903163546
Versién firmware 4.64
Tipo de antens R6 Intemal
Método medickin Base del soporte de la antens.
Afuste cints métrica 0.000
D.¢fe hortzontal 0.000
D.eje vertical 0.065
Panto 1027/aX 5245.149|AY -16610997|AZ -5744,027 | Cédigo BR-27|
Alfura antena 1.500|Tipo Sin corrogir|Prec hz 0.007| Pres vt 0.012,
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Qc1 Satélites 15/pDOP 1.4|uDOP 0.7|voop 12
RMS 20.723 [ Posiclones vandas 6| Desv tip () 7| Desv tip (V) ?)
QC2 Satilites 15{VCV xx (m) 0,000159| VCV xy (%) 0,000006(VCY xx (=) 0.000080
Error escala (1) 0.010) VCV yy (m7) 0.000049|VCY yz (%) 0000008,
'VCV = (m%) 0.000117|
Eyento inick Perdida.
Tipo de Contador
Ia-u-.cn | mn|s-n-4u | msszlm_m_ | Alvw|-' . | 'nmw-d]w I Al
Evenn Obteaida
la-uucrs | mn|m | ansom[ ¥ | Alvacio| 040 | Tioxpo mu Coxtebor I sl
Punto 1028[AX 5320.938[AY -16375.809|AZ -5858.275|Cédigo BR-28|
Altura antens 1.700 | Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.007| Pree vt 0.010,
QC1 Satélites 14/PDOP 1.3|upOP 0.7|voop 11
RMS 17.070|Posiclones vaadas 15| Deav tip (H) ?|Desv tip (V) 7
QC12 Satélites 14{VCV xx (m) 0,000129| VCV xy (%) 0,000006(VCY xx (=) 0.000066
Error escals (1) 0.009) VCV yy (m?) 0,000034|VCY yz (=) -0.000002
'VCV = (m%) 0.000078 |
Event levantamicnto
Op
Miscara
= wfenrece: | 1 [ I l I I |
Opciones movil
Mibscara
e __| e roce | 1 1N | l I | |
Evento
[Bvento [Mvil iniciado |
Receptor GNSS
"Tipo receptor Desconocido
Nmero de serie
Versién firmware 0
“Tipo de xntenx AdY Null Antenns
Miétodo medicién | Antenna Phase Conter
Afuste cinta mitrics 0.000
D.eje hortzontal 0.000
Dueje vertical 0.000
. Puato base
D) ] [Attora sntens | 0.000[Tipo Comogido] I I I ]
Eyento inicializacién: Obtenida
FA}: Tipo de Contador
[Snl-c’l I ml[lw ] 119050} Alvublh [ 'nmpoul]l iclaliacién ] 1
Recoptor GNSS
“Tipo receptor R6
Némaro de serle 4903163546
Versién firmware 4.64
Tipo de sntens. R6 Internal
Método medicién Baso del poporte de la antena
Aloste cints mitrics 0.000
D.afs hortzontal 0,000
D.gje vertical 0,065
Punto 1029[AX 5427313|AY -16151.890[ AZ -5949.357|Cédigo BR29
Alturs antens 1.700|Tipo Sin corregir|Prec hz. 0011 |Pree vt 0.019
Qc1 Satélites 14[PDOP 1.6/HDOP o0s|vpor 14
RMS 30.952|Posiclones vsadas 9| Desv tip (1) 7| Desv tip (V) 2
Qc2 Satélites 14{VCV xx () 0,000289| VCV 3y () 0.000015(VCY xx (=) 0.000147
Error esexls (m) 0.014 VCV yy (%) 0.000040|VCYV yx (=) -0.000018
VeV = (=) 0.000156
Evonio inicinlizacion: Pordids
Tipo de Contador
ls-u-(m | ml|n-¢n4u | u9mI::H % Almhl," l mmmll, Setalenetl I \|
Evenw Inicializacidn: Obsenids
[s-ucrs | 22 Isapou I 120027 Alyucio| TPode [ Tiempo reul| COTR4X ‘ zl
Ponto 1030[AX 5102.622]AY -17152.013[AZ -5665.729|Cédigo BR-30
Alturs antens 1.700|Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.009| Prec vt 0.015
Qc1 Satélites 14[PDOP 1.7/EDOP o0s|vpor 15
RMS 24,962 | Posiclones nsadas 34| Desv tip (1) 7| Desv tip (V) 2
QC2 Satélites 15/VCV xx () 0,000197| VCV 3y () 0,000002(VCY xx (=) 0.000085
Error eseals (m) 0.012 VCV yy (m7) 0.000024|VCYV yx (=) -0.000007
VCY 2z (=) 0.000094
e ey Py
Tipo de Contador
["‘“‘ ore | 2 |""‘°' | '2m'mmn& I ""‘"“Imm I THee '“‘lhu.n-u- l 2|
Eveno iniclalizacién: Obeenida
[snu GPs I 2321 Isqnou I lzmxr_:‘w Mnuol:';::-_” Thempo nﬂ]wc’“" ] :I
Eveno Inicializacién: Perdida
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon
Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza
Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Tipode Contador
I"“‘"G" | " I"""" I "m‘l;:-m | "“’blmm I 'h‘w"‘“lmh I ’I
Evenno Obrenida
\MGH | 2321 Im | mwt" I Alnb'm" I 'Ibwulul'm | 4|
Panto 1031[aX S212.294[AY ITALE64 AZ S778.504|Cédigo BRI
Alturs antens 2,000 | Tipo Sin corregir|Pree hx. 0.007| Pree vt 0.013
ect Satilites 14/PDOP 1.6/ uDOP 03|vbop 14
RMS 23.590{Posiclones vaadzs 34| Desv tip (1) ?|Desv tip (V) 7
Qc2 Satilites 14{VCV xx (m) 0,000227| VCV xy (m?) -0.000002{VCV xx () 0,000096]
Rrror escala (m) 0.009 VEV yy (m?) 0,000027|VCV yx () -0.000008
VCV =z (m%) 0.000109|
Fyento inick Pordida
Tipode Contador
I"““'G" | L I"""" I "'“’m‘m-ﬁ | """"|uvm I "‘""‘""lm&-h I ‘I
Evenn Obeenida
\MG’I | 27 |l--- | 12174590 I Alyacio| TR0 48 I Tiempo ru Comtstor | sl
Evemn iniclalizacitn: Perdids
Tipo de Contador
Ks-mcrs | 22 Isqn- ‘ mml:: o Alvnb]h l Tempo lul]| s l sl
Fyen inicializacion: Obsenida
m Tipo de Contador
lﬂ-m GPS | 2321 ]m ] 121861 I Alvmbl.' Tiempo lul]‘ scialbackn ] GI
Evento Perdida
[a-ucu | X Im I 121869 I Alyucio| P04 l Tiompe ral| CO4X I sl
Evenn lnlclalizacién: Obscaida
Tipo de Contador
ls-m GPs I ml]m I lzlmr""l it MMI.' I Tiempo ml] ; ] sl
Punto 1002[AX 5395 AR1[AY 76| AZ. 5964219/ Cédigo BR32
Alturs amtens 2.000 Tipo Sin corregir|Prec hx. 0.013| Pree vt 0.019,
QC1 Satélites 12|PDOP 1.8 HDOP 1.0, vDO® 15
RMS 55913 [Posiclones vsadas 68| Desv thp (1) 2| Desv tip (V) 7
Qc2 Satitites 13[VeVx () 0.000280| VCV y (m) 0.000006|VCV xx () 0.000097]
Krror sseald (m) 0015 VCV yy (1) 0,000034/VCV yx (=) -0.000002]
VeV 22 () 0.000220)
Evento
[s-— GPs | 32 Im I 122100 I Alyucio| P04 l Tiempe real| CO4X I a|
Evenn inicializacin: Obeenida
ls——m | 52 Isqn«- | 12112 Alvucio| P04 l Tiempo ral| COR9X I 9|
Eyon inicializacién: Pordida
Tipo de Contador
[""‘““" | 2320 Bepenbon | m";m—ﬁ “"‘"‘lmmu THaps. “Ihﬁnlhdh l ’|
Evon inicializacién: Obtenida
Tipo de Contador
l"‘" o8 | 1 |"'"‘°' | mmmn-u- ““"‘|hm l Thoorpy ""]hunhgu- l "’|
Punto 1033[AX 3501 822[AY 17271.995|AZ. 5055 426]Cldigo BR33
Altura antens 1.700 (Tipo Sin corregir| Prec hz. 0,008 Prec vt 0,013
Qc1 Satitites 14{pOP 1.5|mor 03|voor 13
RMS 19.588 | Posiclones usadas 7| Desv tip (1) 2| Deav tip (V) 2
ac1 Satilites 14{VCV xx () 0,000227|VCV xy (m") 0.000003|VCY xx () 0.000085
Krror escala (m) 0.010 VeV yy (o) 0,000029(VCV yz (m) 0.000005;
VOV () 0.000123;
Tvono icklizaditn:
Tipo de Contador
ls-n-cu | a |"""" | W“IZ'......:. ""‘"'qunnm-w l THaps, ""]w I “’|
Eveni levantamicnto
|Rvento levantamiento | Finalizar levantamicnto |
Opciones mévil
M fseara.
| tojtocs o | q | | l | | |
f“
Miscara
| 1opssn oo | q l I l l l |
Evens levanmicnto
|Evento levantamiento |Movil inicisdo |
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Nimero de serie
Versién firmware 0
Tipo de antens AdY Null Antenna
Miétodo medickén Antena Phase Certer
Afusts cints mitriea 0,000
D.eje hortzontal 0.000
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
|D.afe vertieat 0.000 |
Punto base
[Punto | ltora satens | 9.000[Tipo Comegido| | | | ]
Byent inicializacin: Obsenida
ls-a- crs | 21 Isq-uu I 123838 TP I Alyuclo| TIPO 4 Tempo real| CORtAOT I n|
Receptor GNSS
"Tipo receplor RG
Némero de serle 4903163546
Versién firmware 4.64
"Tipo de antens. R6 Internal
Método medicién Base dol poports de la antena.
Afuste et métrica 0.000
D.efe hortzontal 0.000
D.efe vertical 0,065
Punto 1034 AX 5693 564 |AY ~17128.004| AZ -£6227.721 C“. BR-34|
Altura autens 1.700| Tipo Sin corregir|Prec bz, 0.006| Pree vt 0010
oct Satitites 15{poOP 1.4{moP 0.7|vooe 12
RMS 20493 [Posiclones vsadss 101 Desv tip (1) 7/Dexv tip (V) 7
oc2 Satélttes 15|VCY xx () 0.000110/ VCV xy (m) 0,000002|VCY xx () 0.000055
Reror escala (m) 0.009 VCV yy (@) 0.000020|VCY yx (=) 0.000011
VOV = (9 0.00092,
Contador
ll-auc?l I mlllw‘u I mml:: _— Alvuhl.' , [ 'lhwnlull. rEoR ] "I
[s—-— Ges | 221 |a-|nu | 120087790 Almhl“"" | Tiempo reat| COtRd0T | 1z|
Evenn inicializacidn: Perdids
ls——cn | 221 |sqnu | 120082 7%° Alvaeio| P08 | Tiempo reat| COtAE0T I u|
Eyenw inicializacién: Obseaida
Is-mcn | 221 |n.p-«- | 125201 Alyuclo] TIP0 9 | P I u|
Lvent inicializacién: Perdida
Tipo de Contador
la-.cn | m1|sqnu | 125248 um[w | lhﬂpomllw I u|
Eyenn
Tipo de Comtador
l""‘“m | i |""“" | ‘”mrh:um& I ""‘""’lm | Tiseipe, '“'lw | “|
Ponto 1005[AX 5760370[AY “16846.364]AZ 5257992 Codigo BR3S
Alturs antens 2,000 Tipo Sin comregir{Prec hx. 0.010| Prec vt 0.016
Qc1 Satélites 12{pDOP 1s|uDoP 03|vbop 13
RMS 27.595{Posiclones nsadss 65| Desv tip (1) 2/ Desv tip (V) 2
Qcz sasittes 13{VeV rx () 0.000171|VCV 1y (m7) 0.000021|VCV 2 () 0.000098
Rrror escala (m) 0013 YV yy () 0.000049|VCY yx () 0.000027
vevm @) 0.000143
Tvon inicilizacién: Pordide
ls—_crs | 231 Is.po- ‘ 1255521 Alyaclo| T1P0 &8 | Tiempe real| COBtAd0r I ul
Even
Tipo de Comtador
l""‘“m | 2 |""‘°' I m‘[:unﬁ- I ”“*’mm—a-m | “""“""|w | l’|
Eyen ini Perdida
Tipo de Contador
l""‘"c"’ I o I"""“' I “““Ba-m ] """"[uvm-u l Tocpo, "']mn—u- ] "l
Evenwo Obtenida
Contador
I""- X8 | 231 I"""" I ]mmmh | Al "“’lmma-u I Teagpo "'lm&nu- I "l
B Bl b e
Contador
Is-ucn | m1|np-u I usmlzzu @ I Alvuhl," | neqnmll‘ A | wl
r S s
Tipo de Contador
’s-mcn | 221 In-pu- I mlml:: g I Alnd;ll | Tiempo m||‘ ooy | 17|
Evento
ls-acn | 22 Im I mvn!“" | deo[hm | Tempo lul! I n|
Even iniclalizacién: Obsenida
m Tipo ée Contador
[ﬂ-uacm | 2321 Ilv-‘u I 126104 Alvublh " I Tiempo lull. sclatizackén I 20|
e
Contador
[“"‘"c" I 3t I"""“ I "“”l::.hﬁ- I """"[mm—a-m l Tiepo’ ""Ihusn-zu- | 2"|
lmm | 2321 |m I lnu:""' um|“'°“ I Tempo mllcm I zl|
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon
Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza
Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Punto 1006 |AX 5808 864 |AY ~16739.596| AZ ~6311.037|Cédigo BR-36,
Alfura antens 2,000 Tipo Sin corrogir|Prec hz, 0.014| Pres vt 0.020.
Qct Satélites 12[PDOP 1.7|mmor 1.0/vDOP 13
RMS 46341 [Postclones usadas 62| Desv tip (H) 7 Desv tip (V) ?
Qc2 Satélites 13{VCVxx (m9) 0000206/ VCV xy (") 0000021 |VCY xx (%) 0000151
Krror escals (m) 0.015 VCV yy (m9) 0.000091|VCY yz () 0.000090
VCY = () 0.000285]
Eveno inicializacién:
Ia-uucrs | mm Is-n-dw | 126307 Alyucio| P04 | Tiompo reul| o400 I n|
Byeno inicializacidn: Obsenids
L.r: Tipo de Contador
[8“ GPS I 2321 ‘w ‘ 126507 I MM’.’ N Tempo ml“ sclatizackn l 21‘
Eyeno inicializacién: Perdida
la-mcn | 22 |unu | 12613 TP Alyueio| P09 | Tompo rou| Comtdor I zz|
Evenwo Inicializacién: Obtenlds
ls-um | zmlu-uu | 1acuss| 7P Alvuio| TiPode | Tiompo rou| Comtador I n|
Ponto 1037[AX 5917.071 [AY -16715.685|AZ 6430.918|Cédigo BR-37
Altura antena 1.700 | Tipo Sin corregir|Prec hz. 0,011 Prec vt 0,019
Qc1 Satélites 12[PDOP 17/EDOP o0s|vpor 15
RMS 28,914 |Posiclones nsadas 12{ Dev thp () ?|Desv tip (V) ?
Qc2 Satélites 12{VCV xx () 0,000429| VCV xy (") 0,000031 (VCY xx () 0000215/
Keror eseals (m) 0.013 VCV yy (@) 0.000112(VCV yx (=) 0000022
VCY 22 () 0000247
Evonio inicializacion: Pordida
Tipo de Contador
jsememacrs | 2 jsegentes | w7074 | Tempom Cnier | 3|
Evenwo lnicializacidn: Obseaids
Is-—cn | z:mlsw | 12723 Alvucio| T1Pode | Tiempo rou|COmAdor I u|
Eveno Inicializacién: Perdida
Tipo de Contador
I Nt I Ak Il - I giiiad ALYk antamento I THao ""qu‘m..u- I '“I
Byento inicializacido: Obtenids
Tipo de Contador
I""‘“ bt ] ""‘I""“" I 'm"mu-& AL ""‘Imm I Thep) ““Im&-eu- I "I
Evento
ls—ucu | 2321 |sqnu | 127:1:% I Almhl'""" | Tienpo ml|,_,"ﬂ‘.“‘,"‘:"""'l I u|
Eyento inicializacién: Obtenids
F: Tipo de Contador
[s—mm | 2321 ‘m ‘ 127693 Alnb[.' 3 l Tempo IBIL sclaltracté J Ml
Tipo de Contador
ls——scn I MI‘M ‘ 127783 I Al yucl| fos N l w’-"‘ sclaltracté 1 MI
Evento inicializaciéa: RMS bueno
Tipo de Contador
la-nucrs | mtlsopu- | umclzzl F Alv\uinl l mqn-ulI e | u|
Punto 1038 [AX 5911.634/AY -16479.090| AZ -6416.776|Cédigo BR-38
Alturs antens 1.700 | Tipo Sin corregir|Pree hz. 0.010| Pree vt 0.016
Qc1 Satéittes 13{PDOP 1.6/uDOP 09|vpor 13
RMS 24 876 |Posiclones vsadas 17| Desv tip (1) 7| Desv tip (V) ?
Qca Satilites 13{VCV xx (m¥) 0,000219| VCV xy (%) 0,000038(VCV xx (=) 0000211
Error escala (m) 0012 VCV yy (m7) 0.000062|VCY yz (") -0.000059
VCV =z (m") 0.000319|
[Rvento levantamiento |Finalizar levantumicnto |
mbvil
Miscars
e __| Mfitearnor | 1 | | I I |
l’"
e | fsesrncr | 1 I | | I | |
Evenio
[Evento levantamiento [Mévil inicado ]
Recoptoe GNSS
"Tipo receptor Desconocido
Nimero de serie
Versién firmware 0
"Tipo de antena AV Null Antenns
Método medickin |Anteana Phage Conter
Auste cints métrica 0.000
D¢ horizontal 0.000
D.efe vertical 0,000
Punto base
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon
Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza
Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
|Punto | PRSI6192579974 Altura antens | 0.000[Tipo | Cormegido| | | | |
Eveato inicializacidn: Obtenids
lmcn | 22 Iaqn- I 128250790 Alvnh!“"* Tiempo real| CORtRG0X I 34
Recepsor GNSS
"Tipo receptor R6
|Némero de serie 4903163546
Versién firmware 4.64
Tipo de antens R6 Enternal
Miétodo medicién Rase del soporte de la sntens
Afuste cints mitrica 0.000
D.efe hortzontal 0.000
D.fe vertical 0.065
Eyent inicializacién: Perdida
la-mcn I o Isq-—- I uml: : /umhl“"'" I Tempo r-l]m I :ul
Fyen Obeenida
la-- GPs | 2321 Isq-—- I unul: : —_— l Almh[“"l do i [ Tiempo "'lml sz I l 3s|
Bve rdida
[s-uum | 32 Is..-u- I 12590580 | Alyaclo| T1P0 46 | Tiempeo rel|CORt880F I ss|
Evens inicializacién: Obtenids
lmm | 2321 Isq-u- | 125970( T8 Alyaclo| TIPO e I Tiempeo el CORG0F I x|
Evento Perdida.
Ia-uan l ml]m [ 129188790 ] Alvucio| TP0 86 l Tiempo real|COTRST I ul
Fyeno inicializacién: Obsenids
ls-. Grs | 1 |s-nu- | ‘””’I:n s Alvuh’:”" | Tiompo u-l‘“"“"l i l a7|
Evento Perdida
ls-- Grs | zmlsqu- J 1292377 | Alvucio| P00 | Tiompo real| COR9X J :7]
Eyenio inicializacién: Obtenida
ls-n-m | 221 |sq-uu | umsl:: _— Alnbl:"" s | 'u.mnulc"" e l 35|
Ponto 1039 |AX S$911.750|A¥ -16252.520|AZ 6415,124/Cédigo BR-39
Altura sntens 2.000|Tipo Sin comegir|Prec hx. 0.013|Pree vt 0.019
QC1 Satélites 11{PDOP 1.7 HDOP 1.0, vDOP 14
RMS 28.622|Posiclones usadss 25| Desv tip (1) 7| Desv tip (V) 7
ac2 Satilites 12|VeV xx () 0,000246] VCV xy (") -0.000035VCY xx () 0000152,
Krror escals (m) 0.015] VCV yy (m%) 0.000079|VCYV yz (m*) ~0.000035'
VOV = () 0.000208,
Evento
[s—.-cn I 21 Is.pc- I 1295727 I Alvacio| P00 I Tiompo real| 29X ‘ :sl
Evenw Inicializacién: Obeenida
’s-u-cn | 221 |a-pu | lmum_* Alvuo’"’“' | Tiempo -ul|°""°' | 39|
levantamlento -
Byono inicializacién: Pordida

e [ whee [ el | eeEEl [ e [
e I R = et~ R

e [ e | ol | el | e, [ 4
e [ e | ol | eelie | e, |
e [ e | ool | el | e [
e [ e | ol | el | e, [
o | e | B | el | e | 4
e | e [ ool | el | e, [ 4
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Ia—mm | mnlm I lmmu | Alvublm’n'::mh | mmndlmﬁ I cl
i i - |
mévil
= il q | l l l l |
mévil
| e e | q l | l | |
[Evento [Mévil iniciado s |
Receptor GNSS
"Tipo receptor Desconocido
Némero de serle
Versién firmware 0
"Tipo de antens AdY Null Antenns.
o .
D.ofe hortzontal 0.000
D.afe vertical 0.000
[Panto | lora antenn | 0.000[Tipo h-Iw Comogido] | | | |
Eveato inicializacida: Obseaids
[s——cn | mt|s-|nn | um!“‘ lumh!“”" | ‘lhmml!m I u|
Even inicializacién: Perdida
[s—uucn | mtlm J um!m Alyulo :"’u:-_w l Tiempo ullw ‘ u‘
Breno inicializaciéo: Obseaids
[s-ucn | 22 |sq—¢u | uoau!“" Alvula!“”" | ww!c"“" I ul
Byeno inicializacién: Pordida
la-_cn | mn|sqn-u | 130347 Mmhl“"" | n-upo-ll“"'“", o I As|
Eyen inicializacién: Obserids
ls-u-cn | m1|sq-—u | uumlzzﬂ ’ :umhl“""' I ﬁmmllm,, : I u.|
[s-m(m | mn‘m ] "‘””!:: i l Alvuhl.' I wulmh I «I
la-nucrs | m1|s-¢-u | “””I::u . Alvnd:l.’“'.“ | mu‘mh I l7|
ls-uucrs | m1|sqnu I uaml:=“ ’ | Alwdol:'.“ | wu‘mu | 41|
il | e | ool | Mf......lm e, | d
la--crs I 52 Iu.,... I m.r"-’ :umbl“"" I W-—IIW l nul
ls-acn | mn|su-n I uulol::" “ Mmlol""'“ l mmu|m‘ rneh | 49|
Brono inicializacida: Pordids
[un-crs ] ml[m ] l::" i Alvado|TPode [ nmoml]mu_ ] o]
Ia-uucn | mllm I uom!“"‘ = Mmb!'“'“‘ | mmml!“"""' I so|
Byento inicializacién: Pordida
[s-s-cn | mnlsq-‘. I mus]::“ " I umbl:""' | 'lupwl""", T ‘ soI
Byento inicializaciéo: Obtenida
ls-acrs | mnlm I ‘”"”l::u i uudol:"" | leml sl ‘ SII
Iu-u-cn I z.m|sq.—- I 130485 umh!“"" I Tiempo real|COPGOT | 51|
ls—mars | mnlw I 130505 Almlol," 'I‘knpuldlm' zsesi® I s:|
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Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Evento levantamiento
|Evento levantxmiento |Finalizar levantamiento |
Opeiones mbvil
| el q | | I | | |
mévil
—_| to]utcrs ro0r | q \ l | | |
Eyeato leyantamicnto
[Evento [Mévil inicis ]
Receptor GNSS
"Tipo receptor Desconocido
Neimero de serie
Vergién firmware 0
Tipo de antens AV Null Aneans
Método medicién Antenna Phase Center
Afoste cinta métrica 0.000
D.eje hortzontal 0.000
D.afo vertieal 0.000
Punto base
[Punte I ltars sntens | [ I Coregido] I I [ J
Even inicializaciba: Obtesids
ls-u-sra | 1 |s..-u | uosn!“" uw!"‘“" I mm-n!“"“' | 1|
Eyento Inicializacibn: Perdida
[s-uucn I 221 ]sqna- ] 130630 Alvwlo!m ol ] Tupml!c"“" ] 1]
Even inicializaciba: Obserida
[a-ucrs ] zm]sqnu I uom!?‘l o Almln[“"" ] Thnpmllm ] 2]
e - Receptoe GNSS
Némero de serle 4503163546
Verstén firmware 464
Tipo de antens RS Intornal
Método medseién Base del soports de la antens
Afuste cints mitrica 0.000
D.eje hortzontal 0.000
D.efe vertieal 0.065
Ponto 1040[AX 68 368[AY 1S97T1L92AZ “6474425 | Codigo BR40)
Alturs antens 1.950(Tipo Sin comegir(Prec hz. 0.013(Prec vt 0019
ec1 Satélites s/pooP 21{HDOP 13|vooP 17,
RMS 28,075 | Posiciones usadas 9|Desv tip () 7| Desv tip (V) 7|
= s o i et o b s
VOV =2 () 0000232
Tveni Pordian
,s--crs | 22 |unu | umnp:‘“ i | Alndn’m" I Thnpomllm | z|
Evenw Obserida
Is——.m I 2321 Is.p-o- I 131230) B0 e ] Alnzlu]m" ] W-ﬂlm ] :‘
Punto 1041 |AX 5932623 |AY -15833.611|AZ -6433.218|Cédigo BR-41
Alturs antens 2,000/ Tipo Sin comegir(Prec hz. 0.008|Prec vt 0010,
oc1 Satélites 12{ppOP 1.6|{HDOP 09(voop 13
RMS 16.811|Posiciones usadas 31(Desv tip (1) 7| Desv tip (V) 7
= <oy e s i e Areviagn e
___ VOV = () 0000118
=] e | e ]
—— . T N ]
Even Pendida
\a—mm | 221 |sq-a- I unsn!""" I um\o!""‘“ I Thmmd{cm I 4|
Eyen inicializacita; Obsnids
ls-.mcn I zm|squ¢u | uuat"l e Alvndo’ml . l wulm‘ e 9 | s|
Evenm inicializacibn: Perdida
[a-ucrs | 3 Iu-a- I 31578} umh!'""" ] Thnw-l!c""" I a|
Obaneida
la—u.cﬂ | 22 Is-n-a- I umz!’""’ I Mmh!’""“ l ‘ﬁ-nwnnl! I ol
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon
Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza
Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréifico

e N N - PO R R A

[m Tipo de Contador
[S“G” I ml|u¢-|- | 131789 | Al yuelo oy " l 'lhmlull‘ sclatbrackén | 7|
Eveno Perdida
Is-ucrs | 221 Im I 13181072 | Alyuaio|TPode I Tompo ral|CORIEX I 7|
l; | |
Eveno inicializacién: Obtenida
la-uucll | 2321 Im I 132012/ T Alyuclo| TP e I Tiempo rul|Comtndor ‘ Ul
Punto 1042/AX 5816.405[AY -15705.063| AZ 6302518 |Cédigo BR-42|
Altura antena 1.700 {Tipa Sin corregir|Prec hz. 0,013 Pree vt 0.016;
QC1 Satélites 13(PDOP 1.3|HDOP 0.8|vDOP 1.0]
RMS 31.764 | Posiclones vsadas 40| Desy tip (1) 7| Desv tip (V) ?
QC2 Satélites 13|VCV xx () 0,000213| VCV xy (m*) =0.000015|VCV xx (m”) 0.000096|
Rrror seals (m) 0.016 VCV yy (=) 0,000068| VCV yx () 0,000019!
VCV = (mY) 0.000155
Evento
ls-ucrs | z Iunou I 20T | Alyuelo| [P0 ¢¢ I Tiompo reu Comtder I v|
! | |
Eyeno levantamienn
|Rvento levantxmiento |Finalizar levantamicnio |
Op
[Moenea | wlubunmo' I al | I | I I |
mévil
| e rmce: | { l l l l |
Evento levantamiento
[Evento levantamiento |Méwil iniciado |
Recopior GNBS
"Tipo receptor Desconockdo
Némero de serie
Versién firmware 0
Tipo de antena AQY Null Antenns
Método medickin |Anteana Phase Conter
AJusts etnts métries 0.000
Defe hortzontal 0.000
D.aje vertical 0.000
Punto basc
[Pomto | PRSI619257997a  Altora antens__| 0.000[Tpo Comegido] I I [ ]
Eyento Obsenida
I:: Tipo de Contador
Il-nlm | ml‘w I 196954/ I Alndoll " 'lbnpolul| dclal " | 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Nimero de serle 4503163546
Versién firmware 4.6
Tipo de anfena R6 Intemal
Método medicién Buase del soporte de 1 antena.
Afuste cints mitrica 0,000
D.eje horizontal 0.000
D.efe vertical 0.065
Punto 1043 |AX 5701.019/AY -15567.647|AZ -6172.782|Cédigo BR-43/
Altyrs sntena 2,000 | Tipo Sin corregir|Prec hx, 0,009 Pree vt 0,012
QC1 Satélites 14(pDOP 1.4|HDOP 03/vDOP 11
RMS 22,542 |Posiclones vsadas 24| Desv tip (1) ?|Desv tip (V) ?
QCca Satlites 14[VCV xx (m9) 0,000147| VCV xy (%) 0,000007| VCV xx () 0.000066/
Error escala (m) 0.011 VCV yy (m?) 0,000036{VCY yx (=) -0.000002
VCV z2 (m) 0.000089!
Eyento Perdida
l:: Tipo de Contador
’mGﬂ | ml|w I 197069 I Alnhll " I 'mupoml“ delalbrme i ] l|
Evenmo Obeenida
\MG’D | 221 Im I 1onsn[T® I Alyucio| TR0 e | Tiempo real| CERER40E I 2|
! ! |
Punto 1044 |AX 5618.536/AY -15550.527|AZ -6079.861 |Cédigo BR-44
Alturs sntens 2,000 Tipo Sin comegir|Prec hz. 0,011 |Prec vt 0,017,
Qc1 Satélites 12(pDOP 20/|HDOP 11/vbor 1.6}
RMS 22347 |Posiclones nsadas 9| Desv tip (H) 7|Desv tip (V) 7
QC2 Satélites 12[VCV xx () 0,000248| VCV xy (m7) 0.000023|VCY xx (%) 0.000113
Error escals (m) 0.010 VCV yy (m?) 0000049 |VCV yx (m?) -0.000004
VCV z (m) 0.000122|
Eyento Perdida
I:: Tipo de Contador
’a-u-an | ml]m | 197441 | Al vusio| A " Thmml“ selallselén ] 2
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Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Evento inicializacién: Obsenida
lamcrs | 22 |m I 197464 Alyusio| TPode | Tompo rou| Comdr I J|
Evento iniclalizacién: Perdida.
lamcls | z;z\lm I 197670 P Alyuclo| P09 | 'lbmpcnnll‘:‘"”"Ir ‘ J|
B R it Obaenid
Tipo de Contador
”' ssstachy I i I"""" | "’mmh.u- | AV entamiento l Toags ""lw.m.eu- I ‘|
Punto 1045 /AX 5555.517|AY ~15585.966| AZ -6010.935|Cédigo BR-45
Altura autens 2,000 | Tipo Sin corregir|Prec hz, 0.010| Pree vt 0.014
QCct Satilites 13/PDOP 1.6|HDOP 05|vDoP 13
RMS 22,441 [Posiclones vsadss 8| Desv tip (H) 7| Desv tip (V) ?
Qc2 Satélites 13{VCV xx () 0,000206/ VCV xy (%) 0,000007|VCY x2 () 0,000102
Error eseala (m) 0.011 VCV yy (m7) 0,000043|VCYV yz (w) 0000004/
VCV = (m) 0.000116
Eveno inicializacién: Perdida
ls-um | mllm | 1o7use[ 7P Alvuo| TiPode | Tiowpo rut]Comtador I 4|
m Tipo de Contador
’s——cn l mllw ] 197947 6 Al yuglo! Jev. \ I 'lbqnl-l]‘ sclalbzmcién ] SI
Punto 1046{AX 5420.684[AY ~15697.438|AZ -5865.077|Cédigo BR-46
Altura antena 2,000 | Tipe Sin corregir|Prec hx. 0.010| Prec vt 0.014
QC1 Satélites 13{PDOP 1.6 HDOP 039,VvDOoP 13!
RMS 23597 8| Desv tip (H) ?|Desv tip (V) ?)
QC2 Satélites 13|VCV xx (w) 0.000278| VCV xy (m%) 0.000000| VCV xx (m") 0,000144)
Error escals (m) 0.011 VCV yy (m7) 0,000056|VCYV yz (m) 0.000013
VCY 22 (m) 0.000159|
Evento inicializacién: Perdida
Is——cn | B2 |sw | 1981209 Alyaclo| P04 | Tiowpo reut]Comtador I s|
Evenw inicializacién: Obecaida
Im Tipo de Contador
[s--cn | mn‘m I 198230 in Alyuslo! R N I ‘ﬂnw-nl‘, sclalizacién ‘ 6‘
Evento inicializacién; Pordida
Tipo de Contador
somamacrs | 20 ogunien | 195236 | Tonpo ot e | f
Eyento idn: Obsenida
Tipo de Contador
ls—ucrs | ml|&w | l’nﬂl: :: el I Al vuelo v 8 | ‘Ihﬂpoml‘l selalizscld ‘ 7|
Evento inicializacién: Pendida.
Tipo de Contador
[s-m-m I MIIM l wmsl :: Mracts -I Alnb[.' 3 l ’IhmlnlL sclaltracté J 1|
Evento Obeenida
Tipo de Contador
ls—-ucn I MI‘M ‘ 198257} :: — I Al yucl| fos N l Wlﬂ'“ sclaltracté ] ll
Punto 1047 (AX S5332.119)AY -15697.999| AZ -5770.516|Cédigo BR-47|
Altura antens 2.000 | Tipo Sin corregir|Pree hz. 0.016| Pree vt 0,030
QC1 Satiiites 9pDOP 2.7/ HDOP 13|vDoP 24
RMS 29.933 [Posiclones usadas 32| Desv tip (H) 7| Desv tip (V) 2
QC2 Satélites 9|VCV xx (m¥) 0,000807| VCV xy (m%) 0,000070|VCV == (m¥) 0.000554
[Error escals (m) 0.013 VCV yy (m") 0.000136|VCV yz (m") 0.000129|
VCV = (m7) 0.000665
Eyento ini Perdida
Tipo de Contador
lsnmcn | ml|sq!l¢u | lslslll ::II % I Alndn"" 9 I 'lhqnlul|‘ telalienciin I l|
Evento Obeenida
la-m Grs I 2321 ‘lq-‘w I mmmm | Alvuclo/WP0de | Tiempo u‘w""‘"" ‘ 9|
Punto 1048 |AX 5275.636|AY -15655.028| AZ -5707.753|Cédigo BR-48)
Altura antens 1.700 | Tipo Sin corregir|Pree hx. 0.008| Pree vt 0.015
QC1 Satilites 11{PDOP 22|HDOP 1.1/vboP 19
RMS 23.367 | Posiclones vsadas 47| Desv tip () 7 Desv tip (V) 2
QC2 Satétites 12{VCV xx (m¥) 0,000161| VCV xy (%) 0,000004| VCV x2 (m) 0.000090
Error escals (m) 0.010 VCV yy (m?) 0.000033|VCY yz (m% 0.000013
VCV 2 (m7) 0.000102|
Eyento ini i
I:: Tipo de Contador
’mm | 2321 |s'uu I 198993 I Alnb’l . l Thempo ml|‘ tclalizackin | 9|
Byeno
la-u-acrs I 221 Isq-ou I 19937872 | Alyuclo| TR0 4 I Tiempo real| CORtAST ‘ |o|
Punto 1049|AX 5540.041 |AY -15966.506| AZ. 6020 .836|Codigo BR-49)
Altura antens 1.500 | Tipo Sin corregir|Pree hx. 0.010| Prec vt 0.014
QC1 Sntélites 14/PDOP 1.3|HDOP 03|vDOoP 11
RMS 24.900|Posiclones usadas 7| Desv tip (1) 7| Desv tp (V) 2
QC2 Sutétites 14{VCV xx () 0,000205| VCV xy (%) 0,000015|VCY =2 () 0000120
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31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
| | ‘m eseala (m) ‘ o.oul | ’vcv @) | o.www|vcvy-m | omms|
VOV = @) 0.000150
[a-u.cn | mnlm J :umb|“'°" mw-n!“"“’ l w‘
Ism-cn | 221 |unu | mt: s | Ep—— Alnhl" Tienpo ulm& ] n|
Panto 1050 | AX 5689.124|AY -15780.436| AZ -6171.769Cédigo BR-50|
Altora antens 1.500|Tipo Sin corrogir|Prec hx. 0.008] Pree vt 0.014
oct Satitites 14{pDOP 1.5|mDoP 03{vooe 13
Qc2 :::h 213:: vcvnmm n.mts: v;c"v::; n.unwzz’ rv::’q ummu:
Krror eseald (m) 0.010 VCV yy () 0,000044|VCY y2 () 0.000033
VOV = () 0.000145
Eveno iniclalizacién: Pordida
lﬂ-uuGH | mtlm I mm!“" Almlo!“”" nm-l!c““"’ I n|
Fyen inicializacin: Obsenida
ls-n GPs | mn[unu ] mmsl:: s l Alyuglo :""'" Tiempo ""Imw- ] ul
Eyeno inicializacién: Perdida
lu-um | z |unuu | mus!“" Almlo!“"'" Tiempo nu!c"'“"' | 1z|
Evento Obecaida
Is-uen | o |swu I mm!“’" | /umlo!“"" Tempo nu!c"‘"’ I w|
Eyento inicinlizacién: Pordida
[s-mcrs l mn]m I znuul:z i um[:”" . Tiempo _Jc-utu . ] 13]
Evento inicializacién: Obtenids
Is-u- Ges | 221 Isq—au I 201494 umhl:"" Tempo ulc""" I u|
Even inicializacién: Pendida
la—-—m | 221 |sqn‘u | mm:!“" umh!“"" Tiempo ml!c"""" l u|
Event inicializacién: Obtenids
ls-a(m | 231 ‘lq-iu ‘ msoo!’"" uneb!“”“ Teapo ml!c""“' I nsl
Byent inicializacién: Perdida
[s——-(m | 221 ‘s.pa- I mssc!’"" Alud:lln"“ Tieapo nallm ‘ lsl
Eveno Obsenida
Ia-mcrs | 221 |aqnu | msz:= o | Alvndo,," Tienpo -ullc“"l ndor ¢ | 14|
Fveno Pendida
's-uum | 221 |uqnu | mmlzzl i | "“""’mm wm‘ml R I \4|
Eveno Obtenida
[s—-.crs I 2321 Is.pu- I mwmm I Alvwl.’ £ 2 Tiompo ml]m ] nl
Pusto 1051[AX S570.206]AY 15650.663] AZ 035,397 Cédigo BR-S1
i T ey g sy g i
- i DR i e OB s i
Error sscald (m) 0018 VOV yy () 0,000069(VCY yz () 0000031
VCY 2z (m9) 0000210
Fveno Pordida
's-uu Gps | 22 Iuop-u I mmI:: ; I “"*’wm Tenpo ml‘m 5 | 17|
Eveno Obeenida
\s—-.crs | 3 Is-n-k- I mEE .- | umh]_, X mm-llc"'"" : ‘ I |a|
Evento Iniclalizackin: RMS sl
|s-ucn | 221 |n-pn- | 202027 /umh|," wulc"““’ e | ul
Eyen inicializaciéa: RMS bucno
ls-u-cn | mnlw | ml::u ’ | Alvudoln"l e Wul“""“‘ TR | u|
s
[Kvento levantmiento [Finalizar levantmionto ]
Opciones mévil
| totcasro0r | q | | l | |
Opciones mévil
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1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Miscara
e | s roce | 1 I l l
Evenn
[Rveate [Mvil inicido ]
Receptor GNSS
"Tipo receptor Desconocido
|Nimero de serie
Versién firmware 0
Tipo de autens A4V Null Antenax
Método medicién Antenna Phase Conter
Afusts cints mitrica 0.000
D.efe hortzontxl 0.000
D.fe vertical 0.000
= Pusito base
[Pomte I Alfora satens | 9.000[Tipo Comogido] I I I ]
m Tipo de Contador
ll-uc'l I mllm I 203344 Aln*[.' | 'l\uwvmlL sclalbracié l 1
Rocoptor GBS
"Tipo receptor R&
Neimero de serie 4903163546
Versién firmware 4.64
"Tipo de amtens. R6 Internal
Método medicién Bage dol poporte de la antena.
Ajuste cints métrica 0.000
D.sfe horizontal 0.000
D.efe vertical 0,065
Ponto 1052|AX 3486.871 [AY ~16744.845|AZ. ~3937.168|Cédigo BR-52|
Altura antens 1.500| Tipe Sin corregir|Prec hx vt 0.010
QC1 Satélites 16{PDOP 1.2 HDOP 0.7\vDOP 1.0
RMS 23.249 | Posiclones nsadas 53| Desv tip (1) 7| Desv tip (V) ?
QC2 Satélites 16|VCV xx (") 0.000109| VCV xy (m%) -0.000002| VCV =z (m") 0.000061
Error escala (m) 0.010 VCV yy @) 0.000025|VCV yx (aF) 0.000001
VOV = (m?) 0.000081
Evento inicializacién: Pordida
Tipo de Contador
ls-a-cn | mllsmuu | m;sul:: ; Alyuchol P | 'mwomll‘ " e I 1|
Evento inicializacién: Obtenida
[s-u:n | mx‘s-pu l 203750 P Alvuelo| P09 I Tiampo real| OG0T l zl
Ponto 1053[AX 3592.140[AY -16583300[AZ 4070.824|Cbdigo BR-53
Altura antena 1.500 Tipe Sin corregir|Prec hxz, 0.010| Pree vt 0.015
QC1 Satélites 15{PDOP 13 HDOP 0.7,vDOP 11
RMS. 35432 | Posiclones nsadas 35| Desv tip (1) 7| Desv tip (V) ?
QC2 Satélites 15|VCV xx (m”) 0.000177| VCV xy (m%) 0.000016VCV =z (m") 0.000096
Krror escala (m) 0.014 VOV yy (@) 0.000035(VCV yx (ar) -0.000010
VCV =z (m”) 0.000117|
Eyento inicializacién:
Tipo de Contador
[“"‘"c" | = I""“" I ”‘m[:n—& T """‘, antemiento I THOS, ""Il-u.n-u- I 2|
Evento inicializacién:
[s-luc!! | 2321 Il@l‘u I 204369 Alvndnl“"" | Tempo nnl]m I 3|
Evento inicializacién: Perdida
[s-u:rs I 22 Isq-uu I 208100 Alvuelo| P09 I Tiempo real| CORtAE0T ‘ 3|
Eyento Obgenida
ls—-acu | 221 Ispc- I 204513 TP I Al yuclo| TIPO d¢ | Tempo real| CORtAdOT ‘ nI
Punto 1054 |AX 3756374|AY -16720.103|AZ -4242.395|Codigo BR-34|
Altura antens 1.500|Tipo Sin corregir|Prec hz. 0011 (Pree vt 0017
Qc1 Sntélites 14/PDOP L5\HDOP 0.3/ vDOP 13
RMS 31,486 Posiciones vsadas 8| Desv tip (H) 7| Desv tip (V) ?
QC12 Satélites 14|VCV xx (=) 0,000246| VCV xy (m") -0.000015|VCV xz (") 0.000133
Krror escals (m) 0.014 VCV yy (m) 0.000040(VCY yz () -0.000014
VCV = (m) 0.000145
Evento inicializacién: Perdida
ls-ncrs | uzlls'puu I 208808 TP° Alyuelo| PO e | Tiempo e COmRdor I n|
Obeenida
[s—mcn | 21 Isq-au I 205156 TP I Alyuelo| TIPO 4 | Tempo real| CORtAOT I s|
Evento iniciafizacién: Perdida
[s-u-cn | ml‘m I ”’“4:: iicig Alvmhlm‘. l Tiempo -llm‘ i I s‘
Eyento inicializacidn: Obtenida
:: Tipo de Contador
’s-u-an | ml]m | 205197 MM’ I Thmml]. selallselén ] 6|
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Ponto 1055 |{AX 3944310/AY ~16712.891|AZ 4435 659 | Cédigo BR-55
Alturs antens 1.500 | Tipo Sin corrogir|Prec hz, 0.007| Pres vt oon
QC1 Satélites 15{PDOP 1.4/ HDOP 0.7/VvDOP 1.2}
RMS 19.933 [Pasiclones usades 51| Desv tip () 2| Deav tip (V) 2
Qc2 Satélites 15/VEV xx (m9) 0,000148 VCV xy (m?) 0,000016|VCY xx (m%) 0000079
Krror escala (m) 0.009 VCV yy (m%) 0.000027|VCY yx () -0.000014
VCV z= (m’) 0.000092
Evenw iniclalizacién:
\MG’I | o Im anssea| P Alyuclo| P04 Tioapo al|Cotider I a|
Evento inicializacién: Obsenida
L.r: Tipo de Contador
[8“ GPS I 2321 ‘w 205823 I MM’.’ N Tempo ml“ sclatizackn l 7‘
Punto 1056 (AX 4071463 [AY ~16922.391|AZ -4577.244 | Cédigo BR-36|
Alura antens. 1.700| Tipo Sin corrogir|Prec hz, 0.008| Pree vt 0.017
QC1 Satélites 14{PDOP 1.7|DOP 0.7/VvDOP 1.5
RMS 20320 [Posiclones nsadas 35| Desv tip (H) 7| Deav tip (V) ?
Qca Satélites 14[VCV xx (%) 0,000212| VCV xy (m") 0.000015|VCV xx (%) 0000109/
Krror escala (m) 0011 VCV yy (m) 0.000032| VCV yz () -0.000014
VCV == (m?) 0.000123
Evento iniclalizacién: Perdida
\I—mGﬂ | ] |s-|-uw 206285| 0 Alyuck] TP 9 Tioapo mal| S0 I 7|
Evento levantamiento
[h-h |Finalizar ]
%
Mikscars
| e ol q I I I |
Ope il
Mdsears
| i | 1 | 1 1 l |
Evento levantamiento
[Kvento levantamiento [Movil inicisdo |
Receptor GhSS
"Tipo receptor Desconocido
Némero de serle
Versién firmware 0
‘Tipo de antena AQY Null Antenna
Método medicién |Anteana Phase Comter
Afvste cints mitrica 0.000
D.eje hortzontal 0.000
D.sje vertieal 0.000
Punto base
[Ponto | PRS16192579974|Alturs antens 0.000[Tipo | Cormegido| | | |
Eyento imiciplizacién: Obtenida
Tipo de Contador
[""‘" e I i l"‘"“' ”’”“F:..—u Al ""‘lmm l Doz "'lmm-u- ] Y
Recepuor GNSS
'Tipo receplor R6
Nimero de serie 4903163546
Versién firmware 4.64
Tipo de antens. R6 Intornal
Mitodo medicién Base del soporte de la sntena.
Afuste cinta mitrica 0.000
D.efe horizontal 0.000
D.gfe vertical 0,065
Punto 1057|AX 4195.425/AY -16872.002| AZ -4711.984|Cédigo BR-57|
Altura antens 1.700 | Tipo Sin corregir|Pree hz. 0.009| Pree vt 0.015
Qc1t Satélites 13(PDOP 18{HDOP 0.3vboP 1.6}
RMS 21.778 [ Posiclones usadas 51| Desv tip (H) ?|Desv tip (V) K
QC2 Satélites 13{VCV xx (m) 0,000179| VCV xy (m%) 0,000008|VCV xx (m7) 0,000079)
Error escals (m) 0.010/ VCV yy (m?) 0.000024|VCYV yz (m?) -0.000006
VCV = (m) 0.000093
Evento inicializacién: Perdida
[l—mGPS | 2321 Isqu-k- 2074577 Alyuclo| TIP0 8¢ Tempo real| COREA0T I s|
Eveonto inicializacién: Obsenida
ll—usGH | 2 lm angsas[TP Alyaclo| 0 4o Tiempo ey ContdeX I 9|
Punto 1060 |AX 4636.059|AY -16936.948| AZ -5176.868|Cédigo BR-60)
Altura antens 2.000 | Tipo Sin corregir|Pree hz. 0.007| Pree vt 0.012
QC1 Satélites 13(pDOP 16|HDOP 03 vDOP 14|
RMS 16.455 | Posiclones usadas 34| Desv tip () ?|Desv tip (V) K
QC2 Satélites 13{VCV xx () 0,000191|VCV xy (%) 0,000000/VCY xx (m?) 0.000072
Error escals (m) 0,009/ VCV yy (m?) 0000028/ VCV yz (m?) 0000010
VCV = (m?) 0.000113
Evento inicializacién: Perdida.
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon
Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza
Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Ia-uucu | 1 Iu-u- I mmm_ﬁ | uwlmh | Tienpo "“lmu I 9|
Evenn Obeenida
\MG’I | o |u-ou | 20515[T# | Alyucio| TR0 8 | Tiempo real| COR840F I m|
Eyeno inici Perdida
lm Tipo de Contador
[lmm | ?Jzt|ﬂqnlu | 208823 | Mn&lm l 'lbmml" scialbracién | lo|
Fyen inicializacién: Obsenids
l;lz Tipo de Contador
[ﬂnmm | 7321‘!@-&- I 209045 l Al yuclo/ o [ Thmmll’ scisltracién ‘ lll
Evento
ln-ucm | mnlm I 209062 P | Alvucio| P04 | Tiompo ral] SO I n|
Even Iniclalizacién: Obeenida
Tipo de Contador
ls-. cPs I 221 Iunu I mus["“‘l ki umh[," I Tiempo ml]‘ . ; ] ul
Ponto 1059]AX 4527.03[AY 6694292 AZ. ~S044,299]Cédigo BR-59)
Alturs amtens 1.700|Tipo Sin corregir{Prec hx. 0.008| Prec vt 0.012]
QC1 Satélites 14/PDOP 14/ HDOP 0.8 VDOP 12
RMS 21.812{Posiclones usadss 9|Desv tip (1) 2| Desv tip (V) 7
Qc2 Satitites 14[VeVxx () 0.000185| VCV xy (=) 0.000000|VCV xx (=) 0.000077,
Rrror sscal () 0.010 VeV yy (m7) 0,000033|VCV yx () 0000020
VeV 2 (m) 0.000149
v Fordida
[a.-.- Grs | 321 |sq-u- I 209765 "P I Alvucio| P00 | Tiomgo real| o400 I |z|
Even Inlclalizacin: Obtenids
Tipode Contador
[""‘“m l m‘l""“" | m’”‘mhﬁ """‘[mmﬁm I Tews. ""‘w [ l’|
Eveno inicializacién: Pordida
Tipode Contador
[""‘"“” ] m‘[""“" ] 209986 """‘[mm [ THaps, ""]wm-cu- [ "I
Bvonio inicializacién: Obtenida
[s-. GPs | z.m‘so-uu ‘ 209920 P Alyuclo| PO e l Tiompo rou|Comtdor J u]
Evento iniclalizacién: Perdids
[s-ucn | mx‘u-uu l 209927 PP Alyuclo| TPOde l Tiempo rou|COmRd0X ‘ u‘
Byonto inicializacién: Obteaida
Tipode Contador
la—n-cn | zmlsq-a ‘ "°‘“I:: e Mw&lh ; l Tiempo lnll - ‘ lsl
Byonto inicializacién: Pordida
l: Tipode Contador
’s-u-cn | Blllw I 210213 6n Alvnnln[," . nnpolulll Hencin l5|
Evento idn: Obtenida
Tipode Contador
IS“G!! | 732!|8@llu | 210363 Selalizacid I Alvuln'm 'l!npnnll|‘ scilncién lo|
Evento inicy
m Tipode Contador
l!——lG's I 2321 Ilqn‘- I 210368 l Alwd:l.’ e ﬁnqnlulll tclaltracté 16|
Byen inicializacién: Obesnids
[u—man I zm‘sq-uu ‘ 21(::70!:: i Alvuclo :"" ‘nmp-l]c“'""‘ : 4 |7|
Paato 1058[aX 4339365[AY 6765438]AZ 3850,033|Cédigo BR-58)
Alturs antens 1.700 | Tipo Sin corregir|Pree hz. 0.009| Pree vt 0.013
oc1 satitites 14{pDOP 14/ DOP 0.|vooe 11
RMS 22,608 {Posiclones vaades 43| Desv tip (1) 7| Desv tp (V) 7
QC2 Satilites 14{VCV xx (m) 0,000164| VCV xy (m%) -0,000002| VCV xx (=) 0,000083
Error escala (m) o011 VEV 3y () 0.000042|VCY yz () 0000030
VCY 2 (mY) 0000193
Fvents
[Bvento levantamiento |Finalizar levantumicnto
Puntos redacldos de Survey Controller
Ponto ] 676%44.854|Norte 4613351391 5 226.925|Codigo
Panto 1001 [ate 660477.268|Norte 3609406,402 Klevackin 368,479/ Cldigo BROL
Panto 1002 Este 660683618 |Norte $609292.920| Klevacion 369.310/Cédigo BRA2,
Punto 1003 | Kste 660878 900 |Norte 4609198554 | Klevacién 360.653 | Codigo BROG/
Punto 1004 | Kste 661147 235 |Norte 4609172.497 | Kievaeién 362.124|Cédigo BR-04
Ponto 1005 Kate 661369.006|Norte 4609018,662) Elevacion 364,793 | Codigo BR0S
Ponto 1006 | Kate 661554125 |Norta 4608920,088 | Klevacion 361,969 Codigo BR.06
Punto 1007 |Kste 659551,239|Norte 4605227,896 | Kievacion 439,908 | Codigo BR07
Ponto 1008 | Eate 659402544 | Norte 4608062 477 | Kievackin 450,508 Cédigo BR03,
Ponto 1009 Eate 659566.729|Norte 407931 517 | Klevackin 448,873 | Cdigo BR09)
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1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

31/7/24, 19:08 Informe topogréfico
Punto 1010[Rste 639747964 |Norta 4607791.174] Elevaciin 440.968]Cédigo BR-10)
Ponto 1011 [Kete 659926.003 [Norte 4607675.788| Klevacin 433,085 | Cédigo BR-11
Punto 1012 | Kste 660114 598 |Norte 4607502.526| Klevaeién 428,673 |Cédigo BR-12)
Punto 1013 |Este 660005 944 |Norte 4607326983 Klevacin 439.158|Cédigo BR-13
Punto 1014 Kste 659843.383|Norte 4607141.462| Kievacién 450.669|Cédigo BR14
Ponto 1015 [Kste 659756.450|Norte 4606949.265| Klevacién 463.747/Cédigo BR-15
Ponto 1016 |Rste 639623.105|Norte 4606747.336| Rlevacin 471.936/Cédigo BR-16)
Poato 1017 |Bste 659636.103 [Norte 4606515.982| Elevaciin 472.018/Cédizo BR-17)
Punto 1018|Rate 659811.835|Norte 4606492.284| Rlevacin 468,600/ Cédigo BR-18)
Punto 1019 Este 639577.834|Norte 4606208.361 | Klevacion 475.620|Cédigo BR19)
Punto 1020 | Kste 659858 429 |Norte 4606019.77 476.401 Cédigo BR-20|
Punto 1021 | Bate 639749.776 | Norte 4605883 455 Elevacin 438,009 Codigo BR21
Punto 1022 Kate 659845.323|Norte 4605736.261| Klevacién 492,249 Cédigo BR22)
Punto 1023 [Kete 660050286 Norte 4605613.830] Klevacion 476,281 |Cédigo BR-23
Punto 1024 [Rste 660148514 Norte 4605427.002] Klevacién 485.018|Cédigo BR-24
Punto 1025 [ate 660142 344 |Norte 4605205203 Klevackin 485 973 | Cédigo BR2S
Punto 1026 Rate 660278.797|Norte 4605012.516] Rievackn 497.924|Cédigo BR26
Punto 1027 | Kste 660519.641 |Norte 4604971835 | Klevacién 515.902|Cédigo BR-27|
Punto 1028 | Kste 66075%.404 |Norte 4604874252 | Klevacién 519.815 Cédigo BR-28)
Ponto 1029 [ Este 660987.214|Norte 4604743417 Rlevaciin 535.799|Cédigo BR-29)
) 1060 Kste 659972.341 |Norte 4605135.969] Klevacién 495.231/Cédigo BR30)
Ponto 1031 [Kste 659788223 |Norte 4604972,129| Klevacisn 504,585 | Cédigo BR31
Ponto 1002 Rste 639816.636|Norta 4604712.734 Rlevacin 518.266|Cédigo BR-32)
Punto 1033 [Rete 659872.361|Norta 4604575.810] Klevackin 536,855 | Cédigo BR-33)
Punto 1034 | Este 660025 532 Norte 4604324.892| Rlavacién 563,896/ Cédigo BR3
Punto 1035 | Kste 660309.670 | Norte 4604267.762| Klevacién 589.511 Cédigo BR-35'
Punto 1036 Kste 660418 455 Norte 589.083|Cédigo BR-36
Poxto 1007 [Bste 660448 374 |Norte 4604039.135| Klevacién 590.432|Cédigo BR-37]
Punto 1035 | Kete 6606%4.341 [Norts 4604061531 Klevacion 592,433 |Cédigo BR-33)
Punto 1039 [ Kste 660910.677|Norte 4604070.550] Klevacién 590,149 Cédigo BR-39)
Punto 1040 Este 661193 956 Norte 4603998.438] Elevaciin 589.285|Cédigo BR40)
Punto 1041 | Kate 661330.229|Norte 4604057, 587.919|Cédigo BRA41
Punto 1042 Kste 661452.585|Norte 4604236.970] Klevacién 596.235|Cédigo BR42)
Punto 1043 [ Kste 661543 846 Norte 8604415.231 | Klevaciin 533,819 Cédigo BR43)
Punto 1044 Kste 661596.635|Norte 4604539.978| Klevaciin 583.553| Cédigo BR44
Ponto 1045 [Bste 661557.963|Norte 4604632.055| Klevacién 582,652|Cédigo BR4S
Ponto 1046 [ Este 661439,634|Norte 4604526 616| Klevacion 580,152/ Cédigo BR44)
Punto 1047 |Kste 661434.525 |Norte 4604956.005 | Kievacién 576.679|Cédigo BR47)
Punto 1048 [Este 661474 517|Norte 4605041.866] Klevaciin 575.784| Cédigo BR43)
Punto 1049 [Este 661177.406|Norte 4604621.691 | Klevackin 570.292|Cédigo BR49)
Punto 1050 | Este 661370.829|Norte 4604416481 Elevacién 579.046|Céaigo BR-50)
Punto 1051 | Kste 661494.225 | Norte 4604601781 Klevaciin 578,600/ Cédigo BR-51
Ponto 1052 | Kste 660296105 |Norta 4607513.619| Rlevacin 429.023|Cédigo BR-52]
Punto 1053 | Este 660463 273 |Norte 4607349.520] Elavacién 416.716/Cédigo BR-53)
Punto 1054 |Este 660334.961 |Norts 4607107611 Eleyacién 427,509/ Cédigo BR54)
Punto 1055 | Kste 660351.697 |Norte 4606438.774 | Klevacién 439.613 Cédigo BR-55
Punto 1056 Este 660149.008 Norte 4606641343 Elevacikin 443,433 Cdigo BR-36)
Punto 1057 Bste 660205.760|Norte 4606460.176] Elevacién 445,963 |Cédigo BR-57]
Ponto 1060 Este 660163.411|Norte 4605818.236| Klevacién 467.468/Cédigo BR40)
Punto 1059 Kste 660399 986 Norte 4605995.071 | Klevacin 470.813|Cédigo BR-59)
Ponto 1058 | Rste 660319.365 |Norte 4606265.242) Klevacin 460,452, Cédigo BR-58)
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Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén

Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

718124, 14:12 IMPEXGEOQ - Informe de Medicién

NHombre del proyecto: bases muela
Nombre de usuario:
Versién: 7.3.7.20210018
Unidad de distancia: metro
Unidad de angulo: Grados

Sistema coordinado

Sistema ESPANA ETRS89 Zona UTM 30N
Zona | 2000/-3
A | serie de peliculas 1984

Cartografia
a Proyeccidn Transverse Mercator
Vie principal N/S 0.000
Vie principal W/E | -0,052
C én /S | 0.000
Compensacion W/E | 500000.000
Escala 1.000

Descripcién del Proyecto

| Operader | |
| Usax | |

Transformacién local

Transformacién Alineacién horizontal Alineamiento vertical
Tipo | ¥in Pardmetros Tipo Sin Pardmetros Tipo | 8in Ajuste
Semi - EJE PRINCIPAL | 6378137.000 Vie principal E 0 Vie principal E |0
Aplastamiento | 298.257 Vie principal N ¢ Vie principal N |0
tradueecidén X | 0.000 cambio E 0 cambic E 0O
d ién y | 0.000 compensacién norte 0 compensacién norte | 0
traducecién 32 |0.000 ién 0 Expr. constante 0
rotacioén X |0 Factor de escala 0 archivo geoide  EGMOB_REDNAP.ggf
rotacion Y |0
rotacion zZ | 0
Escala | 0.000
| Comentario |
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Metodo de medida | H Vertical
Numexo de sexie | 3227507 | Desplazamiento horizontal 0,124
Altuxa de la antena | 1.300 Desplazamiento vertical = 0,069
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza & 99,6 5%
Mascarilla | 10.000 Bervicio NTRIP

[ de la sstacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF |
l IRed I

4774379.104 | y = -84493.983 | z
46099875.911 | y = 665453.596 | h

367,355 ]

% = 4214784,071 |
% -

Puntos de medicion

Fecha de medicion |27 de junio de 2024

Nombre yo | norte| ax aY | az | X | v | yo |v|sv|ppop|RMs2D|RMS 1D
12:50:09 [ Fija [ 213.178 | -4993.378 | -340.531 | 4609406.408 | 660477.258 [ 368.464 |2 | 22 [ 2.551 [ 0.000 | 0,001

1001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor Pro Metodo de medida H Vertical
Humexo de serxie 3227507 Dasplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena | 1.800 Desplazamiento vexrtical = 0,069
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza & 099,5%
Mascarilla | 10.000 Servicio WTRIP

| Coordenadas de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF |

X = 4774433.711 | y = -84295.544 | z = 4214729,239 |
| | Red | x

4609905.610 | y = 665654.618 | h = 369,125 |

Puntos de medicion

| Fecha de medicién |27 de junio de 2024
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Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén

Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

718124, 14:12 IMPEXGEO - Informe de Medicion
Nombre | yvo |norte| ax ay | az X v yo |¥|sv|ppop|RMs2D|RMS 1D
| 1002 [13:10:32 | Fija | 241.469 | -4985.545 | -373.402 | 1609292.909 | 660683.60% [369.342(2 |19 [1.4790,001 0,002 |

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor Pro Metodo de medida H Vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura ce la antena | 1.500 Desplazamiento vartical = 0,069
Tipo de antena CHA Pro NHivel de confianza 99, 5%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP

de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4774471.575 [ y = -84107.291 |

4214677, 240

l Ce

z
h

| | Red

| % = A609848.178 | y = 665844.861 |

360,405 |

Puntos de medicion

Fecha de medicién |27 de junio de 2024

Nombre yo |norte]

| | wyo |¥|sv|epop|mMs2p|RrMs 1D

1003 13:31:10 [ Fija

ax | [ [
[286.26% | -4985.771 | -400.969 | 4609198 §40 | 660878.901 | 360.673 | 2 | 20 [1.403 | 0,002 | 0,008

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor | br. Método de medida | | Vertical
Numero de serie | 3227507 | Desplazamiento horizemtal | 0,124
Altuza de la antena 1.800 Desplazamianto vertical 0,069
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP

| c de la estacion ( 00) de RTCM | ECEF | x =

1774484.907 | y = -83842.125 | z = 4214667,932 |

| | Red | % = 4609841.598 | y = 666110.409 | h = 260,703 |
Puntos de medicion
Fecha de medicioén |27 de junio de 2024
Nombre yo |norte| ax ay | az | - ] yo |¥|sv|epop |RrMs2D|RrMS 1D

1004 13:45:37 [ Fija

1 280.311 | -4983.685 | -414.668 | 4609172.496 | 661147.223 [ 362.114 |2 | 18 [1.385[ 0,001 | 0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor Pro Metodo de medida | H Vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altuza de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla 10.000 Servicio NTRIP
| e de 1a estaoiéon (RTCMO000) de RTCM | ECEF | x = 4774557.844 | y = -83631.804 | = = 4214596,657 |
| | Red | x = 4609747.261 | y = 666324.190 | n = 265,118 |
Puntos de medicion
Fecha de medicion |27 de junio de 2024
Nombre yo |norte| ax ay | Az | x | yo Y| sv|ppop|RMS2D|RMS 1D

1005

13:52:39 | Fija | 318.879 | -4977.740 |

vy |
~460.315 | 4609018.671 | 661369.003 | 364.802 |2 |20 [1.330] 0,002 |0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipe de receptor Pro Matodo de medida H Vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena = CHA Pro Nivel de confianza @ 99,5%
Mascarilla | 10.000 Sexvicio NTRIP
| Coordenadas de la estacion (RTCYMO0000) de RTCM | ECEF | x = 4774598.91¢ | y = -83454.997 | z = 4214547,782 |
| | Red | ® = 4609689.638 | y = 666503.049 | h = 361.041 ]

Puntos de medicion

Fecha de medicién |27 de junio de 2024

Nombre yo | norte| ax ay |

14:14:30| Fija

1006

| | | v | | ¥|sv| poop | RMS2D | RMS 1D
[347.315 | —4972.920 | —490.160 | 4608920.047 | 661554.124 | 361.962 | 2 | 18 | 1.353 | 0,001 | 0.000

AZ | X yo

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor Pro Metodo de medida H vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla | 10.000 Sexvicio NTRIP
| Coordenadas de la estacion (RTCMO000) de RTCM | ECEF | x = 4774982.111 | y = -85485.368 | z = 4214200.082 |
| Red | x = 4609104.659 | v = €64482.984 | h = 443,490 |
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718124, 14:12 IMPEXGEOQ - Informe de Medicién

Puntos de medicidn

Fecha de medicidn |28 de junio de 2024

Nombre yo |norte| ax ayY az | X yo |Y| SV|PDOP | RMS2D |RMS 1D

1007 08:08:17 | Fija | 414.449 | ~4959.500 | ~574.647 | 4608227.856 | 659551.232 | 439.934 | 2 | 22 | 1.541 | 0,001 | 0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor Pro Metodo de medida H Vertical
Numero de sexie | 3227507 | Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
lla 10.000 Servicio NTRIP

| 4 das de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4775068.429 |
| | Red | % - 4608978.729 |

= -85654.901 | =z = 4214115%,612 |
= 664327.887 | h - 454.047 |

Y
Y

Puntos de medicion

Fecha de medicidn |28 de junio de 2024

Nombre yo |norte| ax ay | az | X | yo |¥|sv|PDOP |RMS2D |RMS 1D

1008

| y |
08:26:33 | Fija | 440.784 | -4954.495 | -604.350 | 4608062.478 | 659402526 | 450.520 | 2 | 23 | 1.575 | 0,002 | 0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor & ©tro Metodo de medida | H Vertical
Numero de sexie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP
| Coordenadas de la estacion (RTCMO000) de RTCM | ECEF | x = 4775129.655 | y = -85502.364 | z = 4214048,378 |
| Red ] X = 4608893.173 | y = 664483.472 | h = 453,117 |

Puntos de medicion

Fecha de medicién |25 de junio de 2024

Nombre yo |norte| ax oY az | 2 | | yo |¥|sv|PDOP | RMS2D|RMS 1D

I ¥
1603 05:10:04 | Fija | 470.772 | ~4947. 6 538835 [ 450751 506 | 658566.716 | 448.902 | 2 | 21 | 1.758 | 0,002 | 0,005

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de raceptor Pro Metodo de medida H Vertical
Numero de serie | 3227507 Desplazamiento horizontal & 0,124
Altura de la antena | 1.800 Desplazamiento vertical = 0,069
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza & 99, 9%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP

| Coordenadas de 1a estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4775187.499 | y = -85335.273 | = = 4213972,207 |
| Red | » = 4608803.684 | v = 664653.540 | h = 443,538 |

Puntos de medicion

Fecha de medicion | 28 de junio de 2024

Nombre yo | norte] aY | sz | X [ v | yo |¥|sv|ppop RMS2D|RMS 1D

1010

AX
05:20:04 Fija | 506.172 | ~4338.080 | ~675.875 | 4607751181 | 655747.952 | 440542 |2 | 20 | 2,196 0,002 | 0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de zeceptor | FPro Método de medida | H vVertical
Numezo de sexie | 3227507 | Desplazamiento hoxizomtal | 0,124
Altura de la antena | 1.200 Desplazamiento vertical = 0,069
Tipo de antema | CHA Fro Nivel de confianza & 99,5%
Mascarilla 10.000 Servioio NTRIP
| Coordenadas de la estacién (RTCHM0000) de RTCM | ECEF | x - 4775234.5%0 | y = -85167.784 | = = 4213911,972 |
l Red | x = 4608733.258 | y = 664823.577 | h = 436,501

Puntos de medicion

Fecha de medicioén | 28 de junio de 2024

Nombre vo |norte| ax | Ay az | X yo | Y|SV|PDOP | RMS2D |RMS 1D

1011 05:25:02 | Fija | 533.763 [ -4931.513 | -707.831 | 4607678.796 | 659526.001 [433.101 |2 [ 20 [1.552 [0.000 | 0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de zecaptor | Pro Metodo de medida | H Vertical
Numexo de sexie | 3227507 | Desplazamiento hozxizomtal & 0,124
Altura de la an 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla 10.000 Serviocio RTRIP
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[ de la estacién (I 00) de RTCM | ECEF | x = 4775312.604 | y = -84997.276 | z = 4213820,193 |

| | Red | % = 4608618.847 | v = 664998.095 | h = 431,597
Puntos de medicion
Fecha de medicién |28 de junio de 2024
Nombre yo | norte| ax ay | az | X | v | yo Y| sv|PDOP|RMS2D |RMS 1D
1012 09:31:37 | Fija | 575.707 | -4919.599 | -753.932 | 4607502.526 | 660114.592 | 428.662 |2 | 22 | 1.554 [ 0,001 | 0,002

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptoxr GPS

Tipo de receptor Bro Metodo de medida | H Vertical
Humero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena | 1.200 Desplazamiento vertical & 0,069
Tipo de antena | CliA Pro Nivel de confianza & 99, 5%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP

00) de RTCM | ECEF | x = 4775403.771 | y = -85122.346 | z = 4213731,783 |

| c de la estacion (
| % = 3608487.955 | y = 664877.658 | h = 442,700 |

| | Red

Puntos de medicion

Fecha de medicién |28 de junio de 2024

Nombre o | norte| AX AY Az | X | | yo |Y|Sv| PDOP  RMS2D|RMS 1D

b¢ 4
1013 10:11:03 | Fija | 605.150 | -4909.377 | ~788.017 | 4607326.968 | 660005.937 | 439.149 (2|24 [1.577 /0,001 (0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor PBro Metodo de medida | H Vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena | 1.800 Desplazamiento vertical | 0,068
Tipo de antena | CHA Bro Nivel de confianza & 99,9%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP
| Coordenadas de 1a estacion (RTCMO000) de RTCM | ECEF | x = 4775503.205 | y = -85250.012 | z = 4213635,493 |
| Red | x = 4608345.227 | y = 664746.046 | h = 454,977 |
Puntos de medicion
Fecha de medicion |28 de junio de 2024
Nombre yo |norte| ax oy sz | X | v | yo |¥|sv|ppop|RMS2D|RMS 1D

1014 10:15:19 | Fija | 633.212 | ~4301.814 | ~920.761 | 1607141.451 | 650883378 | 450.655| 2 | 26 | 1.564 | 0.000 | 0,004

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor Pro Metodo de medida H Vertical
Numero de serie 3227%07 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena | 1.200 Desplazamiento vartical | 0,068
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99, 9%
11a | 10,000 Servicio NTRIP

= 4213532.800 |
= 465,693

| Coordenadas de 1a estacion (RTCMO0000) de RTCM | ECEF | x = 4/75606.322 | y = -85400.993 |

z
| Red | x = 4608195.208 | y = 664609.350 | h

Puntos de medicion

Fecha de medicion |28 de junio de 2024

Nombre o | norte| ax ay | az | x [ | yo |¥|sv|ppop RMS2D | RMS 1D

1015

v/ | v
10:23:00 | Fija | 663.191 | -4893.561 | -850.987 | 4606949.250 | 650756, 448 | 463.739 | 2 | 25 | 1.594 | 0,001 | 0,004

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor Pro Método de medida H Vertical
Humero de serie 3227507 | Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza & 99, 9%
Mascarilla 10.000 Sexvicio NTRIP
| c de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4775711.465 | y = -85552.478 | z = 4213423.938 |
| | Red | % = 4608038.843 | y = 664463.333 | h = 474,038 |

Puntos de medicion

Fecha de medicién |28 de junio de 2024

Nombre yo |norte| ax aY az | x yo |¥|sv|epop |RrMs2D|RMS 1D

¥ |
1016 10:28:04 | Fija | 693.625 | -4882.501 | -885.463 | 4606747.324 | 659622.087 [471.931 |2 |26 [1.596 [ 0,002 | 0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor Pro Metodo de medida | H vertical
Numero de serie | 3227507 | Desplazamiento horizontal | 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,089
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IMPEXGEO - Informe de Medicion

Tipo de antena | CHA Pro |

Nivel de confianza | 99 9%

[
|

Mascarilla | 10.000

|

Servicio NTRIP |

|
|

Coordenadas de la estaocion (R

) de R ECEP

[ % = 4775821.843 | y = -85562.722 | z = 421329§,422 |

| Red | x = 4607871.469 | y = 664458.897 | h = 473,348

]

Puntos de medicion

Fecha de medicion

28 de junio de 2024

Nombre

o

| norte| oY o |Y|sv|ppop |RMS2D |RMS 1D

1017

¥
10:31:49

ax | | _az |y y
[¥i3a | 737.187 | -4867.307 | -933.122 | 4606515.971 | 659636.086 | 471.936 | 2 | 26 | 1.580 | 0,001 | 0,003

Receptor GPS

Mediciones situacionales y de altitud.

Tipo de receptor | Pro Metodo de medida | H Verrtical
Humero de serxie | 3227507 | Desplazamiento horizontal | 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena | CHA Fro Nivel de confianza @ 99 5%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP
Coordenadas de la estaoion ( ) de R BCEF | x = 4775828.025 | y = -85392.603 | = = 4213290.619 |
| | Red | x = 4607867.450 | y = 664629.211 | h = 470,513 |

Puntos de medicion

Fecha de medicién

2% de junio de 2024

Nombre

yo

| norte| ax 1N

AZ | X yo

1018

10:46:18 | Fija

| v
l 750,080 ] ~4862.560 | -948.194 | 4606452.259 ‘ 659811.822 I 468,601

|¥|sv| PpDoP | RMS2D | RMS 1D
|2 26 [1.356 | 0,001 [0,001

Receptor GPS

Mediciones situacionales y de altitud.

Tipo de Pro Metodo de medida H Vertical
Numero de sexie | 3227507 | Desplazamiento horizontal & 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
1la | 10.000 Servicio RTRIP

[ de la

00) de RTCM | BCEF | x

= 4775965.218 | vy = -85358.061 | z = 4213142.371 |

| | Red | x = 4607664.206 | vy = ©664670.531 | h = 477,174
Puntos de medicion
Fecha de R
5 8 2024
medicién 28 de junio de 202
RMS
Nombre yo norte AX AY AZ X b'd yo Y | SV PDOP  RMS2D 1D
1019 11:12:58 | Fija 804.687 | -4841.065 | ~1008.720 | 4606208.354 | 659877.863 | 475.625 |2 |23 | 1.264 | 0.000 | 0,001
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Método de medida | H Vertical
Numerc de serie 3227507 | Dasplazamiento horizontal 0,124
Altuza de la antena | 1.800 Desplazamiento vertical | 0,069
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza = 99,9%
Mascarilla | 10.000 ervicio NTRIP
| c de la estacion ) de RPCM | ECEF | x = 4776060.135 | y = -85396.722 | z = 4213037,109 |
| | Red | x = 4607523.889 | y = 664637.111 | h = 475,772 ]
Puntos de medicion
Reoha do 28 de junio de 2024
medicién
RMS
Nombre ye norte Aax Ay az X v yo Y | SV PDOP  RMS2D 1p
1020 11:24:20 |Fija 838,751 | -4828.387 | -1043.640 | 4606019.790 | 659858.435|476.392 |2 |22 |1.632 0,001 | 0,005
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor | Fro Metodo de medida | M Vertical
Numero de serie 3227507 | Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla 10.000 Sexvicio NTRIP
| c de la estacion (RTQM0000) de RTCM | ECEF | x = 4776139.576 | y = -85518.502 | z = 4212965,998
l | Red | x = 4607413.821 | y = 664519.278 | h = 489,579 ]
Puntos de medicion
F“{“,d. 28 de junio de 2024
medicion
RMS
Nombra yo norte AX AY AZ X v yo Y | SV PDOP | RMS2D 1p
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[10621 [11:37:02[rija [ 854.751]-4620.100 [ -1064.952 [ 4605883.445 [ 659745.767 [ 48%8.044 [2 [21 [1.562[ 0,001 [6,003 |
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Metodo de medida H Vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Hivel de confianza 99, 9%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP
[ de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4776212.303 | y = -85441.208 [ = - 4212893,228 |
| | Red | x = 4607313.885 | y = 664600.157 | h = 494,604 ]
Puntos de medicion
Feuhi de 28 de junio de 2024
medicion
RMS
Nombre yo norte AX AY AZ X ¥ yo Y | 8V PDOP | RMS2D 10
1022 11:48:45 | F1ja 884.768 | -4807.028 | ~1099.550 | 4605738.230 | 659845.311 | 492.300 |2 | 26 | 1.524 | 0,001 | 0.000
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor | Pr Meétodo de medida Vertical
Numexo de sexie 3227507 Dasplazamiento hoxizontal ,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical , 069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 9,9%
! 1la | 10.000 Sexrvicio KRTRIP
[ de la estacion (RTCM0000) de RPCM | ECEF | x = 4776254.578 | y = -85255.1096 | z = 4212823,478 |
| | Red | x = 4607240.178 | v = 664788.605 | h = 477,417
Puntos de medicion
Facha ds 28 de junio de 2024
medicion
RMS
Nombre vo norte Aax Ay AZ X b4 yo Y | SV PDOP  RMS2D 1p
1023 12:06:55 | Fija 919,903 | -4792.289 | -1136.854 | 4605613.848 | $60050.270 | 476.297 |2 |24 | 1.€80| 0,002 | 0,007
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor | Fro Metodo de medida | M Vertical
Numero de serie 3227507 Daesplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo da antena CHA Pro Hivel de confianza 99,9%
M illa | 10.000 Sexvicio NTRIP
| e de la estacién (RTCM0000) de RTCM | ECEf | x = 4776352.847 | y = -85181.514 | z = 4212732,378 |
| | Red | x = 4607109.477 | vy = 664867.034 | n = 489,425 |
Puntos de medicion
Fecha de P
medtetén 28 de junio de 2024
RMS
Nombre yo norte AxX AY AZ X v vo Y | SV PDOP  RMS2D 1p
1024 12:28:11 | Fija 955.344 | -4774.425 | -1181.344 | 4605427.012 | 660148.481 | 485.001 |2 |21 | 1.844 | 0,001 | 0,004
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor | Pro Metodo de medida | H Vertical
Humero de serie 3227507 | Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena & CHA Pro Nivel de confianza & 99, 9%
1lla 10,000 Servicio NTRIP
[ Coordenadas de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4776447.6594 | y = -85206.352 | z = 4212507,825 |
l | Red | x = 4606945.138 | y = 664847.657 | h = 471,341 |
Puntos de medicion
Fecha de g 3
28 de junio de 2024
medicion 2
Nombre vo norte AX AY AZ X v vo Y SV PDOP | RMS2D 10
1025 12:51:34 |Fija 1008.107 | -4763.457 | ~1211.948 | 4605205.198 | 660142.333 | 485.970 |2 | 21 |1.495] 0,001 |0,002
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
[ Tipo de receptor | Pro | Metodo de medida | i vertical |
| Humero de seris | 5227507 | Desplazamiento horizemtal & 0,124
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718124, 14:12 IMPEXGEO - Informe de Medicion
Altura de la antena 1.800 Do-plgz-u.nto vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla 10.000 Servicio NTRIP
| Coordenadas de la estacion (i 000) de RTCM | ECEF | x = 4776560.161 | y = -85105.797 | z = 4212517,133 |
| Red | x = 4606813.738 | y = 664553.226 | h = 500,523 |
Puntos de medicion
m::i:: 28 de junio de 2024
RMS
Nombre vo norte AX AY oz X ¥ vo Y SV PDOP | RMS2D 1D
1026 13:05:37 [Fi3a 1036.944 | -4734.497 | ~1269.721 | 4605012.501 | 660278.786 | 497.927 | 2 | 24 | 1.330 | 0,001 | 0,002
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Bro Metodo de medida | H Vertical
Numero de sarie | 3227507 | Desplazamiento horizontal = 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Hivel de confianza 99,9%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP
| e de la estacion (RTCMO0000) de RTCM | ECEF | % = 4776584.601 | y = -84879.410 | = = 4212518,807 |
| | Red | % = 7606806.651 | y = 665180.199 | h = 516,898 |
Puntos de medicion
Fachi-aw 28 de junio de 2024
medicion
RMS
Nombre yo norte AX AY AZ b 4 Y yo Y | SV | PDOP | RMS2D 1D
1027 13:26:27 [Fija 1061.013 | -4721.822 | -1293.887 | 4604971.834 | 660519.642 | 515,922 {2 |22 [1.464 0,002 | 0,004
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Meétodo de medida | H Vertical
Humero de serie | 3227507 | Desplazamiento horizontal | 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla | 10.000 Sexvicio NTRIP
| de la estaocién (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4776626.426 | y = ~84662.505 | z = 4212480,952 |
| | Red | x = 4606758.157 | y = 665398.951 | n = 520,164 ]
Puntos de medicion
Fecha de . b
TP 28 de junio de 2024
RMS
Nombre yo norte ax oy az X y yo Y SV | PDOP | RMS2D 1p
1028 13:48:21 |Fija | 1094.838 | -4703.555 | ~1330.428 | 4604874.231 | 660758.387 | 519.833 |2 (24 [1.347|0,001 |0,001
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Metodo de medida  H Vertical
Numero de serie 3227507 | Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
1la 10.000 Servicio NTRIP
[e das de la estacion (RTCMO000) de RTCM | ECEF | x = 4776694.826 | y = -84459.827 | z = 4212434,804 |
| | Red | x = 4606685.415 | ¥y = 665604.506 | h = 538.050 |
Puntos de medicion
Fecha de
S48 01-07-2024
RMS
Nombre yo norte AxX ay AZ X b'd yo Y | SV | PDOP | RMS2D 1D
1023 11:12:58 |Fija 1132.772 | -4682.284 | -1375.474 | 4604743.408 | 660987.226 | 535.771 |2 |19 |1.525]|0.000 | 0,003
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Metodo de medida | H Vertical
Numero de serie 3227507 | Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP
Coordenadas de la estacion (R ) de BCEF | % = 4776507.999 | y = -85388.261 | z = 4212568,924 |
| | Red | % = 4606877.225 | vy = 664668.389 | h = 499,672 ]
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Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén
Tomo Il. 1.

Documentacion Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza
Proyecto de Urbanizacién

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

718124, 14:12 IMPEXGEO - Informe de Medicion
Puntos de medicidn
Fecha de
: 01-07-2024
medicion
Nombre yeo norte ax AY Az X Y yo Y | SV PDOP  RMS2D 1B
1030 11:33:28 | Fija 994.918 | -4753.983 | -1225.861 | 4605135.963 | 659572.344 | 495.220 |2 |21 | 1.986| 0,001 | 0,005
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Metodo de medida H Vertical
Namero de serie | 3227507 Desplazamiento horizontal | 0,124
Altura de la antena | 1.300 Desplazamiento vertical = 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99, 9%
11a | 10.000 Servicio NTRIP
| c de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4776599.504 | y = -85585.588 | z = 4212471.019 |
| | Red | % = 4606736.505 | y = 664475.930 | h = 505,733 |
Puntos de medicion
Fecha de
01-07-2024
medicion 4
RMS
Nombre yo norte ax Ay az X v yo Y SV PDOP | RMS2D 1D
1031 11:43:18 | Fija [ 1012.886 [ -4746.526 | -1241.218 | 4604972.115 | 659788.202 [ 504.602 |2 | 20 |1.885[ 0,003 |0.000
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Metodo de medida H Vertical
Numero de serxie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99, 9%
Mascarilla 10.000 Servicio NTRIP
| Coordenadas de la estacion (RTCMO000) de RTCM | ECEF | x = 4776735.520 | y = -85587.476 | =z = 4212336,831 |
| | Red | x = 4606545.934 | y = 664460.836 | h = 518,385 |
Puntos de medicion
Fecha de
01-07-2024
medicién
RMS
Nombre vo norte AX AY AZ X 34 vo Y sV PDOP | RMS2D 1p
1032 11:54:25 |F1ja | 1060.049 | -4725.411 | -1252.451 | 4604712.716 | 659816.645 | 518.276 | 2 | dieciséis [1.634 | 0,009 | 0,009
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipe de rzeceptor | FPro Método de medida | H Vertical
Numexo de sexie | 3227507 | Desplazamiento horizomtal | 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena | CHA Fro Nivel de confianza | 59,658
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP
| Coordenadas de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4776817.400 | y = -85552.595 | z = 4212272,919
| Red | x = 4606445.084 | y = 664519.492 | h = 536,709
Puntos de medicion
Fecha de
01-07-2024
medicion
Nombre yo norte AX Ay Az X v yo Y SV, PDOP | RMS2D 1D
1033 12:03:58 | Fija 1084.758 | -4709.640 | -1319.546 | 4604575.783 | 659872.354 [ 536.879 |2 |22 |1.678}0,001 |0,004
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Metodo de medida | H Vertical
Humero de serie = 3227507 | Desplazamiento horizomtal = 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,089
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza | 99,9%
lla 10.000 Servicio NTRIP
| de la estacion (RTQM0000) de RTCM | ECEF | x = 4776958.374 | y = -85437.323 | z = 4212157,346 |
| | Red | % = 4606269.221 | v = 664641.305 | h = 563,862
Puntos de mediciodn
Fecha de
Eetign 01-07-2024
RMS
Nombre ye norte ax aY az x v yo ¥ | SV | PDOP | RMS2D 1D
1034 12:23:40 [Fija 1135.494 | -4680.931 | ~1376.266 | 4604324.888 | 660025.516 [ 563.898 |2 |23 |2.182|0,002 |0,002
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Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén
Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza
Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

718124, 14:12 IMPEXGEO - Informe de Medicion
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Matodo de medida | H Vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altuxa de la antena 1.800 Desplazamiento vexrtical 0,069
Tipo de a CHA Pro ¥ivel de confianza | 99,59%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP
| c de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4776995.425 | y = -85175.595 | z = 4212163.397 |
| | Red | x = 4606258.274 | y = 664903.929 | h = 592.091 |
Puntos de medicion
Fecha de
07~
Asi4a 01-07-2024
RMS
Nombre yo norte AX aY AZ X v vo Y | SV | PDOP | RMS2D 1D
1035 12:52:16 | Fija 1165.030 | -4660.999 | ~1412.791 | 4604267.751 | 660309.669 | $85.514 |2 122 |1.349(0,002 | 0,002
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Metodo de medida | M Vertical
Numero de serie | 227507 @ Desplazamiento horizontal | 0,124
Altura de la antena | 1.800 Dasplazamiento vertical | 0,060
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla 10.000 Sexrvicio NTRIP
[ de 1a estacion (RTCMO000) de RTCM | ECEF | x = 4777027.300 | y = -85076.282 | z = 4212129,418 |
| | Red | x = 4606215.189 | y = 665004.793 | h = 592.047 |
Puntos de medicion
Fecha de 01-07-2024
medicién
RMS
Nombre yo norte AX AY AZ X b's yo Y SV | PDOP | RMS2D 1D
1036 13:01:23 [Fija | 1181.677 | -4653.562 | -1431.836 | 4604195.649 | 660416.636 | 589.121 |2 |21 | 1.430 0,003 | 0,001
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS §
Tipo de recsptor Pro Metodo de medida | H Vertical
Humero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
1la | 10.600 Servicio NTRIP
Coordenadas de la estacion (RTCHMO0000) de RTCM | BCEF | x = 4777105.885 | y = -85071.658 | = = 4212037,562 |
| | Red | x = 4606094.577 | y = 665013.564 | h = 589,776 1
Puntos de medicion
Fechy d% 01-07-2024
medicién
RMS
Nombre yo norte AX ay oz X ¥ yo Y | SV PDOP | RMS2D 1D
1037 13:13:5%4 [F1ja 1211.%21 | -4634.279 | ~1455.690 | 4604039.102 | 660448.356 [ 590,450 |2 |19 |1.507| 0,001 |0.000
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor | FPro Metodo de medida | H Vertical
NHumero de sexie 3227507 Daesplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla 10.000 Servicio RTRIP
| e de 1a estacion (RTCMO000) de RTCM | ECEF | x = 4777086.826 | y = -84842.038 | z = 4212066,998 |
| | Red | x = 4606137.198 | vy = €65241.872 | h = 592,012 ]
Puntos de medicidn
Fecha de
T 01-07-2024
RMS
Nombre yo norte LK ax aZ X Y yo Y | SV | PDOP | RMS2D 1p
1038 13:42:57 |Fija 1225.132 | -4627.3023 | ~1474.954 | 4604061.528 | 660684.324 [ $92.464 |2 |21 [1.912(0,002 |0.000
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor | Fro Metodo de medida | H vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99, 9%
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Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén

Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

718124, 14:12 IMPEXGEO - Informe de Medicion
[ Mascarilla | 10.000 | Servicio NTRIP | ]
Coordenadas de la estacion (R ) de RTQM | ECEF | x = 4777071.548 | vy = -84621.786 | = = 4212086,160 |
[ | Red | % = 4606169.305 | y = 665461.103 | h = 590,387 ]
Puntos de medicion
Fecha de
01-07-2024
medicién
RMS
Nombre yo norte AX oy Az X ¥ yo Y SV | PDOP | RMS2D 1D
1039 14:03:54 [ Fija 1240,325 | -4620.990 | ~1492.709 | 4604070.515 | 660910.663 [ 590,166 |2 (21 |1.758 0,002 | 0,001
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Metodo de medida | H Vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena | 1.800 Desplazamiento vertical = 0,069
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza 99, 9%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP
| Coordenadas de la estacion (RTCM0000) de RTCM | BcEF | % = 4777093.855 | y = -84366.958 | z = 4212064,801
| | rea | % = 4606147.402 | y = 665716.816 | h = 589,520
Puntos de medicion
Fecha de
01-07-2024
medicién
RMS
Nombre ye norte aAx aY Az X v ye ¥ SV PDOP | RMS2D 10
1040 14:10:16 |Fija |1274.657 | -4595.172 | -1530.587 | 4603998.418 | 661193.949 | 589.311 |2 [ 20 [1.745| 0,001 | 0.000
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Metodo de medida H Vertical
Nimero de serie 3227507 | Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 29, 9%
Mascarilla 10.000 Servicio NTRIP
| e de la estacién (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4777055.037 | y = -84230.000 | z = 4212108.358
| | Red | x = 4606208.257 | y = 665851.749 | h = 590,989
Puntos de medicion
Fecha de
S odan 01-07-2024
RMS
Nombre yo norte AX AY AZ b g Y yo Y SV PDOP | RMS2D 10
1041 14:29:03 | Fija | 1273.709 | -4593.863 | -1533.572 | 4604057.713 | 661330.207 | $87.955 |2 [21 |1.730 {0,001 |0.000
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de recesptor Pro Método de medida | H Vertical
NHumero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 93, 9%
1lla 10.000 Servicio NTRIP
| Coordenadas de la estaciéon (RTCMO000) de RTCM | ECEF | x = 4776962.612 | vy = -94088.159 | = = 4212215.980
l | Red | x = 4606357.125 | y = 665988.450 | h = 588.061
Puntos de medicidn
Fecha de
-07-
icién 01 2024
RMS
Nombre vo norte AX Ay AZ X v vo Y SV | PDOP | RMS2D 10
1042 14:40:42 | Fija 1254.128 | -4607.159 | -1509.700 | 4604236.943 | 661452.565 | 586.258 |2 {22 |1.3740,002 | 0,001
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Bro Metodo de medida H Vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena | 1.200 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena | CHA Ero Nivel de confianza & 99,9%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP
| Coordenadas de 1a estacién (RTCMO000) de RTCM | ECEF | x = 4776869.628 | y = -83937.6681 | = = 4212326,152 |
| Red | X = 4606506.366 | y = 666133.839 | h = 589,689
Puntos de medicion
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Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén
Tomo Il. 1.

Documentacion Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza
Proyecto de Urbanizacién

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

718124, 14:12 IMPEXGEO - Informe de Medicion
Fecha de
Jici 07~
icién 02-07-2024
RMS
Nombre yo norte ax ay 8% x v yo |¥ SV PDOP RMS2D .
1043 08:43:46 |Fija | 1231.498 | -4620.213 | ~1490.313 | 4604415.223 | 661583.830 | 583.853 |2 [18 |[1.533 ({0,003 |0,001
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de recsptor Pro Método de medida Vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal ,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical , 069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 9,9%
Mascarilla 10.000 Servicio NTRIP
Coordenadas de 1 tacién (RTCMO0000) de RTCM | ECEF | x = 4776802.692 | y = -83904.655 | =z = 4212392,956 |
Red | x = 4606601.834 | y = 666163.481 | h = 583,552 |
Puntos de medicién
Fecha de
02-07-2024
medicién
RMS
Nombre vo norte AX ay AZ X v vo Y | SV | PDOP | RMS2D 10
1044 08:47:19 | Fija 1215.941 | -4636.090 | -1464.206 | 4604539.969 | 661596.646 | 583.574 |2 |15 | 2.191 0,001 |0,001
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor | Pro Metodo de medida | H Vertical
Numero de serie 3227507 Dagplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena | 1.800 Desplazamiento vertical = 0,069
Tipo de antena CHA Pro NHivel de confianza 99,9%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP
| Coordenadas de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4776762.170 | y = -§3931.122 | = = 4212444,517 |
| Red | = 1606666.328 | v = ¢66134.814 | h = 587,829 |
Puntos de medicion
Fecha da 02-07-2024
medicion
RMS
Nombre yo norte ax oY Lz X b'd yo Y SV PDOP | RMS2D 1D
1045 08:53:22 | Fija | 1193.401 | -4645.096 | ~1446.863 | 4604632.058 | 661557.940 | 582.626 |2 | 18 | 1.623 | 0,002 | 0,001
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor | fro Metodo de medida | H Vertical
Numero de serxie | 35227507 | Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena | 1.800 Desplazamiento vertical | 0,068
Tipo de antena CHA Pro Nivel de contt_an:a 99,9%
lla | 10.000 Servicio NTRIP
[ de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4776671.5%4 | y = -84015.355 | z = 4212542.041 |
| | Red | x = 4606796.361 | y = 666045.9688 | h = 585,952 |
Puntos de medicion
Fecha de
02-07-2024
medicion
Nombre yo norte AX AY AZ x v vo b ¢ sv PDOP | RMS2D R::)S
1046 08:59:30 [F1ja 1149.148 | -4672.312 | -1398.548 | 4604826.602 | 661439.634 | 580.116 | 2 | diecizéis [2.024 | 0.000 | 0,001
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de zeceptor | FPro Meétodo de medida | H Vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena | 1.800 Desplazamiento vertical | 0,065
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 98, 9%
1lla 10.000 Servicio NTRIP
Coordenadas de la estacion (RTCMO0000) de RTCM | ECEF | ® = 4776601.204 | v = -84002.668 | z = 4212606.530 |
| Red | x = 4606831.684 | y = 666055.235 | h = 575,967 |
Puntos de medicion
Fecha te 02-07-2024
medicion
RMS
Nombre vo norte AX AY AZ X v vo Y SV PDOP  RMS2D 10
1047 09:08:12 | Fija 1131.014 | -4685.577 | -1368.445 | 4604555.988 | 661434.510 | 576.6%4 |2 |15 |2.587 0,004 | 0,007
Mediciones situacionales y de altitud.
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Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén

Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza

Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

718124, 14:12 IMPEXGEO - Informe de Medicion
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Método de medida H Vertical
Hamero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99, 9%
1la | 10.000 Servicio NTRIP
| C d das de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4776556.777 | v = -83352.521 | z = 4212656, 520 |
[ | Red | x = 4606960.254 | v = 666103.015 | h = 575,278 |
Puntos de medicion
Fecha de
3 02-07-2024
medicion
RMS
Nombre yo norte AX AY 4z X ¥ vo Y | SV | PDOP | RMS2D 1D
1048 09:13:53 | Fija 1115.134 | -4692.745 | -1355.508 | 4605041.854 | 661474.512 | 575.760 |2 |18 |[2.293 {0,002 | 0,003
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de recaptor | Pro Método de medida | H vertical
Numexo de ie | 3227507 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,5%
Mascarilla 10.000 Serviocio NTRIP
| Coordenadas de la estacién ) de RPCM | BCEF | % = 4776771.926 | y = -84293.570 | = = 4212401,673 |
| | Red | % = 4606615.223 | y = 665773.334 | h = 571,456 |
Puntos de medicion
Fecha de
SR A NG 02-07-2024
RMS
Nombre yo norte AX ay Az X 1’4 yo Y | SV PDOP | RMS2D 1D
1049 09:33:33 | Fija 1168.567 | -4662.772 | -1413.582 | 4604621.683 | 661177.406 | 570.288 |2 |21 |1.728 0,001 |0.000
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor Pro Metodo de medida M Vertical
NHumero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla 10.000 Servicio NTRIP
e de 1a estacién (RTCMO000) de RTCM | ECEF | x = 4776871.708 | y = -84137.087 | # = 4212303.389 |
| | Red | % = 4606481.048 | y = 665935.053 | h = 578,762
Puntos de medicion
Fecha de
02-07-2024
medicidn
RMS
Nombre yo norte AX aY LAz x )'4 yo Y | SV | PDOP | RMS2D 1D
1050 09:51:43 [Fija 1217.870 | ~4633.568 | ~1466.218 | 4604416.490 | 661370.836 | 579.059 | Z | 21 | 2.050 | 0,000 | 0,002
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor | Fro Metodo de medida | M Vertical
Numero de serie 3227507 | Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla 10.000 Servioio RTRIP
[ das de la estacion (RTCMO0000) de RTCM | ECEF | x = 4776776.082 | y = -83594.533 | = = 4212420,226 |
| | Red | x = 4606636.741 | v = 666072.333 | h = 562,938 |
Puntos de medicion
Fecha de
oo 02-07-2024
medicion
RMS
Nombre yo norte AX AY AZ b 4 Y yo Y SV PDOP | RMS2D 1D
1051 10:03:16 | Fi3a 1194.418 | -4646.365 | ~1446.846 | 4604601.765 | 661494.224 | 578.579 |2 |22 |1.975[0,001 |[0,001
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de zecaptor | Pro Metodo de medida | H Vertical
Numexo de sexie | 3227507 | Desplazamiento hozxizomtal & 0,124
Altura de la an 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena CHAR Pro Nivel de confianza 99,9%
Mascarilla 10.000 Serviocio RTRIP
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Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén
Tomo Il. 1.

Documentacién Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza
Proyecto de Urbanizacion

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

718124, 14:12 IMPEXGEOQ - Informe de Medicién

Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

[ de la estacién (I 00) de RTCM | ECEF | x = 4775306.866 | y = -84817.108 | z = 4213833,992 |

| | Red | x = 9608639.229 | v = 665177.687 | h = 434.079
Puntos de medicion
Fecha de medicién | 02-07-2024
Nombre yo | norte| ax ay | az | X | v | yo Y| sV|PDOP|RMS2D |RMS 1D
1052 10:30:39 | Fija | 580.464 | -4917.966 | -762.223 | 4607513.615 | 660296.112 | 429.031 |2 |24 [1.391 | 0,002 0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptoxr GPS

Tipo de receptor Bro Metodo de medida | H Vertical
Humero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena | 1.200 Desplazamiento vertical & 0,069
Tipo de antena | CliA Pro Nivel de confianza & 99, 5%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP

00) de RTCM | ECEF | x = 4775371.558 | y = -84668.266 | z = 4213743,775 |

| c de la estacion (
| % = 4608534.071 | y = 665330.090 | h = 420,549 |

| | Red

Puntos de medicion

Fecha de medicién | 02-07-2024

Nombre o | norte| AX AaY Az | X | | yo |Y|Sv| PDOP | RMS2D|RMS 1D

b ¢ 4
1053 10:42:17 | Fija | 621.021 | -4905.289 | -805.667 | 4607349,528 | 660462.254 [41¢.703 2|22 [1.922| 0,001 |0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor PBro Metodo de medida | H Vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de 1a antena | 1.800 Desplazamiento vertical | 0,069
Tipo de antena | CHA Bro Nivel de confianza & 99,9%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP
| Coordenadas de 1a estacion (RTCMO000) de RTCM | ECEF | x = 4775494.900 | y = -84817.711 | z = 4213616,447 |
| Red | x = 4608351.842 | y = 665187.031 | h = 430,249 |
Puntos de medicioén
Fecha de medicién | 02-07-2024
Nombre yo |norte| ax ay az | x | v | yo |¥|sv|ppop RMS2D RMS 1D
1084 10:52:23 | Fija | 661.845 | ~4892.636 | -849.916 | 4607107.597 | 660334.954 | 427,512 |2 | 21 |1.606| 0,001 | 0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor Pro Metodo de medida H Vertical
Numero de serie 3227%07 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena | 1.200 Desplazamiento vartical | 0,068
Tipo de antena CHA Pro Nivel de confianza 99, 9%
11a | 10,000 Servicio NTRIP
4775630.808 | y = -84628.396 | z = 4213480,932 |

441,935 |

| Coordenadas de la estacion (RTCM0000) de RTQM | ©CEF [ x=
|

z
| Red | x = 4608160.104 | y = 665183.165 | h

Puntos de medicion

Fecha de medicion | 02-07-2024
Nombre yo |norte| ax ay | az | x [ | yo |¥|sv|epop|RMS2D|RMS 1D

1055

] ol
11:04:31 | Fija | 713.964 | -4874.732|~907.658 | 1606838.765 | 660351.697 [439.621 2|23 [1.491[0.000 |0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor Pro Método de medida H Vertical
Humero de serie 3227507 | Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza & 59, 9%
Mascarilla | 10.000 Sexvicio NTRIP

| c de 1a estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4775732.062 | y = -85047.263 | z = 4213368.808 |
| | Red | x = 4608001.538 | y = 664969.750 | h = 446,086 ]

Puntos de medicion

Fecha de medicién | 02-07-2024

Nombre yo |norte| ax aY az | x yo |¥|sv| epop |RrMs2D|RMS 1D

vy |
1056 11:16:55 | Fija | 735.654 | -4865.367 | -937,268% | 4606641.320 | 660149.003 [ 442.402 |2 |21 [2.054 [ 0,003 |0,002

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor Pro Metodo de medida | H vertical
Numero de serie | 3227507 | Desplazamiento horizontal | 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,089
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Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén
Tomo Il. 1.

Documentacion Técnica del Ambito de actuacion del Campus de La Muela, Zaragoza
Proyecto de Urbanizacién

1.2. Anejo 04-Cartografia y Topografia del Proyecto de Urbanizacién Exterior al Sector. Proyecto Especifico de Infraestructura Hidraulica

718124, 14:12 IMPEXGEQ - Informe de Medicion
[ Tipo de antena | CHA Ero | Nivel de confianza | 59,9% |
| iia | 16.000 | Sexvicio NTRIP |
| Coordenadas de la estacion (R ) de ECEF | x = 4775819.137 | y = -85013.146 | z = 4213275,402 |

| | Red | % = 4607875.160 | y = 665008.317 | h = 448,706 |

Puntos de medicion

Fecha de medicion | 02-07-2024
Nombre yo |norte| ax | Z X | v | yo |Y|sv|PDOP | RMS2D|RMS 1D
1657 11:36:35 | Fija | 776.620 | ~4849.106 | -978.552 | 4606460, 148 | 660205.744 | 445,981 |2 | 15 | 1.709 | 0,002 | 0,001

Mediciones situacionales y de altitud.

Receptor GPS

Tipo de receptor | Fro Metodo de medida | M Vertical
Rumero de serie | 3227507 Desplazamiento horizontal | 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,068
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza 99, 9%
Mascarilla | 10.000 Servicio NTRIP

l Ci

de 1a estacién (RTCMO000) de RTCM | ECEF | % = 4776145.844 | y = -85123.656 | = = 4212633, 684 |

| | Red | x = 4607399.159 | y = 664914.554 | h = 467,472 |
Puntos de medicion
Fecha de
~07-2024
medicién s <
RMS
Nombre yvo norte AX AY AZ X v vo Y | SV PDOP  RMS2D 1D
1060 11:5%9:14 | Fija 890.297 | ~4803.552 | ~1101.872 | 4605818.223 | 660163.385 | 467.457 |2 | 17 | 1.697 | 0,002 | 0.000
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de zeceptox Pro Metodo de medida M vertical
Numero de sexie 3227507 Desplazamiento hoxizontal 0,124
Altura de la antena | 1.800 Dasplazamiento vertical | 0,068
Tipo de antena | CHA Pro Nivel de confianza 59, 9%
Mascarilla 10.000 Servicio NTRIP
| e de 1a estacién ( ) de RTCM | ECEF | x = 4776055.075 | v = -84872.279 | z = 4213047,523 |
| | red | x = 4607553.257 | vy = ©665160.768 | h = 471,917
Puntos de medicion
Fecha de
medicién 02-07-2024
RMS
Nombre vo norte ax ay oz X ' vo Y SV PDOP  RMS2D 1D
1059 12:12:44 [Fija 872.242 | -4812.251 | ~1083.014 | 4605998.074 | 660399.981 | 470.820 |2 (20 | 2.474 {0,001 | 0,001
Mediciones situacionales y de altitud.
Receptor GPS
Tipo de receptor | rPro Método de medida | H Vertical
Numero de serie 3227507 Desplazamiento horizontal 0,124
Altura de la antena 1.800 Desplazamiento vertical 0,069
Tipo de antena | CHA Fro Nivel de confianza | 99,9%
1lla | 10.000 Servicio NTRIP
[ de la estacion (RTCM0000) de RTCM | ECEF | x = 4775920.657 | v = -84521.093 | z = 4213182.355 |
| | Red | x = 4607741.488 | y = 665105.243 | h = 461,653 |
Puntos de medicion
F.Ck.'..d- 02-07-2024
medicion
RMS
Nombre vo norte AxX ay AZ X 'd yo Y | 8V PDOP | RMS2D 1D
1058 12:35:04 [Fija [818.972 | -4834.585 | ~1023.831 | 4606265.23% | 660319.3%4 | 460.452 |2 |21 | 2.204 [ 0,002 |0,002
| Comentario | |
Leyenda:
T - hora de inicio de la medicién del punto
N - modo de funcionamiento del receptor: SPP, DGNSS, RTK

8X, AY, AZ - incr de coord das cartesianas en el sistema W3384

X, ¥ - coordenadas en el sistema de coordenadas lecal

H - altura normal o elipsoidal

E - namero de posiciones RTK medidas en

el punto 5Vs - nimero de satélites rastreados a partir de los cuales se determind la posicién
PDOP - parametro PDOP

RMS 2D* - desviacibn estédndar de la media 1 o (nivel de confianza 68%) para 2 coordenadas planas en milimetros o miliciclos

PMS 1D* - desviacidn esténdar media 1 o (nivel de confianza del 68%) para la altura en milimetros o miliciclos
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Anejo 4 — Cartografia y Topografia

COMPARACION DE COORDENADAS

COORDENADAS RTK ZGZA COORDENADAS RTK ZARA COORDENADAS DIFERENCIAS
Numero BR X Y Z X Y Z X Y Z
1001 660477.268 | 4609406.402 | 368.479 660477.258 | 4609406.408 | 368.464 0.010 -0.006 0.015
1002 660683.618 | 4609292.920 | 369.310 660683.605 | 4609292.909 | 369.342 0.013 0.011 -0.032
1003 660878.900 | 4609198.554 | 360.653 660878.901 | 4609198.540 | 360.673 -0.001 0.014 -0.020
1004 661147.235 | 4609172.497 | 362.124 661147.223 | 4609172.496 | 362.114 0.012 0.001 0.010
1005 661369.006 | 4609018.662 | 364.793 661369.003 | 4609018.671 | 364.802 0.003 -0.009 -0.009
1006 661554.125 | 4608920.048 | 361.969 661554.124 | 4608920.047 | 361.962 0.001 0.001 0.007
1007 659551.239 | 4608227.896 | 439.908 659551.232 | 4608227.896 | 439.934 0.007 0.000 -0.026
1008 659402.544 | 4608062.477 | 450.508 659402.526 | 4608062.478 | 450.520 0.018 -0.001 -0.012
1009 659566.729 | 4607931.517 | 448.873 659566.716 | 4607931.506 | 448.902 0.013 0.011 -0.029
1010 659747.964 | 4607791.174 | 440.968 659747.952 | 4607791.181 | 440.942 0.012 -0.007 0.026
1011 659926.003 | 4607678.788 | 433.085 659926.001 | 4607678.798 | 433.101 0.002 -0.010 -0.016
1012 660114.598 | 4607502.526 |428.673 660114.592 | 4607502.528 | 428.662 0.006 -0.002 0.011
1013 660005.944 | 4607326.983 | 439.158 660005.937 | 4607326.968 | 439.149 0.007 0.015 0.009
1014 659883.383 | 4607141.462 | 450.669 659883.378 | 4607141.451 | 450.655 0.005 0.011 0.014
1015 659756.450 | 4606949.265 | 463.747 659756.448 | 4606949.250 | 463.739 0.002 0.015 0.008
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Anejo 4 — Cartografia y Topografia

COORDENADAS RTK ZGZA COORDENADAS RTK ZARA COORDENADAS DIFERENCIAS
Numero BR X Y Z X Y Z X Y Z
1016 659623.105 | 4606747.336 | 471.936 659623.087 | 4606747.324 | 471.931 0.018 0.012 0.005
1017 659636.103 | 4606515.982 | 472.018 659636.086 | 4606515.971 | 471.996 0.017 0.011 0.022
1018 659811.835 | 4606492.284 | 468.600 659811.822 | 4606492.299 | 468.601 0.013 -0.015 -0.001
1019 659877.884 | 4606208.361 | 475.620 659877.863 | 4606208.354 | 475.625 0.021 0.007 -0.005
1020 659858.429 | 4606019.777 | 476.401 659858.435 | 4606019.790 | 476.392 -0.006 -0.013 0.009
1021 659749.776 | 4605883.455 | 488.009 659749.787 | 4605883.449 | 488.044 -0.011 0.006 -0.035
1022 659845.323 | 4605738.261 | 492.289 659845.311 | 4605738.230 | 492.300 0.012 0.031 -0.011
1023 660050.286 | 4605613.880 | 476.281 660050.270 | 4605613.848 | 476.297 0.016 0.032 -0.016
1024 660148.514 | 4605427.002 | 485.018 660148.481 | 4605427.012 | 485.001 0.033 -0.010 0.017
1025 660142.344 | 4605205.203 | 485.973 660142.333 | 4605205.198 | 485.970 0.011 0.005 0.003
1026 660278.797 | 4605012.516 | 497.924 660278.786 | 4605012.501 | 497.927 0.011 0.015 -0.003
1027 660519.641 | 4604971.835 | 515.902 660519.642 | 4604971.834 | 515.922 -0.001 0.001 -0.020
1028 660758.404 | 4604874.252 | 519.815 660758.387 | 4604874.231 | 519.833 0.017 0.021 -0.018
1029 660987.214 | 4604743.417 | 535.799 660987.226 | 4604743.408 | 535.771 -0.012 0.009 0.028
1030 659972.341 | 4605135.969 | 495.231 659972.344 | 4605135.963 | 495.220 -0.003 0.006 0.011
1031 659788.223 | 4604972.129 | 504.585 659788.202 | 4604972.115 | 504.602 0.021 0.014 -0.017
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Anejo 4 — Cartografia y Topografia

COORDENADAS RTK ZGZA COORDENADAS RTK ZARA COORDENADAS DIFERENCIAS
Numero BR X Y Z X Y Z X Y Z
1032 659816.656 | 4604712.734 | 518.266 659816.649 | 4604712.716 | 518.278 0.007 0.018 -0.012
1033 659872.361 | 4604575.810 | 536.855 659872.354 | 4604575.783 | 536.879 0.007 0.027 -0.024
1034 660025.532 | 4604324.892 | 563.896 660025.516 | 4604324.888 | 563.898 0.016 0.004 -0.002
1035 660309.670 | 4604267.762 | 589.511 660309.669 | 4604267.751 | 589.514 0.001 0.011 -0.003
1036 660418.855 | 4604199.665 | 589.083 660418.836 | 4604199.649 | 589.121 0.019 0.016 -0.038
1037 660448.374 | 4604039.135 | 590.432 660448.356 | 4604039.102 | 590.450 0.018 0.033 -0.018
1038 660684.341 | 4604061.531 | 592.433 660684.324 | 4604061.528 | 592.464 0.017 0.003 -0.031
1039 660910.677 | 4604070.550 | 590.149 660910.663 | 4604070.515 | 590.166 0.014 0.035 -0.017
1040 661193.956 | 4603998.438 | 589.285 661193.949 | 4603998.418 | 589.311 0.007 0.020 -0.026
1041 661330.229 | 4604057.745 | 587.919 661330.207 | 4604057.713 | 587.955 0.022 0.032 -0.036
1042 661452.585 | 4604236.970 | 586.235 661452.565 | 4604236.943 | 586.258 0.020 0.027 -0.023
1043 661583.846 | 4604415.231 | 583.819 661583.830 | 4604415.223 | 583.853 0.016 0.008 -0.034
1044 661596.635 | 4604539.978 | 583.553 661596.646 | 4604539.969 | 583.574 -0.011 0.009 -0.021
1045 661557.963 | 4604632.055 | 582.652 661557.940 | 4604632.058 | 582.626 0.023 -0.003 0.026
1046 661439.634 | 4604826.616 | 580.152 661439.634 | 4604826.602 | 580.116 0.000 0.014 0.036
1047 661434.525 | 4604956.005 | 576.679 661434.510 | 4604955.988 | 576.694 0.015 0.017 -0.015
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Anejo 4 — Cartografia y Topografia

COORDENADAS RTK ZGZA COORDENADAS RTK ZARA COORDENADAS DIFERENCIAS
Numero BR X Y Z X Y Z X Y z
1048 661474.517 | 4605041.866 | 575.784 661474.512 | 4605041.854 | 575.760 0.005 0.012 0.024
1049 661177.406 | 4604621.691 | 570.292 661177.406 | 4604621.683 | 570.288 0.000 0.008 0.004
1050 661370.829 | 4604416.481 | 579.046 661370.836 | 4604416.490 | 579.059 -0.007 -0.009 -0.013
1051 661494.225 | 4604601.781 | 578.600 661494.224 | 4604601.765 | 578.579 0.001 0.016 0.021
1052 660296.105 | 4607513.619 | 429.023 660296.112 | 4607513.615 | 429.031 -0.007 0.004 -0.008
1053 660463.273 | 4607349.520 | 416.716 660463.254 | 4607349.528 | 416.703 0.019 -0.008 0.013
1054 660334.961 | 4607107.611 | 427.509 660334.954 | 4607107.597 | 427.512 0.007 0.014 -0.003
1055 660351.697 | 4606838.774 | 439.613 660351.697 | 4606838.765 | 439.621 0.000 0.009 -0.008
1056 660149.008 | 4606641.343 | 443.433 660149.003 | 4606641.320 | 443.402 0.005 0.023 0.031
1057 660205.760 | 4606460.176 | 445.963 660205.744 | 4606460.148 | 445.981 0.016 0.028 -0.018
1058 660319.365 | 4606265.242 | 460.452 660319.354 | 4606265.235 | 460.452 0.011 0.007 0.000
1059 660399.986 | 4605998.071 | 470.813 660399.981 | 4605998.074 | 470.820 0.005 -0.003 -0.007
1060 660163.411 | 4605818.236 | 467.468 660163.385 | 4605818.223 | 467.457 0.026 0.013 0.011
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia
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Anejo 4 — Cartografia y Topografia

COORDENADAS Y RESENAS RED TOPOGRAFICA

COORDENADAS
Numero X Y Z Nombre
1001 660477.263 | 4609406.405 | 368.472 BR-01
1002 660683.612 | 4609292.915| 369.326 BR-02
1003 660878.901 | 4609198.547 | 360.663 BR-03
1004 661147.229|4609172.497 | 362.119 BR-04
1005 661369.005 | 4609018.667 | 364.798 BR-05
1006 661554.125 | 4608920.048 | 361.966 BR-06
1007 659551.236 | 4608227.896 | 439.921 BR-07
1008 659402.535 | 4608062.478 | 450.514 BR-08
1009 659566.723 | 4607931.512 | 448.888 BR-09
1010 659747.958 | 4607791.178 | 440.955 BR-10
1011 659926.002 | 4607678.793 | 433.093 BR-11
1012 660114.595 | 4607502.527 | 428.668 BR-12
1013 660005.941 | 4607326.976 | 439.154 BR-13
1014 659883.381|4607141.457 | 450.662 BR-14
1015 659756.449 | 4606949.258 | 463.743 BR-15
1016 659623.096 | 4606747.330| 471.934 BR-16
1017 659636.095 | 4606515.977 | 472.007 BR-17
1018 659811.829 | 4606492.292 | 468.601 BR-18
1019 659877.874 | 4606208.358 | 475.623 BR-19
1020 659858.432 | 4606019.784 | 476.397 BR-20
1021 659749.782 | 4605883.452 | 488.027 BR-21
1022 659845.317 | 4605738.246 | 492.295 BR-22
1023 660050.278 | 4605613.864 | 476.289 BR-23
1024 660148.498 | 4605427.007 | 485.010 BR-24
1025 660142.339 | 4605205.201 | 485.972 BR-25
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Numero X Y Z Nombre
1026 660278.792 | 4605012.509 | 497.926 BR-26
1027 660519.642 | 4604971.835| 515.912 BR-27
1028 660758.396 | 4604874.242 | 519.824 BR-28
1029 660987.220 | 4604743.413 | 535.785 BR-29
1030 659972.343 | 4605135.966 | 495.226 BR-30
1031 659788.213 |4604972.122 | 504.594 BR-31
1032 659816.653 | 4604712.725| 518.272 BR-32
1033 659872.358 | 4604575.797 | 536.867 BR-33
1034 660025.524 | 4604324.890| 563.897 BR-34
1035 660309.670 | 4604267.757 | 589.513 BR-35
1036 660418.846 | 4604199.657 | 589.102 BR-36
1037 660448.365 | 4604039.119| 590.441 BR-37
1038 660684.333 | 4604061.530| 592.449 BR-38
1039 660910.670 | 4604070.533 | 590.158 BR-39
1040 661193.953 | 4603998.428 | 589.298 BR-40
1041 661330.218 | 4604057.729 | 587.937 BR-41
1042 661452.575|4604236.957 | 586.247 BR-42
1043 661583.838 | 4604415.227 | 583.836 BR-43
1044 661596.641 | 4604539.974 | 583.564 BR-44
1045 661557.952 | 4604632.057 | 582.639 BR-45
1046 661439.634 | 4604826.609 | 580.134 BR-46
1047 661434.518 | 4604955.997 | 576.687 BR-47
1048 661474.515|4605041.860 | 575.772 BR-48
1049 661177.406 | 4604621.687 | 570.290 BR-49
1050 661370.833 | 4604416.486 | 579.053 BR-50
1051 661494.225 | 4604601.773 | 578.590 BR-51
1052 660296.109 | 4607513.617 | 429.027 BR-52
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Numero X Y Z Nombre
1053 660463.264 | 4607349.524 | 416.710 BR-53
1054 660334.958 | 4607107.604 | 427.511 BR-54
1055 660351.697 | 4606838.770 | 439.617 BR-55
1056 660149.006 | 4606641.332 | 443.418 BR-56
1057 660205.752 | 4606460.162 | 445.972 BR-57
1058 660319.360 | 4606265.239 | 460.452 BR-58
1059 660399.984 | 4605998.073 | 470.817 BR-59
1060 660163.398 | 4605818.230 | 467.463 BR-60
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CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

camino que discurre al noreste del Poligono
Industrial Centrovia.

Nombre: BR-01 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
N 16 Longitud: 1° 04' 25.44658" O X: 660477.263 m
Hoja MTN 50: 283@+-19) Latitud: 41°371289713'N  Y: 4609406.405 m
Provincia: Zaragoza .
Convergencia: 1°16'47"
Zona: La Muela
Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991689
Fecha de Observaciéon :  Junio 2024
Seifial: Clavo Geopunt
ALTITUDES

Situacién: helipsoidal:  418.464 m

En afloramiento de roca situada en el margen sur del ANMM/Ortométrica: 368.472 m
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que discurre al noreste del Poligono Industrial

Nombre: BR-02 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Wimwro: 1002 Longitud: 1° 04' 16.64430" O X: 660683.612 m
Hoja MTN 50: 383 (27-19) Latitud: 41°3709.06970°N  Y: 4609292.915 m
Provincia: Zaragoza .
Convergencia: 1°16'53"
Zona: La Muela
Fecha de Construccién : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991771
Fecha de Observacién :  Junio 2024
Senal: Clavo Geopunt
ALTITUDES

Situacion: h elipsoidal: 419.319 m

En arquetén situado en el margen sur del camino ANMM/Ortométrica: 369.326 m

Centrovia.
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£SIUDIO Dk FOIOGRAMEIRIA

En el lado norte del camino que discurre al noreste
del Poligono Industrial Centrovia.

Nombre: BR-03 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Wormeme: 196 Longitud: 1°04'08.30147" O X: 660878.901 m
Hoja MTN 60: 383 (27-19) Latitud: 41° 37 05.86981" N Y: 4609198.547 m
Provincia: Zaragoza
Convergencia: 1° 16' 58"
Zona: La Muela
Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991848
Fecha de Observaciéon : Junio 2024
Sefal: Hito Prefabricado
ALTITUDES
SRR helipsoidal:  410.656 m
ANMM/Ortométrica: 360.663 m
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Nombre: BR-04 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Wiimer: L Longitud: 1°03 56.73840°0  X: 661147229 m
Hoja MTH 60: 383 (27-19) Latitud: 41°3704.83070'N  Y: 4609172.497 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°17' 06"
Zona: La Muela

Fecha de Construccién : Junio 2024
Fecha de Observacién :  Junio 2024

Anamorfosis: 0.99991954

Senal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situacion: h elipsoidal: 412111 m
En base de cimentacién de poste de valla que ANMM/Ortométrica: 362.119 m

delimita parque solar existente al norte del camino
que discurre al noreste del Poligono Industrial
Centrovia.
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Nombre: BR-05 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Wimero: 8= Longitud: 1°03'47.30981" O X: 661369.005m
Hoja MTH 80; 383(27-15) Latitud: 41°36'5068412'N  Y: 4609018.667 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°17'12"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosls: 0.99992042

Fecha de Observacién :  Junio 2024

Senal: Hito Prefabricado
ALTITUDES
Situacion: h elipsoidal: 414791 m
En el lado norte del camino que discurre al noreste ANMM/Ortométrica: 364.798 m

del Poligono Industrial Centrovia.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

103

AECOM



Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

Nombre: BR-06 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Wormwre: 10 Longitud: 1°03'39.41102" O X: 661554.125m
Hoja MTN 50: 383 (27-15) Latitud: 41° 36 56.35330" N Y: 4608920.048 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°17'17"
Zona: La Muela

Fecha de Construccién : Junio 2024 Anamorfosls: 0.99992116

Fecha de Observacién :  Junio 2024

Senal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situacion: h elipsoidal: 411.960 m
En arqueta de registro de saneamiento existente en ANMM/Ortométrica: 361.966 m

extremo este del Poligono Industrial Centrovia.
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Nombre: BR-07 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
R 18 Longitud: 1° 05' 06.57068" O X: 659551.236 m
Hoja MTN 60: 383 (27-15) Latitud: 41°363537242'N  Y: 4608227.896 m
Provincia: Zaragoza
Convergencia: 1°16' 19"
Zona: La Muela
Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis: 099991325
Fecha de Observacién :  Junio 2024
Senial: Clavo Geopunt
ALTITUDES

Situacién: helipsoidal:  489.937 m

En borde de cuneta hormigonada existente junto a ANMM/Ortométrica: 439.921 m

camino que discurre al noroeste del Poligono
Industrial Centrovia entre las calles Bolivia y San
Francisco.
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Wb BR-08 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Nimero: 1o Longitud: 1°05 13.15030°0  X: 659402535 m
Hoja MTN 60; 383 (27-19) Latitud: 41°36'30.11848'N  Y: 4608062.478 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16' 14"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis: 0.99991266

Fecha de Observacién :  Junio 2024

Senial: Clavo Geopunt
ALTITUDES
SRR helipsoidal:  500.534 m
En borde de cuneta hormigonada existente en el ANMM/Ortométrica: 450.514 m

extremo noroeste de la Calle Bolivia del Poligono
Industrial Centrovia.
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Nombre: BR-09
Niamero: 1009

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién: Junio 2024

Sefial: Clavo Geopunt

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 05' 06.18607" O
Latitud: 41° 36' 25.75604" N
Convergencia: 1°16' 19"

Anamorfosis:  0.99991331

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 659566.723 m
Y: 4607931.512 m

Situacion:

En bordillo de la Calle Bolivia del Poligono Industrial
Centrovia junto a nave de “Metalicas Garcu”.

ALTITUDES

h elipsoidal:
ANMM/Ortométrica:

498.908 m
448.888 m
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Nombre: BR-10 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
L o Longitud: 1° 04' 58.49501" O X: 659747.958 m
Hoja MTN 50: 383 (27-15) Latitud: 41° 36 21.07762" N Y: 4607791178 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16'24"
Zona: La Muela

Fecha de Construccién : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991402

Fecha de Observacién :  Junio 2024

Seiial: Clavo Geopunt
ALTITUDES
S helipsoidal: ~ 490.976 m
En bordillo de la Calle Bolivia del Poligono Industrial ANMM/Ortométrica: 440.955 m

Centrovia junto a nave de “Gas Servei Zaragoza”.
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Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién :  Junio 2024

Nombre: BR-11 GEOGRAFICAS

Numero: 1011 Longitud: 1° 04'50.91519" O

Hoja MTN 50: 383 (27-15) Latitud: 41° 36 17.30713" N

Provincia: Zaragoza .
Convergencia: 1°16'29"

Zona: La Muela

Anamorfosis: 0.99991472

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 659926.002 m
Y: 4607678.793 m

Seiial: Clavo Geopunt

Situacion:

En bordillo de la Calle Bolivia entre las calles
Nicaragua y Panama del Poligono Industrial

ALTITUDES

h elipsoidal:
ANMM/Ortométrica:

483.115m
433.093 m

Centrovia.
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Nombre: BR-12 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
L 108 Longitud: 1° 04' 42.94157" O X: 660114.595 m
Hoja MTN 50: 383 (27-15) Latitud: 41° 36 11.45864" N Y: 4607502.527 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16' 34"
Zona: La Muela

Fecha de Construccién : Junio 2024 Anamorfosls: 0.09991546

Fecha de Observacién :  Junio 2024

Seiial: Clavo Geopunt
ALTITUDES
S helipsoidal:  478.691 m
En bordillo de la Calle Panama en su encuentro con ANMM/Ortométrica: 428.668 m

la Calle Bolivia del Poligono Industrial Centrovia.
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Nombre: BR-13 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
L L Longitud: 1° 04' 47.80168" O X: 660005.941 m
Hoja MTN 50: 383 (27-19) Latitud: 41° 36 05.84779" N Y: 4607326.976 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16' 30"
Zona: La Muela

Fecha de Construccién : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991503

Fecha de Observacién :  Junio 2024

Seiial: Clavo Geopunt
ALTITUDES
S helipsoidal: ~ 489.181 m
En bordillo de la Calle Panama frente al edificio ANMM/Ortométrica: 439.154 m
abandonado de “Aranade” en el Poligono Industrial
Centrovia.
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Nombre:
Numero:
Hoja MTN 50:

Provincia:
Zona:

Seiial:

BR-14
1014
383 (27-15)

Zaragoza
La Muela

Fecha de Construccién : Junio 2024
Fecha de Observacion :

Junio 2024

Clavo Geopunt

GEOGRAFICAS

Longitud: 1°04'53.27151" O
Latitud: 41° 35 59.92385" N

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 659883.381 m
Y: 4607141.457 m

Situacion:

Centrovia.

En bordillo de la Calle Panama frente al encuentro
con la Calle Nicaragua del Poligono Industrial

Convergencia: 1°16'27"
Anamorfosis: 0.99991455
ALTITUDES
h elipsoidal: 500.692 m
ANMM/Ortométrica: 450.662 m
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Nombre: BR-15 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
L 10 Longitud: 1° 04'58.93623" O X: 659756.449 m
Hoja MTN 50: 383 (27-15) Latitud: 41° 35 53.78650" N Y 4606949.258 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16'23"
Zona: La Muela

Fecha de Construccién : Junio 2024 Anamorfosis: 0.99991405

Fecha de Observacién :  Junio 2024

Seiial: Clavo Geopunt
ALTITUDES
S helipsoidal: 513777 m
En bordillo de la Calle Panama frente al acceso a ANMM/Ortométrica: 463.743 m

naves del Poligono Industrial Centrovia.
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Nombre: BR-16
Numero: 1016

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccién : Junio 2024
Fecha de Observacién :  Junio 2024

Seiial: Clavo Geopunt

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 05'04.88719" O
Latitud: 41° 35 47.33839" N

Convergencia: 1°16' 18"

Anamorfosis:  0.99991353

UTM ETRS89 (Huso 30)

X: 659623.096 m
Y: 4606747.330 m

Situacion:

En bordillo de la Calle Panama frente a nave de
“Amazon ZAZ8" y unos ciento cincuenta metros
antes de llegar a la glorieta existente en el encuentro
con la Calle Bogota del Poligono Industrial Centrovia.

ALTITUDES

h elipsoidal:
ANMM/Ortométrica:

521.971 m
471934 m
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Nombre: BR-17 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
e Ll Longitud: 1° 05' 04.54774" O X: 659636.095 m
Hoja MTN 50: 383 (27-15) Latitud: 41°3539.83131"N  Y: 4606515.977 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16' 19"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991358

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
S helipsoidal: 522048 m
En vierteaguas de caz existente en glorieta oeste ANMM/Ortométrica: 472.007 m

que se encuentra en el acceso sur desde la A-2 al
Poligono Industrial Centrovia.
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Nombre: BR-18 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Nimer: 10 Longitud: 1° 04' 56.98375" O X: 659811.829m
Hoja MTN 60: 383 (27-15) Latitud: 41°353893722'N  Y: 4606492.292 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16'24"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991427

Fecha de Observacién : Junio 2024

Seiial: Clavo Geopunt
ALTITUDES
S helipsoidal: 518641 m
En vierteaguas de caz existente en glorieta este que ANMM/Ortométrica: 468.601 m

se encuentra en el acceso sur desde el Poligono
Industrial Centrovia a la A-2, direccion Zaragoza.
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Nombre:
Numero:
Hoja MTN 50:

Provincia:
Zona:

Sefal:

Fecha de Construccion :
Fecha de Observacion :

BR-19
1019

383 (27-15)
Zaragoza
La Muela

Junio 2024
Junio 2024

Hito Prefabricado

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 04'54.40503" O
Latitud: 41°35 29.68788" N

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 659877.874m
Y: 4606208.358 m

Situacion:

En margen este de camino que discurre junto a
tramo de autovia desmantelada.

Convergencia: 1°16' 25"
Anamorfosis: 0.99991453
ALTITUDES
h elipsoidal: 525.666 m
ANMM/Ortométrica: 475623 m

Ny
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Nombre:
Numero:
Hoja MTN 50:

Provincia:
Zona:

Sefal:

Fecha de Construccion :
Fecha de Observacion :

BR-20
1020

383 (27-15)
Zaragoza
La Muela

Junio 2024
Junio 2024

Clavo Geopunt

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 04' 55.42529" O
Latitud: 41° 35 23.59055" N

UTM ETRS89 (Huso 30)

X: 659858.432 m
Y: 4606019.784 m

Situacion:

desmantelada.

Junto a torre metalica existente en margen este de
camino que discurre junto a tramo de autovia

Convergencia: 1°16'24"
Anamorfosis: 0.99991446
ALTITUDES
h elipsoidal: 526.443 m
ANMM/Ortométrica: 476.397 m
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Nombre: BR-21
Numero: 1021

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 05'00.24628" O
Latitud: 41°35'19.25053" N
Convergencia: 1°16'21"

Anamorfosis:  0.99991403

UTM ETRS89 (Huso 30)

X: 659749.782 m
Y: 4605883.452 m

Situacion:

En margen este de camino que discurre junto a
tramo de autovia desmantelada tras cruzar paso
inferior.

ALTITUDES

h elipsoidal:
ANMM/Ortométrica:

538.076 m
488.027 m
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion

del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

Nombre:
Numero:
Hoja MTN 50:

Provincia:
Zona:

Sefal:

Fecha de Construccion :
Fecha de Observacion :

BR-22
1022

383 (27-15)
Zaragoza
La Muela

Junio 2024
Junio 2024

Hito Prefabricado

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 04'56.26156" O
Latitud: 41°35'14.47588" N

UTM ETRS89 (Huso 30)

X: 659845317 m
Y: 4605738.246 m

Situacion:

En claro de monte bajo existente al este de camino
que conduce a la “Dehesa el Boalar”.

Convergencia: 1°16'23"
Anamorfosis: 0.9999144
ALTITUDES
h elipsoidal: 542.345 m
ANMM/Ortométrica: 492295 m

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion

del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

Nombre:
Numero:
Hoja MTN 50:

Provincia:
Zona:

BR-23
1023

383 (27-15)
Zaragoza
La Muela

GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)

Longitud: 1° 04' 47.53352" O X: 660050.278 m

Latitud: 41°35 10.29718"N Y: 4605613.864 m

Convergencia: 1°16'29"

En explanada existente junto a cruce de caminos
que conducen a la “Dehesa el Boalar”.

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991521
Fecha de Observacion :  Junio 2024
Sefial: Hito Prefabricado
ALTITUDES
S helipsoidal: 526340 m
ANMM/Ortométrica: 476.289 m

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

- CONDUCCIONES LA MUELA
A:COM ZARAGOZA

Nombre: BR-24
Numero: 1024

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

GEOGRAFICA

Longitud: 1°04'43.47335" O
Latitud: 41°35'04.17065" N

S

Convergencia: 1°16'32"

UTM ETRS89 (Huso 30)

X: 660148.498 m
Y: 4605427.007 m

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.9999156
Fecha de Observacion :  Junio 2024
Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situwcidn: helipsoidal: ~ 535.063 m
En afloramiento de roca existente a media ladera ANMM/Ortométrica: 485.010 m

que se encuentra en el paraje llamado “Dehesa el
Boalar”.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

Nombre: BR-25 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Mimer: L Longitud: 1° 04' 43.95234" O X: 660142.339 m
Hoja MTN 60; 383 (27-15) Latitud: 41° 34 56.98678" N Y: 4605205201 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16'31"
Zona: La Muela
Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991557

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Hito Prefabricado
ALTITUDES
Situwcidn: helipsoidal:  536.028 m
En explanada que se encuentra en el paraje llamado ANMM/Ortométrica: 485972 m

“Dehesa el Boalar”.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

Nombre: BR-26 GEOGRAFICAS UTM ETRS8S (Huso 30)
Wiewa: Toen Longitud: 1° 04' 38.24786" O X: 660278.792 m
Hoja MTN 60: 383 (27-15) Latitud: 41°345064351"N  Y: 4605012.509 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16' 35"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991611

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Hito Prefabricado
-'| ALTITUDES
Situwcidn: helipsoidal:  547.983m
En explanada que se encuentra en el paraje llamado ANMM/Ortométrica: 497.926 m

“Dehesa el Boalar”.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

- CONDUCCIONES LA MUELA
A:COM ZARAGOZA

Nombre: BR-27 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Wiewa: 1oE Longitud: 1°04'27.89141" O X: 660519.642 m
Hoja MTN 60: 383 (27-15) Latitud: 41°34 49.15131"N  Y: 4604971.835 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16' 42"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis: 0.99991706

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situacién: helipsoidal:  565.969 m
En afloramiento de roca existente a media ladera de ANMM/Ortométrica: 515912 m
loma que se encuentra en el paraje llamado “Dehesa
el Boalar”.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion

del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

Nombre: BR-28
Numero: 1028

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Hito Prefabricado

GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Longitud: 1° 04' 17.68045" O X: 660758.396 m
Latitud: 41°34' 4581575"N Y: 4604874.242 m
Convergencia: 1° 16' 48"

Anamorfosis:  0.99991801

ALTITUDES

Situacion:

En monticulo existente en cruce de sendas que se
encuentran en el paraje llamado “Dehesa el Boalar”.

h elipsoidal: 569.880 m
ANMM/Ortométrica: 519.824 m

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

UTM ETRS89 (Huso 30)

X: 660987.220 m
Y: 4604743.413 m

norte de la senda que lleva del paraje “Dehesa el

Nombre: BR-29 GEOGRAF'CAS
Numero: 1029 Longitud: 1° 04' 07.93048" O
Hoja MTN 60: 883 (27-15) Latitud: 41° 34 41.41002" N
Provincia: Zaragoza
Convergencia: 1° 16' 55"
Zona: La Muela
Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991891
Fecha de Observacién : Junio 2024
Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES

Situacion: h elipsoidal:

En afloramiento de roca existente a media ladera al ANMM/Ortométrica:

585.842 m
535.785 m

Boalar” a la Calle Rio Noguera de la Urbanizacién
“Alto de la Muela”.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

CONDUCCIONES LA MUELA
AZCOM

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

Nombre: BR-30
Numero: 1030

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Hito Prefabricado

GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)

Longitud: 1° 04'51.35644" O X: 659972.343 m
Latitud: 41° 34 54.86558" N Y: 4605135.966 m
Convergencia: 1°16' 26"

Anamorfosis: 0.9999149

Situacion:

En margen izquierdo del camino que sube de la
“Dehesa el Boalar” al Camino de la Tuca Blanca de
la Urbanizacién “Alto de la Muela”. Tras recorrer
ciento cincuenta metros.

ALTITUDES

h elipsoidal: 545.284 m
ANMM/Ortométrica: 495226 m

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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Anejo 4 — Cartografia y Topografia

- CONDUCCIONES LA MUELA
A"_COM ZARAGOZA

Nombre: BR-31
Numero: 1031

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién : Junio 2024

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 04' 59.46116" O
Latitud: 41°34' 49.68832" N
Convergencia: 1°16'21"

Anamorfosis: 0.99991418

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 659788213 m

Y: 4604972.122 m

Sefal: Clavo Geopunt

Situacion:

En afloramiento de roca en el margen derecho del

ALTITUDES

h elipsoidal:
ANMM/Ortométrica:

554.655 m
504.594 m

camino que sube de la “Dehesa el Boalar” al Camino
de la Tuca Blanca de la Urbanizacion “Alto de la
Muela”. Tras recorrer cuatrocientos metros.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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Anejo 4 — Cartografia y Topografia

- CONDUCCIONES LA MUELA
A:COM ZARAGOZA

Nombre: BR-32
Numero: 1032

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién : Junio 2024

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 04'58.48234" O
Latitud: 41°34' 41.26126"N
Convergencia: 1°16'21"

Anamorfosis:  0.99991429

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 659816.653 m
Y: 4604712.725 m

Sefal: Clavo Geopunt

Situacion:

En afloramiento de roca en el margen derecho del

ALTITUDES

h elipsoidal:
ANMM/Ortométrica:

568.336 m
518.272 m

camino que sube de la “Dehesa el Boalar” al Camino
de la Tuca Blanca de la Urbanizacion “Alto de la
Muela”. Tras recorrer seiscientos sesenta metros.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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Anejo 4 — Cartografia y Topografia

— CONDUCCIONES LA MUELA
A‘_COM ZARAGOZA

Nombre: BR-33 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
W L Longitud: 1° 04'56.20939" O X: 659872.358 m
Hoja MTN 50: 383 (27-15) Latitud: 41° 34' 36.78356" N Y: 4604575.797 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16' 22"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991451

Fecha de Observacion : Junio 2024

Senal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situacion: h elipsoidal: 586.933 m
En afloramiento de roca en el margen izquierdo del ANMM/Ortométrica: 536.867 m

camino que sube de la “Dehesa el Boalar” al Camino
de la Tuca Blanca de la Urbanizacién “Alto de la
Muela”. Tras recorrer mil ochenta metros.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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Anejo 4 — Cartografia y Topografia

- CONDUCCIONES LA MUELA
A‘_COM ZARAGOZA

Nombre: BR-34
Numero: 1034

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién : Junio 2024

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 04' 49.83961" O
Latitud: 41°34' 2854177"N
Convergencia: 1°16'27"

Anamorfosis:  0.99991511

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 660025524 m
Y: 4604324.890 m

Sefal: Clavo Geopunt

Situacion:

En afloramiento de roca existente a media ladera en

ALTITUDES

h elipsoidal:
ANMM/Ortométrica:

613.965 m
563.897 m

el margen derecho del camino que sube de la
“Dehesa el Boalar” al Camino de la Tuca Blanca de
la Urbanizacion “Alto de la Muela”. Tras recorrer mil
trescientos setenta y cinco metros.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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Anejo 4 — Cartografia y Topografia

AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

“Alto de la Muela”.

Nombre: BR-35 GEOGRAFICAS UTM ETRS8S (Huso 30)
W 199 Longitud: 1°04'37.63130" O X: 660309.670 m
Hoja MTN 60: 883 (27-15) Latitud: 41° 34' 26.48522" N Y: 4604267.757 m
Provincia: Zaragoza
Convergencia: 1°16' 35"
Zona: La Muela
Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis: 099991623
Fecha de Observacién : Junio 2024
Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES

S helipsoidal: 639580 m

En bordillo de la Calle Calatayud de la Urbanizacién ANMM/Ortométrica: 589.513 m

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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Anejo 4 — Cartografia y Topografia

AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

En bordillo de la Calle Calatayud de la Urbanizacién
“Alto de la Muela”.

Nombre: BR-36 GEOGRAFICAS UTM ETRS8S (Huso 30)
W 198 Longitud: 1° 04'32.98503" O X: 660418.846 m
Hoja MTN 60: 883 (27-15) Latitud: 41° 34 24.19938" N Y: 4604199.657 m
Provincia: Zaragoza
Convergencia: 1°16'38"
Zona: La Muela
Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis: 099991666
Fecha de Observacién : Junio 2024
Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
S helipsoidal:  639.169 m
ANMM/Ortométrica: 589.102 m

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion

del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

Nombre: BR-37
Numero: 1037

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién : Junio 2024

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 04’ 31.86554" O
Latitud: 41°34' 18.97532" N
Convergencia: 1°16'38"

Anamorfosis: 0.99991678

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 660448.365 m
Y: 4604039.119 m

Muela”.

Avenida de Aragén de la Urbanizacién “Alto de la

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
S h elipsoidal:
En bordillo en el encuentro de la Calle Borja con la ANMM/Ortométrica:

640.510 m
590.441 m

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

Nombre: BR-38 GEOGRAFICAS UTM ETRS8S (Huso 30)
W 1988 Longitud: 1°04'21.66043" O X: 660684.333 m
Hoja MTN 60: 883 (27-15) Latitud: 41° 34 19.53098" N Y: 4604061.530 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1° 16' 45"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991771

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
S helipsoidal: 642516 m
En bordillo en el encuentro de la Calle Hijar con la ANMM/Ortométrica: 592.449 m
Avenida de Aragén de la Urbanizacién “Alto de la
Muela”.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion

del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

En bordillo de la Avenida de Aragén, a la altura del
namero 131, de la Urbanizacién “Alto de la Muela”.

Nombre: BR-39 GEOGRAFICAS UTM ETRS8S (Huso 30)
W 198 Longitud: 1°04' 11.88385" O X: 660910.670 m
Hoja MTN 60: 883 (27-15) Latitud: 41° 34 19.65884" N Y: 4604070.533 m
Provincia: Zaragoza
Convergencia: 1°16'51"
Zona: La Muela
Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis: 099991861
Fecha de Observacién : Junio 2024
Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
S helipsoidal:  640224m
ANMM/Ortométrica: 590.158 m

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

- CONDUCCIONES LA MUELA
A:COM ZARAGOZA

Nombre: BR-40 GEOGRAFICAS UTM ETRS8S (Huso 30)
W 108 Longitud: 1° 03'59.72810" O X: 661193.953 m
Hoja MTN 50: 883 (27-15) Latitud: 41°34' 17.11660" N Y: 4603998.428 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1° 16' 59"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991973

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situwcidn: helipsoidal:  639.363 m
En cimentacion de sefial desmantelada que se ANMM/Ortométrica: 589.298 m

encuentra en la Avenida del Ebro, frente a la Plaza
Valentin Valiente, de la Urbanizacion “Alto de la
Muela”.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

- CONDUCCIONES LA MUELA
A:COM ZARAGOZA

Nombre: BR-41 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
W 104l Longitud: 1° 03'53.79009" O X: 661330.218 m
Hoja MTN 50: 883 (27-15) Latitud: 41° 34 18.93946" N Y: 4604057.729 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°17'03"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis: 0.99992027

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situacién: helipsoidal:  638.001 m
En bordillo que se encuentra frente al nimero uno ANMM/Ortométrica: 587.937 m
de la Avenida del Ebro de la Urbanizacién “Alto de la
Muela”.

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

Nombre: BR-42 GEOGRAFICAS UTM ETRS8S (Huso 30)
W 10% Longitud: 1°03'48.33610" O X: 661452575 m
Hoja MTN 50: 883 (27-15) Latitud: 41° 34 24.65893" N Y: 4604236.957 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°17'07"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis: 0.99992076

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situacién: helipsoidal:  636.308 m
En bordillo en el encuentro de la Calle Rio Jucar con ANMM/Ortométrica: 586.247 m
la Avenida del Ebro de la Urbanizacién “Alto de la
Muela”.
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

Nombre: BR-43 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
W 198 Longitud: 1° 03'42.49839" O X: 661583.838 m
Hoja MTN 60: 883 (27-15) Latitud: 41°34 3034078'N  Y: 4604415227 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°17' 11"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99992128

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situacién: helipsoidal:  633.894 m
En bordillo en el encuentro de la Calle Rio Cinca con ANMM/Ortométrica: 583.836 m
la Avenida del Ebro de la Urbanizacién “Alto de la
Muela”.
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CONDUCCIONES LA MUELA
AZCOM

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

Nombre: BR-44
Numero: 1044

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacion :  Junio 2024

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 03' 41.82492" O
Latitud: 41°34'34.37424" N
Convergencia: 1°17 12"

Anamorfosis: 0.99992133

UTM ETRS89 (Huso 30)

X: 661596.641 m
Y: 4604539.974 m

Guadalope con la Avenida del Ebro de la
Urbanizacién “Alto de la Muela”.

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situacion: h elipsoidal:
En bordillo frente al encuentro de la Calle Rio ANMM/Ortométrica:

633.620 m
583.564 m
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CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

Nombre: BR-45 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
W e Longitud: 1° 03' 43.40546" O X: 661557.952 m
Hoja MTN 60: 383 (27-15) Latitud: 41°34 37.38661"N  Y: 4604632.057 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°17' 11"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99992118

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt
-| ALTITUDES
S helipsoidal: 632694 m
En bordillo que se encuentra junto al nimero ANMM/Ortométrica: 582.639 m

dieciocho de la Avenida del Ebro de la Urbanizaciéon
“Alto de la Muela”.
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AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

Nombre: BR-46
Numero: 1046

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt

GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)

Longitud: 1° 03'48.32358" O X: 661439.634 m
Latitud: 41°34' 43.77769" N Y: 4604826.609 m
Convergencia: 1°17' 08"

Anamorfosis:  0.99992071

Situacion:

Urbanizacién “Alto de la Muela”.

En bordillo que se encuentra junto al nUmero
cincuenta y dos de la Avenida del Ebro de la

ALTITUDES

630.187 m
580.134 m

h elipsoidal:
ANMM/Ortométrica:
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AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

Nombre:
Numero:
Hoja MTN 50:

Provincia:
Zona:

Sefal:

Fecha de Construccion :
Fecha de Observacion :

BR-47
1047

383 (27-15)
Zaragoza
La Muela

Junio 2024
Junio 2024

Clavo Geopunt

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 03'48.41908" O
Latitud: 41°34' 47.97459"N

UTM ETRS89 (Huso 30)

X: 661434518 m
Y: 4604955.997 m

Situacion:

Muela”.

En bordillo que se encuentra junto a pinar de la
Avenida del Ebro de la Urbanizacién “Alto de la

Convergencia: 1°17' 08"
Anamorfosis:  0.99992069
ALTITUDES
h elipsoidal: 626.738 m
ANMM/Ortométrica: 576.687 m
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AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 661474515 m
Y: 4605041.860 m

Bombeo de la Avenida del Ebro de la Urbanizacién

Nombre: BR-48 GEOGRAFICAS
Numero: 1048 Longitud: 1° 03' 46.60957" O
Hoja MTN 50: 883 (27-15) Latitud: 41° 34 50.72813" N
Provincia: Zaragoza
Convergencia: 1°17' 09"
Zona: La Muela
Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99992085
Fecha de Observacién : Junio 2024
Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES

SN h elipsoidal:

En bordillo que se encuentra junto a la Estacion de ANMM/Ortométrica:

625.822 m
575.772 m

“Alto de la Muela”.
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CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

Nombre: BR-49
Numero: 1049

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacion :  Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 03'59.83968" O
Latitud: 41°34'37.32714" N

Convergencia: 1°16' 60"

Anamorfosis: 0.99991967

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 661177.406 m
Y: 4604621.687 m

Situacion:

En afloramiento de roca existente a media ladera de
loma que se encuentra préxima a la Calle Rio
Noguera de la Urbanizacion “Alto de la Muela”.

ALTITUDES

h elipsoidal:
ANMM/Ortométrica:

620.347 m
570.290 m
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AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

En margen del Camino del Pico de la Tuca Blanca a
la altura de la Calle Rio Jucar de la Urbanizaciéon
“Alto de la Muela”.

Nombre: BR-50 GEOGRAFICAS UTM ETRS8S (Huso 30)
W 190 Longitud: 1° 03'51.69009" O X: 661370.833 m
Hoja MTN 60: 883 (27-15) Latitud: 41° 34 30.53650" N Y: 4604416.486 m
Provincia: Zaragoza
Convergencia: 1°17' 05"
Zona: La Muela
Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99992043
Fecha de Observacién : Junio 2024
Sefal: Hito Prefabricado
ALTITUDES
S helipsoidal:  629.112m
ANMM/Ortométrica: 579.053 m

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

148

AECOM



Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

Nombre: BR-51
Numero: 1051

Hoja MTN 50: 383 (27-15)
Provincia: Zaragoza
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién : Junio 2024

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 03'46.18522" O
Latitud: 41° 34 36.45154" N
Convergencia: 1°17' 09"

Anamorfosis:  0.99992092

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 661494225 m
Y: 4604601.773 m

Camino del Pico de la Tuca Blanca, a noventa
metros del final de la Calle Rio Guadalaviar de la
Urbanizacién “Alto de la Muela”.

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situacion: h elipsoidal:
En afloramiento de roca existente en talud del ANMM/Ortométrica:

628.646 m
578.590 m
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CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién : Junio 2024

Nombre: BR-52 GEOGRAFICAS
Numero: 1052 Longitud: 1° 04 35.00362" O
Hoja MTN 60: 383 (27-15) Latitud: 41° 36 11.68694" N
Provincia: Zaragoza .

Convergencia: 1° 16' 39"
Zona: La Muela

Anamorfosis: 0.99991618

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 660296.109 m
Y: 4607513617 m

Seiial: Hito Prefabricado

Situacion:

Hito prefabricado embutido en hormigén sobre loma
existente junto a camino de servicio de la A-2 a la

ALTITUDES

h elipsoidal:
ANMM/Ortométrica:

479.049 m
429.027 m

altura del PK 302+500.
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- CONDUCCIONES LA MUELA
A:COM ZARAGOZA

Fecha de Construccion : Junio 2024
Fecha de Observacién :  Junio 2024

Nombre: BR-53 GEOGRAFICAS
Numero: 1053 Longitud: 1° 04 28.03448" O
Hoja MTN 60: 383 (27-15) Latitud: 41° 36 06.24817" N
Provincia: Zaragoza .

Convergencia: 1°16' 43"
Zona: La Muela

Anamorfosis: 0.99991684

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 660463264 m
Y: 4607349.524 m

Seiial: Hito Prefabricado

Situacion:

En explanada existente en el margen izquierdo de
camino, direccién “Dehesa el Boalar”, que sale de

ALTITUDES

h elipsoidal:
ANMM/Ortométrica:

466.733 m
416.710 m

glorieta de zona urbanizada. Tras recorrer ciento
ochenta metros del camino.
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- CONDUCCIONES LA MUELA
A:COM ZARAGOZA

Nombre: BR-54 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Wiewa: 1028 Longitud: 1°04'33.80721" O X: 660334.958 m
Hoja MTN 50: 383 (27-15) Latitud: 41°355850082°N  Y: 4607107.604 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1° 16' 39"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991633

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situwcidn: helipsoidal: ~ 477.539 m
En afloramiento de roca existente en el margen ANMM/Ortométrica: 427511 m

derecho de camino, direccién “Dehesa el Boalar”,
que sale de glorieta de zona urbanizada. Tras
recorrer cuatrocientos cincuenta metros del camino.
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CONDUCCIONES LA MUELA
AECOM ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

Nombre: BR-55 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Mimer: 1= Longitud: 1° 04' 33.34337" O X: 660351.697 m
Hoja MTN 60: 383 (27-15) Latitud: 41°35 49.77636'N  Y: 4606838.770 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1° 16' 39"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.9999164

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Hito Prefabricado
ALTITUDES
S helipsoidal:  489.648 m
En parte alta de loma existente a unos doscientos ANMM/Ortométrica: 439.617 m

metros de corral en ruinas. Se accede campo a
través desde el camino, direccién “Dehesa el
Boalar”, que sale de glorieta de zona urbanizada.
Tras recorrer un kilometro del camino.

P4
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2

~j.$’*"'l"
Do“
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— CONDUCCIONES LA MUELA
A:COM ZARAGOZA

Nombre: BR-56 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
WOrmero: 108 Longitud: 1° 04' 42.28407" O X: 660149.006 m
Hoja MTN 50: 383 (27-15) Latitud: 41°35 4352419'N  Y: 4606641.332 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16' 33"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.9999156

Fecha de Observacion :  Junio 2024

Sefial: Hito Prefabricado
ALTITUDES
SISOt helipsoidal:  493.453m
En parte alta de loma existente en el margen ANMM/Ortométrica: 443.418 m

izquierdo, direccion “Dehesa el Boalar”, que sale de
glorieta de zona urbanizada. Tras recorrer mil
sesenta metros del camino.
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CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

Nombre: BR-57 GEOGRAFICAS UTM ETRS8S (Huso 30)
W 19 Longitud: 1° 04' 40.00849" O X: 660205.752 m
Hoja MTN 60: 883 (27-15) Latitud: 41° 35 37.61186" N Y: 4606460.162 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16' 35"
Zona: La Muela
Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991582

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Hito Prefabricado
ALTITUDES
S helipsoidal:  496.010 m
En margen de camino que conduce a cortafuegos de ANMM/Ortométrica: 445972 m

linea de media tensién, dando vista a vaguada.
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CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

Nombre: BR-58 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
Womon: Toon Longitud: 1°04'35.29153" O X: 660319.360 m
Hoja MTN 50: 383 (27-19) Latitud: 41° 35 31.21274' N Y': 4606265.239 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1°16' 38"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991627

Fecha de Observacion :  Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situacion: h elipsoidal: 510.492 m
En afloramiento de roca existente en loma que se ANMM/Ortométrica: 460.452 m

encuentra al este del camino que conduce a “Dehesa
el Boalar”. Dando vista a vaguada y a camino. Tras
recorrer quinientos metros de camino desde el corral
en ruinas.
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CONDUCCIONES LA MUELA

AECOM ZARAGOZA

Nombre: BR-59 GEOGRAFICAS UTM ETRS89 (Huso 30)
W 168 Longitud: 1° 04 32.06825" O X: 660399.984 m
Hoja MTN 60: 883 (27-15) Latitud: 41°35 22.49616"N  Y: 4605998.073 m
Provincia: Zaragoza

Convergencia: 1° 16' 40"
Zona: La Muela

Fecha de Construccion : Junio 2024 Anamorfosis:  0.99991659

Fecha de Observacién : Junio 2024

Sefal: Clavo Geopunt
ALTITUDES
Situwcidn: helipsoidal:  520.860 m
En afloramiento de roca existente en loma que se ANMM/Ortométrica: 470.817 m

encuentra al este del camino que conduce a “Dehesa
el Boalar”. Dando vista a vaguada y a camino. Tras
recorrer ochocientos metros de camino desde el
corral en ruinas.
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AZCOM

CONDUCCIONES LA MUELA

ZARAGOZA

RESENA DE BASE DE REPLANTEO

Nombre:
Numero:
Hoja MTN 50:

Provincia:
Zona:

Sefal:

Fecha de Construccion :
Fecha de Observacion :

BR-60
1060

383 (27-15)
Zaragoza
La Muela

Junio 2024
Junio 2024

Hito Prefabricado

GEOGRAFICAS

Longitud: 1° 04' 42.45414" O
Latitud: 41°35 16.83868" N

UTM ETRS89 (Huso 30)
X: 660163.398 m
Y: 4605818.230 m

Situacion:

corral en ruinas.

En collado existente junto a | camino, en su margen
derecha, que conduce a “Dehesa el Boalar". Tras
recorrer mil cuarenta metros de camino desde el

Convergencia: 1°16'33"
Anamorfosis: 0.99991566
ALTITUDES
h elipsoidal: 517510 m
ANMM/Ortométrica: 467.463 m
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PUNTOS DE CONTROL
DATOS GPS
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1/8/24, 10:31 Informe topografico
Informe topografico
Nombre del trabajo Puntos Control
Version 12.50
Unidades de distancia Metros
Unidades angulares Gons
Unids presion mmHg
Unids temperatura Celsius
Sistema de coordenadas (Trabajo)
Sistema UTM
Zona 30 North
Datum WGS 1984
Proyeccion
Proyeccion Mercator transversal universal
Lat origen 0°00°00.00000"N
Long origen 3°00°00.00000"0
Falso Este 500000.000
Falso Norte 0.000
Escala 0.99960000
Acimut Sur No
Coords cuadricula Incremento Norte-Este
Elipsoide Semieje mayor: 6378137.000 Achatamiento: 298,25722293

Ajuste local
|Tlpo ICuadrlculn
Transformacion de datum
Tipo Siete parametros
Semieje mayor 6378137.000
Achatamiento 298257223
Rotaciéon X 0°00'00.0000"
Rotacion Y 0°0000.0000"
Rotacion Z 0°00°00.0000"
Translacion X 0.000
Translaciéon Y 0.000
Translacion Z 0.000
Escala 0.00000ppm
Ajuste vertical
Archivo de geoide [EGMOSIGN
Datos de campo capturados
Proyeccién
Proyeccoén Mercator transversal universal
Lat origen 0°0000.00000"N
Long origen 3°00°00.00000"0
Falso Este 500000.000
IFalso Norte 0.000
Escala 0.99960000
Elipsolde i¢je mayor: 6378137.000 Achatamiento: 298.25722293
Ajuste local
[T1po |cuadricuta |
Transformacién de datum
Tipo Siete parametros
Semieje mayor 6378137.000
Achatamiento 298.257223
Rotaciéon X 0700°00.0000"
Rotacion Y 0°00°00.0000"
Rotadoén Z 0°00°00.0000"
Translacion X 0.000
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1/8/24, 10:31 Informe topografico
Translacién Y 0.000
Translacion Z 0.000
Escala 0.00000ppm
Ajuste vertical
Archivo de geoide EGMOSIGN
Sistema de coord
Sistema UTM
Zona 30 North
Datum WGS 1984
Correcciones
Acimut Sur No
Coords cuadricula I Norte-Este
Dedlinacion magnética 0.00000
Distancias Terreno
Ajuste vedno No
Propiedades trabajo
Referencia
Descripdon
Operador
Notas ETRSS9 Geoide IGN
Opciones movil
Mascara 10 | Mascara 6
elevacion PDOP
Opeiones mévil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Evento ] iento
|Evenlo levantamiento lMévil iniciado l
[Punto  [PRS16192579974 | Latitud  [41°39'08.27722"N|Longitud  [0°5234.41760"0[Altura | 276.778|Codigo | |
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | MUra 0.000|Tipo Corregido
antena
Evento inicializacion: Obtenida
zep":"a 2313(Seg 17611 'TI:I';“ i Al vuelo :];"'"’ el Tiempo real [CONtAdOT 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
|Punto | 216077|aX 5105.630{AY | 19281578 [az | -5581.232| Codigo NAP NGW537
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
Alfurs 1.800[Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.006|Prec vt 0014
antena
QC1 Satélites 10|PDOP 2.6|HDOP 1.1|VDOP 24
Posiciones
RMS 15.707 axadas 181|Desv tip (H) 7| Desv tip (V) ?
VCV xx VCVxy VCVxz
QC2 Satélites 11 () 0.000160 () 0.000003 () 0.000118
EEROr escala 0.009 VC¥ny 0.000020| VEV ¥* 0.000008
(m) (m*) (m?)
VCV zz (m¥) 0.000126
Evento levantamiento
Evento levantamiento IFinalizar levantamicnto
Opciones movil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Opciones movil
Mascara 10 Mascara 6
elevadon PDOP
Evento | iento
IEvcnlo levantamiento IMbvil iniciado
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Anterma Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.¢je vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | MtUra 0.000|Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Oblenida
Semana Tipo Tipo de : Contador
GPS 2313|Segundos 118925 inidalizadén Al vuelo) Tiempo real inidalizacdon 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Niimero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de 1a antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
CENTRO|
Punto PCO9|AX 5787.890|AY -16768.212|AZ -6287.550| Codigo POSTE SENAL
SUELO|
At 2.000|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.005|Prec vt 0013
antena
QC1 Satélites 12{PDOP 1.8|HDOP 1.0|VDOP 1.7
Posiciones
? ?
RMS 20841 s 189 | Desv tip (H) 2 Desv tip (V) ?
VCVxx VCV xy VCV xz
C2 Satélites 12 0.000129 0.000012] 0.000110;
Q (m?) (m*) (m*)
Error escala VCVyy VCVyz
0.008 0.000018 0.000013
(m) (m?) (m?)
VCV zz (m?). 0.000128
Evento levantamiento
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
IEvcmo levantamiento ]Finalizar levantamiento
Opciones mévil
Mascara 10 Mascara 6
elevadon PDOP
Opeiones mévil
Mascara 10 Miscara 6
elevacion PDOP
Evento levantamiento
|Evento levantamiento [Movil iniciado
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicién Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.cje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | Mura 0.000|Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Obtenida
Semana Tipo Tipo de 3 Contador
GPS 2313|Segundos 119865 et e Al vuelo|, 5 Tiemporeal |, . .. . 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
ESQ CASETA
TRANSF
Punto PCO8|AX 5982.348(|AY -16535.693|AZ -6496.925| Codigo SUELO H
CASETA2.75
Altura 5 < 2
2.750|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.008 | Prec vt 0011
antena
QC1 Satdlites 12|PDOP 1.9HDOP 1.0|VDOP 18
Posiciones
RMS 23358 o das 183 | Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
VCVxx VCV xy VCV xz
C2 Satélites 13 0.000095 0.000009 0,000076
& () ) )
Krror escala VCVyy VCVyz
0.009 0.000019 0.000007
(m) () (m?)
VCV zz (m?) 0.000094
Evento levantamiento
Evento levantamiento IFinalizar levantamiento
Opeiones movil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Opeiones mévil
Miscara 10 Mascara 6
clevacdion PDOP
Evento levantamiento
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
Evento levantamiento IMévil iniciado
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Meétodo medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | Atura 0.000|Tipo Corregido
antena
Evento inicializacion: Obtenid
Semana o Tipo Tipo de : Contador
L A 2
GPS 2313|Segundos 120804 inicializacion Al vuelo|, Tiempo real inidalizacion 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método mediclon Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.cje vertical 0.065
ESQ FINAL
Punto PC10{AX 5917.108|AY -15933.462|AZ -6416.059| Codigo MUBO:
SIIT1081 - : g PUERTA
SUELO|
s 2.300|Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.019|Prec vt 0.027
antena
QC1 Satélites 12|PDOP 1.8|HDOP 1.1} VDOP 14
Posiciones
9
RMS 33.280 sadas 211|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
9 VOV xx VCV xy VCV xz
QC2 Satélites 13 () 0.000703 ) 0.000275 ) 0.000356
Error escala VCVyy VCVyz
0.022 0.000146 0000128
(m) (m) ()
VCV zz (m?), 0.000222
Evento levantamiento
Evento levantamiento IFinalizar levantamiento I
Opciones movil
Miscara 10 Mascara 6
clevadon PDOP
Opeiones movil
Mascara 10 Miscara 6
elevacion PDOP
Evento le iento
lEvcnlo levantamiento lMévil iniciado I
Receplor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.cje horizontal 0.000
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TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza
Anejo 4 — Cartografia y Topografia
1/8/24, 10:31 Informe topografico
[D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | Atura 0.000 | Tipo Corregido
antena
Evento inicializacion: Obtenid:
Semana | Tipo Tipo de % Contador
GPS 2313|Segundos 121540 inicializaciéon Al vuelo| = Tiempo real inicializacion 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Meétodo medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.¢je vertical 0.065
ESQ CAMBIO
Punto PCO7|AX 5994.896|AY -15804.600(AZ -6503.796| Codigo COLOR
2 i R BALDOSA
SUELO|
Altyra 2.000|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.008 | Prec vt 0012
antena
QC1 Satélites 13|PDOP 1.8|HDOP 1.0|VDOP 15
Posiciones
2
RMS 17.594) | adas 182|Desv tip (H) 2| Desv tip (V) ?
VCVxx VCV xy VCVxz
C2 Satélites 14 0.000122 0.000018 0.000045
2 () (m?) (m?)
EXTOrEschlR 0.010 Ve Yy 0.00002s| YV ¥2 -0.000004
(m) (m?) (m?)
VCV 7z (m*) 0.000056
Evento levantamiento
[Evento levantamiento lFinalizar levantamiento ]
Opciones mévil
Mascara 10 Miscara 6
elevacion PDOP
Oy mévil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Evento levantamiento
[Evento levantamiento [Movil iniciado
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.c¢je horizontal 0.000
D.cje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 [ M1NA 0.000|Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Obtenida
Semana Tipo Tipo de ‘ Contador
2
GPS 2313{Segundos 24 L) | el nad s, Al voelo| lovntamiests Tiemporeal| =~ e 1
Receptor GNSS
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
ESQ PILAR
Punto PCO6|AX 5570.762|AY ~15482.302|AZ -6024.965| Codigo FINAL MURO
SUELO
At 2.300|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.006|Prec vt 0.008
QC1 Satélites 13|PDOP 1.4|HDOP 0.8|vDhOoPr 1.2
Posiciones
RMS 27.050 sy 181|Desv tip (H) ?|Desv tip (V) ?
VCVxx VCV xy VCVxz
C2 Satélites 14 0.000051 -0.000002! 0.000026
= () ) )
Error escala VCVyy VCVyz
0.009 0.000018 -0.000007
(m) (m?*) (m¥)
VCV 2z () 0000052
Evento ] iento
Evento levantamiento IFinﬂlizm' levantamiento I
Opciones mévil
Mascara 10 Mascara 6
elevaciéon PDOP
Opciones movil
Mascara 10 Mascara P
elevacion PDOP
Evento le iento
|Evento levantamiento IMévil iniciado
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 [A11Ur4 0.000{Tipo Corregido
Evento inicializacion: Obtenid:
Semana » ” Tipo Tipo de . Contador
GPS 2313|Segundos 123075 inidalizadén Al vuelo|, & Tiemporeal| “ = " 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Meétodo medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.cje vertical 0.065
Punto PC11|AX 5549.993|AY -15814.019|AZ -6011.505| Codigo ESQ TAPA
REGISTRO
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
SUELO|
Altara 2.000[Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.006 | Prec vt 0.009
antena
QC1 Satélites 14|PDOP 1.4|HDOP 0.9/VDOP 1.2
Posiciones
§ bl
RMS 15.154 s 182|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) 2
VCVxx VCV xy VCVxz
QC2 Satélites 14 o) 0.000059 ) -0.000004 ) 0.000024
Error escala VCVyy VCVyz
0.010 0.000017] -0.000004
(m) () (m?)
VCV zz (m?) 0.000041
Evento levantamiento
Evento levantamiento lFinal.izut levantamiento
Opciones mévil
Miscara 10 Miscara 6
elevacion PDOP
Opciones movil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Evento levantamiento
|Evcnlo levantamiento lMévil iniciado I
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | M1Ur2 0.000|Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién; Obtenida
Semana g Tipo Tipo de . Contador
3 Q
GPS el 123876 i nicializacion Alyutlop i Tiempo real), 4 alizacion !
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
ESQ TAPA!
Punto PCOS|AX 5227.490{AY -15578.115|AZ -5653.611|Codigo REGISTRO|
SUELO]
Lty 2.000Tipo Sin corregiz|Prec hz. 0.006|Prec vt 0.009
antena
QC1 Satélites 14|PDOP 1.4|HDOP 08|VDOP 1.2
Posiciones
RMS 15644 das 188|Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
VCVxx VCV xy VCVxz
C2 Satélites 14 0.000064 -0.000004| 0.000026
Q (m*) () (m?)
Error escala VCVyy VCVyz
0.010 0.000017 -0.000002
(m) (m?) (m?)
VCV zz (m?) 0.000040
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
Evento | iento
Evento levantamiento IFinalizar levantamiento
Opciones movil
Miscara 10 Miscara 6
clevacion PDOP
Opciones movil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Evento 1 iento
|Evcnlo levantamiento IMévil iniciado
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Nimero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.cje horizontal 0.000
D.cje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | M1Ira 0.000{Tipo Corregido
antena

Evento inicializacién: Obtenida

Semana Tipo Tipo de S Contador
GPS 2313|Segundos 12313 dalizacion AlvIelo ovantamiento|  T™P° m'lnldallxadén i
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.¢je vertical 0.065
ESQ SENAL
Punto PCO3[AX 3342319|AY -16635.883|AZ -3785.862| Codigo HORIZONTAL
SUELO|
Al 2.000Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.005|Prec vt 0.009
antena
QC1 Satélites 12|PDOP 1.6|HDOP 09/VDOP 1.3
Posiciones
RMS 16.625(  * das 182{Desv tip (H) 2| Desv tip (V) ?
VOV xx VCV xy VCVxz
C2 Satélites 14 0.000084 -0.000001 0000041
& (m*) (m?) (m?*)
Error escala VCVyy VCVyz
0.008 0.000018 0.000004
(m) (m*) (m*)
VCV zz (m*) 0.000049
Evento levantamiento
Evento levantamiento lFinalizar levantamiento I
Opeiones mévil
Mascara 10 Mascara P
elevacion PDOP
Opciones mévil
Miscara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Evento levantamiento
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Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
IEvcnto levantamiento ]Mévil iniciado I
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Meétodo medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | Atura 0.000|Tipo Corregido
antena
Evento inicializacion: Obtemid:
Semana Tipo Tipo de : Contador
L A 2
GPS 2313{Segundos 125966 inicializacion Al vuelo|, Tiempo real inicializacion 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método mediclon Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.cje vertical 0.065
ESQ
Punto PC02|AX 3161.279[AY -16521.169(AZ -3600.637|Codigo CEBREADO!
SUELO,
Ry 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.009| Prec vt 0016
antena
QC1 Satélites 11{PDOP 2.2|HDOP L.1{VvDOP 2.0
RMS 10,797 Fosiclones 6|Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
VCV xx VCV xy VCV xz
C2 Satélites 11 0.000287 0.000006 0.000155
5: ) ) )
Error escala VCVyy VCVyz
0.008 0.000053 0.000021
(m) (m?) (m*)
VCV 2z (m*) 0.000161
Evento | iento
Evento levantamiento IFinalizar levantamiento I
Opciones movil
Miscara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Opciones base
Miscara 10 Miscara 6
elevacion PDOP
Opciones base
Miscara 10 Miscara 6
lelevacion PDOP
Evento | iento
IEvento levantamiento IBase iniciada I
Evento levantamiento
IEvento levantamiento IFinzlizar levantamiento |
Evento 1 iento
IEven to levantamiento ]Finalizar levantamiento I
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
Opeiones movil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Opciones mévil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Evento le iento
|Evenlo levantamiento IMévil iniciado I
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Nimero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Anterma Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.cje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | MUrd 0.000|Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Obtenida
Semana . Tipo Tipo de Jr Contador
GPS e i 126914, datizacion ALVUElOl antamtento]  "o"P° ™|y ciaiizacien :
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
CENTRO)
Punto PCO1|AX 3147.037|AY -16235.249|AZ -3599.500| Codigo TUTOR
SUELO|
Alturn 2.000|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.006|Prec vt 0.010
QC1 Satélites 12{PDOP 1.4|HDOP 08{VDOP 1.2
Posiciones
P
RMS 25.653( - das 181|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
VCVxx VCV xy VCVxz
QC2 Satélites 13 () 0.000075 () 0.000005 ) 0.000044
Error escala VCVyy VCVyz
0.010 0.000018 0.000010
(m) (m*) (m?)
VCV zz (m?), 0.000052
Evento levantamiento
Evento levantamiento I!-'inalizar levantamiento I
Opciones mévil
Mascara 10 Mascara 6
\elevacion PDOP
Opciones movil
Miscara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Evento | iento
Evento levantamiento IMbvil iniciado I
Receptor GNSS
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion

del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
Tipo receptor Desconocido
Nuimero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicién Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | MHUra 0.000|Tipo Corregido
antena
Evento inicializacion: Obteni:
Semana Tipo Tipo de 5 Contador
GPS 2313|Segundos 127550 Inldalizadén Al vuelo| y Tiempo real \ictalliadon 1
Evento inicializacion: Perdida
Semana b - Tipo Tipo de : Contador
GPS 231 g 127551 inidalizadén Al vuelo| e Tiemporeal| "~ s 1
Evento inicializacién: Obtenida
Semana o Tipo Tipo de . Contador
GPS 2313{Segundos 127561 inicializacion Al vuelo| ; Tiempo real Inidalizacién 4
Evento inicializacién: Perdida
Semana . Tipo Tipo de Jr Contador
GPS ] 127747 i datizacion ALVUElOl antamtento]  "o"P° ™|y ciaiizacien $
Evento inicializacién: Obternida
Semana = Tipo Tipo de . Contador
GPS 2315 Segundos l"7749wlnlclzll.v.amlﬁn Hlvmelol, iemmpozeal inidalizacdon i
Evento inicializacién: Perdida
Semana Tipo Tipo de : Contador
GPS 13| Segundos 127812, i dalizacion Alvuelo), o vantamiento|  "™° iy ciaiizacion i
Evento inicializaciéon: Obtenida
Semana n Tipo Tipo de " Contador
Gps 213 Geguudns 12781}, dalizacion Alvuloly entamicnto]  *"POT o) danacion 8
Evento levantamiento
|Evento levantamiento lEmor comunicacion I
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Nuimero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
ESQ ALERO
- CASETA
Punto PCO4 |AX 3408.942(AY -16406.710(AZ -3864.177|Codigo SUELO H
ALEROA4.15
Alturs 4.150{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.005|Prec vt 0.009
antena
QC1 Satélites 14|PDOP 1.5|HDOP 08|VvDOP 1.3
Posiciones
2
RMS 17.679 i 185|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
VCVxx VCV xy VCVxz
C2 Satélites 14 0.000064 0.000007 0.000044
ki () ) )
Error escala VCVyy VCVyz
0.009 0.000016 0.000011
(m) (m?) (m?)
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
[ | | | | | |vev zz ey 0.000058
Evento levantamiento
IEvenlo levantamiento IFinalizar levantamiento |
Opciones mévil
Mascara 10 Miscara 6
clevacion PDOP
Opciones movil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Evento levantamiento
|Evcnlo levantamiento IMévi.l iniciado I
Receplor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.cje vertical 0.000
Punto base
Altura 3
Punto PRS16192579974 0.000|Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Obtenida
Semana o Tipo Tipo de g Contador
GPS 23 3epmudn 128906, 01 taizacton ALVIEIl vantamiento| ™™ inicializacion !
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Meétodo medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
CENTRO)
Punto PCIS|AX 3532.422|AY -16506.868|AZ -003.112|Cédigo POSTE
: - : 2 CARTEL
SUELO,
Altary 2.300{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.006|Prec vt 0.010
antena
QC1 Satélites 14|PDOP 1.7\HDOP 0.8|VDOP 1:5
. Posiciones
RMS 20.123[ e 181|Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
VCVxx VCVxy VCVxz
C2 Satélites 15 0.000067 0.000010 0.000048
2 () ) )
Error escala VCVyy VCVyz
0.009 0.000018 0.000014
(m) (%) (m?)
VCV zz (m?) 0.000065
Evento le iento
Evento levantamiento IFinalizar levantamiento ]
Opciones movil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Opciones movil
Miscara 10 Mascara 6
clevaciéon PDOP
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
Evento levantamiento
Il':venlo levantamiento IMévil iniciado
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.cje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | M1tUr 0.000 | Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Obtenida
Semana o Tipo Tipo de g Contador
GPS 2313{Segundos 130051 Inicializacion Al vuelo] lerataniils Tiemporeal| . . 0o on 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
CENTRO)
5 PIEDRA
Punto PC19|AX 4073.442|AY -16715.470|AZ -4579 407| Cadigo BLANCA
SUELO,
Alluce 2.100|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.004 | Prec vt 0.007
antena
QC1 Satélites 16|PDOP 1.3|HDOP 0.7\ VDOP 1.1
. Posiciones
RMS 20927| e 186 | Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
VCVxx VCV xy VCV xz
C2 Satélites 17 0.000054 0.000002 0.000034
@ ) ) )
Error escala VCVyy VCVyz
0.008 0.000015 0.000005
(m) (m?) (m?)
VCV zz (m?), 0.000049
Evento | iento
Evento levantamiento IFinalizar levantamiento I
Opciones movil
Mascara 10 Miscara 6
elevacion PDOP
Opeiones mévil
Miascara 10 Miscara 6
elevacién PDOP
Evento levantamiento
Ill.‘venlo levantamiento lMévil iniciado
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Versién firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Anterna Phase Center
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.cje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974  M1MUra 0.000 | Tipo Corregido
antena

Evento inicializacién: Obtenida

Semana Tipo Tipo de R Contador
2
GPS 2313|Segundos 131056 Al vuelo) levantamiento Tiemporeal| . . = 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena Ré6 Internal
Meétodo medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
ESQ SENAL
Punto PCI12[AX 4158.283|AY -17475.043|AZ -4642.544| Codigo HORIZONTAL
SUELO|
albira 2.000Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.006 | Prec vt 0010
antena
QC1 Satélites 17|PDOP 1.2{HDOP 0.6/ VDOP 1.0
Posiciones
RMS 19.164 usadas 193 | Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
VCVxx VCV xy VCVxz
QC2 Satélites 17 () 0.000060 ) 0.000000 ) 0.000037
Error escala VCVyy VCV yz
0.010 0.000014 0.000001
(m) (m*) (m?)
VOV 2z (n¥) 0.000048
Evento levantamiento
Evento levantamiento IFinnl.izm- levantamiento I
Opeiones mévil
Mascara 10 Miascara 6
clevaciéon PDOP
Opciones mévil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Evento | iento
[Evento levantamiento [Movil iniciado |
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Versién firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.c¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | 1A 0.000 | Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Obtemda
Semana ale 2 Tipo Tipo de " Contador
GPS 231 g 135581 inldalizadon Al vuelo] Tiemporeal| " =" " 1
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Nimero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
ESQ TAPA
Punto PC15|AX 2406.808|AY -16105.303(AZ -2796.230| Codigo REGISTRO|
SUELO
Al 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.007|Prec vt 0011
antena
QC1 Satélites 15|PDOP 1.4|HDOP 0.7\ VDOP 1.2
Posiciones
2
RMS 21.944 RN 182| Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
VCVxx VCV xy VCVxz
C2 Satélites 15 0.000100 0.000003 0.000038
2 ) ) ()
Error escala VCVyy VCVyz
0.010 0.000011 0.000000
(m) (m*) (m*)
VCV zz (n¥) 0.000044
Evento | o
lEvenlo levantamiento IFinalizar levantamiento
Opciones mévil
Mascara 10 Mascara P
elevacion PDOP
Opciones movil
Mascara 10 Miascara 6
elevacion PDOP
Evento ] o
IEvcnto levantamiento lMévil iniciado I
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 [A1LUrA 0.000Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Oblenid:
Semana Tipo Tipo de Z Contador
2 |
GPS 2313|Segundos 136321 inidallzadén Al vuelo|, N Tiemporeal| " " 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.cje vertical 0.065
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Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion

del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
ESQ DADO
Punto PCI3{AX 3119.359(AY -17608.576 |AZ -3508.705| Codigo HORMIGON
SUELO
Altra 2.000|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.006 | Prec vt 0010
antena
QC1 Satélites 13|PDOP 1.7HDOP 09{vbopr 14
e | POSICiONES
RMS 22778 cadas 182|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
VCVxx VCV xy VCVxz
C2 Satélites 13 0.000108 0.000004 0.000043
i ) ) )
Error escala VCVyy VCVyz
0.009 0.000013 0.000004
(m) () )
VCV 2z (m?). 0.000055
Evento] 0
Eventol ient IF' lizar | I
Opciones movil
Mascara 10 Mascara 6
elevacién PDOP
Opciones movil
Mascara Mascara
levacio 10 PDOP g
Evento | o
lEvenlo levantamiento lMévil iniciado I
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 [MUrA 0,000 Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Obtenida
Semana Tipo Tipo de . Contador
2 2
GPS 2313 Segundos 137292, nicializadién Alvuelol, i Tiempo reall, | Jalizacion )
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
CENTRO)
Punto PC14|AX 2158.165|AY -16574.162|AZ -2525.774| Codigo MOJON
SUELO
AltILa 1.710|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.005|Prec vt 0.008
antena
QC1 Satélites 12|PDOP 2.0{HDOP 1.0{VDOP 1.7
RMS 14.411|Posidones 181 Desv tip (IT) 2| Desv tip (V) 2
VCVxx VCV xy VCVxz
C2 Satélites 14 0.000076 0.000001 0.000036
R () ) )
Error escala VCVyy VCVyz
(m) 0.008 ) 0.000013 ) 0.000007
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Plan de Interés General de Aragon para la Implantacion de la Region MSFT en Aragén

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
[ | | | | | | |vev 2z @y 0.000059)
Evento levantamiento
IEvenlo levantamiento IFinalizar levantamiento |
Opciones mévil
Mascara 10 Miscara 6
clevacion PDOP
Opeiones mévil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Evento levantamiento
|Evcnlo levantamiento IMévi.l iniciado I
Receplor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.cje vertical 0.000
Punto base
Altura 3
Punto PRS16192579974 0.000|Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Obtenida
Semana o Tipo Tipo de g Contador
GPS 23 3epmudn 138526}, ) alizacton ALVIEIl vantamiento| ™™ inicializacion !
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Meétodo medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
CENTRO)
EXTREMO DE
Punto PC17|AX 2489.937|AY -15334.408|AZ -2892.232|Codigo POSTE
TUMBADO
SUELO
Altura . .
e 2.000|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.007|Prec vt 0.012]
QC1 Satélites 13{PDOP 1.8|HDOP 08{VDOP 1.6
Posiciones
RMS 20914 R 182|Desv tip (H) 7| Desv tip (V) ?
VCVxx VCVxy A VCV Xz
QC2 Satélites 14 ) 0.000081 () 0.000012 () 0.000060
Error escala VCVyy VCVyz
0.010 0.000019 0.000023
(m) () (m?)
VCV 2z (m¥). 0.000095!
Evento le )
lEvemo levantamiento IFinalizar levantamiento I
Opciones mévil
Mascara 10 Mascara 6
clevacion PDOP
Opciones mévil
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31 Informe topografico
Miscara 10 Mascara P
elevacion PDOP
Evento 1 iento
IEvenlo levantamiento lMévil iniciado
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
AJuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.¢je vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | M1tra 0.000 | Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Obtenida
Semana Tipo Tipo de g Contador
GPS 2313|Segundos 139793 inidalizadén Al vuelo|, = Tiemporeal|, = . . e 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.¢je vertical 0.065
ESQ CAMBIO
Punto PC16|AX 2643.206|AY -15358.671(AZ -3054.624| Codigo SOLUR
. : ) BALDOSAS|
SUELO
Al 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.006|Prec vt 0.009
antena
QC1 Satélites 15|PDOP 1.4{HDOP 0.8/ VDOP 1.2]
Posiciones
RMS 16.764) | - das 181 |Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
VCVxx VCVxy VCVxz
C2 Satélites 15 0.000052 0.000002 0.000031
E () ) ()
Error escala VCVyy VCVyz
0.010 0.000017 0.000009
(m) (m?) (m?)
VCV zz (m?). 0.000047
Evento levantamiento
Evento levantamiento [Finalizar levantamiento |
Puntos reducidos de Survey Controller
Punto PRS16192579974|Este | 676814.851|Norte | 4613351391 |Elevacion 226.925|Codigo
Punto 216077]Esle 657843.373|Norte 4605123.172|Elevacion 583.849| Codigo NAP NGW537
CENTRO|
Punto PCO9|Este 660389.169|Norte 4604230.134 |Elevadon 589.382| Codigo POSTE SENAL
SUELO
ESQ CASETA
TRANSF
Punto PCOS|Este 660631.497|Norte 4603952.765 | Elevacion 591.885|Codigo SUELO H
CASETA 2.75]
Punto PC10|Este 661229.659| Norte 4604077.391 |Elevacion 588.789| Codigo ESQ FINAL
MURO-
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

1/8/24, 10:31

Informe topografico

PUERTA
SUELO|

Punto

PCO7

Este

661362.480

Norte

4603964.703

Elevacdion

587.263

Cadigo

ESQ CAMBIO|
COLOR|
BALDOSA
SUELO|

Punto

PCO6

Este

661662.281

Norte

4604615.060

Elevadon

583.006

Codigo

ESQ PILAR
FINAL MURO|
SUELO

Punto

PCI1

Este

661329.935

Norte

4604627.368

Elevacion

581.306

Codigo

ESQ TAPA
REGISTRO|
SUELO|

Punto

PCO5

Este

661548.845

Norte

4605116.935

Elevacién

574353

Codigo

ESQ TAPA|
REGISTRO
SUELO

Punto

PCO3

Este

660397.597

Norte

4607726.362

Elevacion

419.392

Cadigo

ESQ SENAL
HORIZONTAL
SUELO|

Punto

PCo2

Este

660503.047

Norte

4607988.857

Elevacién

405435

Codigo

ESQ
CEBREADO
SUELO

Punto

PCo1

Este

660788.225

Norte

4608009.091

Elevacion

391.545

Codigo

CENTRO)
TUTOR
SUELO|

Punto

PCO4

Este

660630.116

Norte

4607631.608

Elevacion

411.839

Cadigo

ESQ ALERO
CASETA
SUELO H
ALERO4.15

Punto

PCI8

Este

660536.505

Norte

4607442391

Elevacién

415.156

Codigo

CENTRO)

Punto

PC19

Este

660355.852

Norte

4606645.605

Elevadon

440.169

Caodigo

Punto

PCl12

Este

659600.840

Norte

4606515.759

Elevacdion

472497

Codigo

ESQ SENAL
HORIZONTAL
SUELO|

Punto

PC15

Este

660879.815

Norte

4609104.921

Elevadon

369.854

Codigo

ESQ TAPA|
REGISTRO
SUELO

Punto

PC13

Este

659413.640

Norte

4608047.573

Elevacion

450466

Caodigo

ESQ DADO
HORMIGON
SUELO]

Punto

PCl4

Este

660398.496

Norte

4609455.672

Elevacion

370486

Codigo

CENTRO)
MOJON
SUELO

Punto

PC17

Este

661654.450

Norte

4609004.835

Elevacion

357.528

Codigo

CENTRO)
EXTREMO DE
POSTE
TUMBADO
SUELO|

Punto

PClé

Este

661638.060

Norte

4608780.964

Elevacdion

364.579

Cédigo

ESQ CAMBIO
COLOR!
BALDOSAS
SUELO|
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Anejo 4 — Cartografia y Topografia

COORDENADAS
Punto Id Coord. X Coord. Y H Ortom Caodigo
PCO1 660788.225 4608009.091 391.545 Centro tutor - Cota suelo
PC02 660503.047 4607988.857 405.435 Esquina cebreado - Cota suelo
PC03 660397.597 4607726.362 419.392 Esquina sefal horizontal - Cota suelo
PC04 660630.116 4607631.608 411.839 Esquina alero caseta - Cota suelo H. alero 4.15
PC05 661548.845 4605116.935 574.353 Esquina tapa registro - Cota suelo
PC06 661662.281 4604615.060 583.006 Esquina pilar en final de muro - Cota suelo
PCO7 661362.480 4603964.703 587.263 Esquina cambio color baldosas - Cota suelo
PCO8 660631 497 4603952 765 591885 Esquina caseta transformador - Cota suelo H.
caseta 2.75
PC09 660389.169 4604230.134 589.382 Centro poste sefal - Cota suelo
PC10 661229.659 4604077.391 588.789 Esquina final muro-puerta - Cota suelo
PC11 661329.935 4604627.368 581.306 Esquina tapa registro - Cota suelo
PC12 659600.840 4606515.759 472.497 Esquina sefial horizontal - Cota suelo
PC13 659413.640 4608047.573 450.466 Esquina dado hormigén - Cota suelo
PC14 660398.496 4609455.672 370.486 Centro mojon - Cota suelo
PC15 660879.815 4609104.921 369.854 Esquina tapa registro - Cota suelo
PC16 661638.060 4608780.964 364.579 Esquina cambio color baldosas - Cota suelo
PC17 661654.450 4609004.835 357.528 Centro extremo de poste tumbado - Cota suelo
PC18 660536.505 4607442.391 415.156 Centro poste cartel - Cota suelo
PC19 660355.852 4606645.605 440.169 Centro piedra blanca - Cota suelo
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RESENAS

CONDUCCIONES LA MUELA (ZARAGOZA) E !@ E

RESENAS DE LOS PUNTOS DE APOYO

PC-01 ‘ 660788.225 4608009.091 391.545

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30 : . __! -)- S

(2=l E Centro tutor

Cota: Cota suelo

| Pto | FOTOGRAFIA
PC-02 ‘ | 660503.047 4607988.857 405.435

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Esquina cebreado

Cota: Cota suclo

FOTOGRAFIA
PC-03 660397.597 4607726.362 419.392

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Esquina seiial horizontal

Cota: Cota suelo

[ Pto | CROQUIS FOTOGRAFIA
PC-04 ’ 660630.116 4607631.608 411.839 V,

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Esquina alero caseta
Cota: Cota suelo H. alero +4.15

PC-05 ’ 661548.845 4605116.935 574.353 ] .
4l

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30 » ‘ v

Esquina tapa registro

Cota: Cota suelo

2
s
ol

-~
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CONDUCCION MUELA (ZARAGOZA) 2 !§ E
PC-06 661662.281 4604615.06 583.006

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Esquina pilar en final de muro

Cota: Cota suelo

PC-07 661362.48 4603964.703 587.263 —

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Esquina cambio color baldosas

Cota: Cota suelo

PC-08 660631.497 4603952.765 591.885

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Esquina caseta transformador
m Cota suelo H. caseta +2.75

g

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Centro poste sefial

Cota: Cota suelo

CROQUIS FOTOGRAFIA
PC-09 660389.169 4604230.134 589.382 I
| > 7 - 7

N CROQUIS FOTOGRAFIA
PC-10| 66129659 | 4604077.391 588.789 ]
2 r

b 35 R
Sist. Ref. ETRS89 Huso 30 §;

Esquina final muro-puerta
CET oo suco
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(of0] CCION MUELA (ZARAGOZA)
RESENAS DE LOS PUNTOS DE APOYO
PC-11 ‘ 661329.935 4604627.368 581.306 T
| A

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Esquina tapa registro

Cota

PC-12 659600.84 4606515.759 472.497 _
: #

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Esquina seiial horizontal

Cota: Cota suelo

PC-13 ‘ 659413.64 4608047.573 450.466

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Esquina dado hormigon

Cota: Cota suelo

PC-14 ‘ 660398.496 4609455.672 370.486

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Cota suelo

CROQUIS FOTOGRAFIA
PC-15 660879.815 4609104.921 369.854 N
o 1

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Esquina tapa registro

Cota: Cota suelo
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CONDUCCIONES LA MUELA (ZARAGOZA) 2 !@ E

RESENAS DE LOS PUNTOS DE AP

PC-16 661638.06 4608780.964 364.579 B =S

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Esquina cambio color baldosas

Cota Cota suelo

PC-17 661654.45 4609004.835 357.528 __

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Centro extremo de poste tumbado
Cota: Cota suelo

CROQUIS FOTOGRAFIA
PC-18 660536.505 4607442.391 415.156

o v‘—;ﬂ E—
Sist. Ref. ETRS89 Huso 30 A ;‘;,\, 5 P

Centro poste cartel
Cota: Cota suelo

PC-19 660355.852 4606645.605 440.169

Sist. Ref. ETRS89 Huso 30

Centro piedra blanca
m Cota suelo
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DATOS GPS
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1/8/24, 10:57 Informe topografico
Informe topografico
Nombre del trabajo Registros
Version 12.50
Unidades de distancia Metros
Unidades angulares Gons
Unids presion mmig
Unids temperatura Celsius
Sistema de lenadas (Trabajo)

Sistema UTM
Z.ona 30 North
Datum WGS 1984

Proyeccion
Proyeccion Mercator transversal universal
Lat origen 0°00'00.00000"N
Long origen 3°00'00.00000"0
Falso Este 500000.000
Falso Norte 0.000
Escala 0.99960000
Acimut Sur No
Coords cuadricula Incremento Norte-Este
Elipsoide Semieje mayor: 6378137.000 Achatamiento: 298.25722293

Ajuste local
[Tlpo ICuadricula I

Transformacion de datum
Tipo Siete pardmetros
Semieje mayor 6378137.000
Achatamiento 298.257223
Rotacién X 0°00'00.0000"
Rotadiéon Y 0°00'00.0000"
Rotacion Z 0°00'00.0000"
Translacion X 0.000
Transladon Y 0.000
Translacion Z 0.000
Escala 0.00000ppm
Ajuste vertical
|Archivo de geoide |[EGMosIGN
Datos de campo capturados

Correcciones
Acimut Sur No
Coords cuadricula Incremento Norte-Este
Declinacién magnética 0.00000
Distandias Terreno
Ajuste vedno No

Proyeccion
Proyecclén Mercator transversal universal
Lat origen 0°00'00.00000"N
Long origen 3°00'00.00000"0O
Falso Este 500000.000
Falso Norte 0.000
Escala 0.99960000
Elipsoide Semieje mayor: 6378137.000 Achatamiento: 298.25722293

Ajuste local
[Tlpo lCuadrlcula I

Transformacién de datum

'Tlpo |Siete parametros |
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1/8/24, 10:57 Informe topografico

Semieje mayor 6378137.000
Achatamiento 298.257223
Rotacién X 0°00°00.0000"
Rotadon Y 0°00°00.0000™
Rotacion Z 0°00'00.0000"
Translacion X 0.000
Translacion Y 0.000
Translacion Z 0.000
Escala 0.00000ppm

Ajuste vertical
Archivo de geoide [EGMOSIGN |

Sistema de coordenadas
Sistema UTM
Zona 30 North
Datum WGS 1984
Propiedades trabajo

Referencia
Descripdon
Operador
Notas ETRS89 Geoide IGN

Opciones mévil
Miscara 10 Mascara 6
elevacion PDOP

Opeiones movil
Mascara 10 Mascara 6
clevadon PDOP

Evento levantamiento

|Evcnlo levantamiento |M6vil iniciado |
[Punto  [PRS16192579974|Latitud  [41°3908.27722N|Longitud  [0°52:34.41760"CfAltura | 276.778|Codigo | |

Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Nuimero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000

Punto base
Punto PRS16192579974 :::::;: 0.000 | Tipo Corregido
Evento inicializacion: Obtenida

f;::‘"“ 2320[Segundos 385190 ::I';“ s Alwudlo] DPOde Tiempo real ﬁ‘l'::z‘:d - 1

Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Versién firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
Punto 3001|AX 2274.778|AY -16296.230|AZ -2652.638|Codigo 6340
:'n:';;: 1.700[Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.006|Prec vt 0011
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1/8/24, 10:57 Informe topografico
QC1 Satélites 14|PDOP 1.5|HDOP 0.7{VDOP 1.3
Posiciones
RMS 15.530( s 1|Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
Evento levantamiento
Evento levantamiento |Fina]izar levantamiento
Opciones movil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Opciones mévil
Miscara 10 Miscara 6
elevadén PDOP
Evento le iento
IEvento levantamiento IMéviI iniciado J
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Meétodo medicion Anterma Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | Mtura 0.000 | Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Obtenida
Semana - Tipo Tipo de « Contador
GPS 232 g 386264 inicializacion Al vuelo|, Tiemporeal | "= . 5
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
Punto 3002|AX 2300.447|AY -16217.955|AZ -2684.704| Codigo 6340
Altura § §
anténa 1.700|Tipo Sin corregir| Prec hz, 0.007|Prec vt 0.014
QC1 Satélites I5|PDOP 1.4|HDOP 0.7\ VDOP 1.2
Posiciones
P P
RMS 19319[ O ias 1|Desv tip (H) 2 Desv tip (V) ?
Evento inicializacién: Perdida
Semana = Tipo Tipo de 2 Contador
GPS 2320|Segundos 386312 \nidalizadén Al vuelo| lovantamiiéats Tiempo real| = e 5
Evento inicializacién: Obtenida
Semana 5 Tipo Tipo de v Contador
GPS 232 Segundos 386387 nicializadon Alymeloy Tiemporeal), i alizacion 6
Punto 3003 |AX 2323.320|AY -16171.418|AZ -2710.795| Codigo 6340
Altira 1.700|Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.009|Prec vt 0.016
antena
QC1 Satélites 15|PDOP 1.4|HDOP 0.7{VDOP 1.2
Posiciones
5
RMS 22731 iaiaE 1|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
Evento inicializacién: Perdida
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1/8/24, 10:57 Informe topografico
Semana & - Tipo Tipo de . Contador
GPS 20| Seg 386473 nidalizadén Aoy i Temporeally Foitracitn 9
Evento inicializaciéon: Obtenida
Semana ale ; Tipo Tipo de " Contador
GPS 220 Seg 386743 nicializacion Alodlol, i Tiemporeal ) 4 aizacion ¢
Evento le iento
IEvento levantamiento |Finalizar levantamiento I
Opciones movil
Mascara 10 Mascara 6
clevadon PDOP
Opciones movil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Evento levantamiento
|Evento levantamiento IMévil iniciado I
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicién Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.cje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | MUTa 0.000{Tipo Corregido
antena
Evento inicializacién: Obtenida
Semana Tipo Tipo de Contador
GPS 2320|Segundos 389773 i clalizacton Alvuelol vontamiento| 1o iy taizacion 13
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.c¢je horizontal 0.000
D.eje vertical 0.065
Punto 3004 [AX 2545.834|AY -15437.313|AZ -2950.929| Codigo 6340
Altura 1 ¥
tena 1.700|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.009|Prec vt 0014
QC1 Satélites 13|PDOP 1.5|HDOP 08{vbOoP 1.2
Posiciones
RMS 19.286 Cishdas 1|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) 2
Evento levantamiento
|Eveulo levantamiento IFi.nalizar levantamiento I
Opciones mévil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Opciones mévil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP
Evento levantamiento
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1/8/24, 10:57 Informe topografico
IEvcnm levantamiento ]Mévil iniciado
Receptor GNSS
Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974/ AlUra 0.000 | Tipo Corregido
antena
Evento inicializacion: Obtenid:
Semana g Tipo Tipo de . Contador
GPS 2320{Segundos 455352 inidalizacion Al vnelo|, s ore Tiempo real inicializacion 3
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Numero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.cje vertical 0.065
Punto 3005|AX 3124.339|AY -17584.134 [AZ -3514.254| Codigo 6340
i 1.900{Tipo Sin corregir(Prec hz. 0.011{Prec vt 0017
antena
QC1 Satélites 11{PDOP 1.6|HDOP 09|VDOP 14
Posicones
222 ?
RMS 22201 s 1| Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
Evento inicializacién: Perdida
Semana Tipo Tipo de : Contador
GPS 23 2 A55429), - otira et Al vuelo|, L Tiempo real inidalizacion 3
Evento inicializacién: Obtenida
Semana Tipo Tipo de . Contador
2
GPS 2320(Segundos 455514 inidalizadén Al vuelo| S Tiempo real Inldalizadén 4
Punto 3006|AX 3131.820(AY -17575.190(AZ -3523.074| Codigo 6400
Altura . .
et 1.700|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.007|Prec vt 0011
QC1 Satelites 11|PDOP 1.6|HDOP 0.9/ VDOP 14
Posiciones .
RMS 14.537) | - o 1{Desv tip (H) 7| Desv tip (V) ?
Punto 3007|AX 3141.927|AY -17565.390|AZ -3534.358| Codigo 6460
Altura 0 e
atitenia 1.700|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.010|Prec vt 0.015
QC1 Satélites 11|PDOP 1.6|HDOP 0.9/ VDOP 1.4
Posiciones
RMS 18.935 P 1|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
Punto 3008 |AX 3144.735|AY -17567.247|AZ -3537.133| Codigo 6310
Alir 1.700[Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.011|Prec vt 0016
antena
QC1 Satélites 11|PDOP 1.6|HDOP 09(VDOP 14
Posiciones
P
RMS 20.896] usadas 1{Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
Punto 3009|AX 3147.146|AY -17563.604 [AZ -3538.826| Codigo 6340
Altea 1.700|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.013|Prec vt 0.020
antena
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1/8/24, 10:57 Informe topografico
QC1 Satélites 11{PDOP 1.6|HDOP 09{VDOP 14
Posiciones
RMS 25142 e 1|Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
Punto 3010 (AX 3141.753|AY -17552.662|AZ -3533.989| Cadigo 6340
Allfiea 1.700|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.011|Prec vt 0018
QC1 Satélites 11{PDOP 1.6 |[HDOP 0.9/ VDOP 14
Posiciones
RMS 22383 i 1|Desv tip (H) ?{Desv tip (V) ?
Punto 3011|AX 3148.802(|AY -17544.315|AZ -3541.995|Codigo 6400
Altura 3 .
it 1.700|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.011|Prec vt 0.017
QC1 Satélites 10|PDOP 1.7|HDOP 0.9/ VDOP 14
Posiciones
2 2 2
RMS 1342 e 1{Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
Evento inicializacién: Perdida
Semana ” Tipo Tipo de é Contador
2
GPS 2320{Segundos 455742 inicializacion Al vuelo|; i Tiemporeal| "= " . 4
Evento inicializacion: Obtenida
Semana Tipo Tipo de . Contador
GPS 2320|Segundos 455748 |nidalizadén Al vuelo| levantainleiits Tiemporeal | " - 5
Evento inicializacion: Perdida
Semana Tipo Tipo de e Contador
2
GPS Z33)|segundos 453822}, i dalizacion Alypelo Tiemporeal), | salizacién 3
Evento inicializacién: Obtenida
Semana Tipo Tipo de 3 Contador
GPS 2320{Segundos 455836 Inicializacion Al vuelo] levantamlento Tiemporeal| . .~ 6
Evento inicializacion: Perdida
Semana Tipo Tipo de . Contador
GPS Z20|8eg 455837 i dalizacion Alvoelo), vantamiento|  TE™P° T2 datizacis 9
Evento inicializacién: Obtenida
Semana Tipo Tipo de ’ Contador
GPS 20| Segundon 133939, i dalizacion Alvuelol ontamiento|  1°™P° |\t aizadon 7
Punto 3012(AX 3161.336[AY -17516.910(AZ -3555.838|Codigo 6340
tre 1.700|Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.012|Prec vt 0.018
QC1 Satélites 11{PDOP 1.6|HDOP 0.9/ VDOP 14
Posiciones
2
RMS 23.283| s 1| Desv tip (H) 2 Desv tip (V) 2
Punto 3013|AX 3166.052|AY -17513.469 |AZ -3561.272| Codigo 6400
Altura 3 4
it 1.700|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.012|Prec vt 0018
QC1 Satélites 10{PDOP 1.7|HDOP 0.9/ VDOP 14
Posiciones
o N
RMS 22149 s 1|Desv tip (H) 2| Desv tip (V) ?
Evento inicializacion: Perdida
Semana i ke Tipo Tipo de G Contador
2
GPS =2 45605} dializacion Alvuelo), o vontamtento]  1°"P° ™ |inidializacis i
Evento inicializacién: Obtenida
Semana Tipo Tipo de & Contador
GPS 23 g 456071 inidalizadon Al vuelo| . Tiemporeal|, . . " i 8
Punto 3014 |AX 3178.661|AY -17486.073|AZ -3575.210|Codigo 6340
Altura : ¥
atian 1.700|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.013|Prec vt 0.020
QC1 Satélites 11{PDOP 1.6|HDOP 0.9/ VDOP 14
Posiciones
2 ? 2
RMS 25.606( - das 1|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
Punto 3015|AX 3182.968{AY -17482.660 |AZ -3580.131|Codigo 6400
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Resto en Apéndice: GPS Report/ Affected services

COORDENADAS

Punto Id Coord. X Coord. Y H Ortom Codigo
3001 660682.223 4609293.173 369.503 R. Saneamiento
3002 660761.827 4609254.904 366.298 R. Saneamiento
3003 660809.528 4609221.851 365.416 R. Saneamiento
3004 661554.486 4608920.313 362.050 R. Saneamiento
3005 659438.321 4608040.973 450.258 R. Saneamiento
3006 659447.655 4608029.730 450.066 R. Pluviales
3007 659457.974 4608014.934 449.990 Hidrante
3008 659456.259 4608010.933 450.272 R. Indeterminado
3009 659460.009 4608008.195 450.899 R. Saneamiento
3010 659470.679 4608015.767 449.924 R. Saneamiento
3011 659479.390 4608005.399 449.760 R. Pluviales
3012 659507.422 4607987.692 449.549 R. Saneamiento
3013 659511.109 4607980.622 449.417 R. Pluviales
3014 659539.137 4607962.795 449.200 R. Saneamiento
3015 659542.774 4607956.380 449.104 R. Pluviales
3016 659545.847 4607945.149 449.111 R. Indeterminado
3017 659553.286 4607941.208 449.010 Hidrante
3018 659565.408 4607942.554 448.938 R. Saneamiento
3019 659574.290 4607931.107 448.770 R. Pluviales
3020 659598.861 4607917.538 448.620 R. Saneamiento
3021 659601.963 4607901.084 448.758 R. Indeterminado
3022 659630.202 4607884.635 448.634 R. Indeterminado
3023 659633.962 4607885.479 448.541 R. Indeterminado
3024 659636.003 4607882.750 448.118 R. Indeterminado
3025 659657.631 4607871.281 446.788 R. Saneamiento
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Punto Id Coord. X Coord. Y H Ortom Codigo
3026 659659.448 4607865.017 446.480 R. Pluviales
3027 659660.921 4607857.361 446.266 R. Indeterminado
3028 659710.646 4607819.309 443.076 Hidrante
3029 659759.995 4607791.019 440.496 R. Saneamiento
3030 659761.980 4607786.192 440.231 R. Pluviales
3031 659798.986 4607761.315 438.155 R. Saneamiento
3032 659801.223 4607755.982 437.852 R. Pluviales
3033 659839.076 4607730.274 435.857 R. Saneamiento
3034 659840.910 4607725.223 435.689 R. Pluviales
3035 659845.503 4607709.757 435.633 R. Saneamiento
3036 659841.016 4607697.877 436.105 R. Saneamiento
3037 659841.017 4607697.878 436.092 R. Saneamiento
3038 659830.565 4607701.956 436.278 Hidrante
3039 659853.749 4607688.140 435.782 Hidrante
3040 659861.649 4607689.710 435.351 R. Telecomunicaciones
3041 659868.613 4607693.228 434.811 Hidrante
3042 659880.086 4607695.128 434.131 R. Pluviales
3043 659878.453 4607701.093 434.224 R. Saneamiento
3044 659861.261 4607705.392 434.999 R. Indeterminado
3045 659859.898 4607705.305 435.101 R. Abastecimiento
3046 659918.227 4607669.628 432.995 R. Saneamiento
3047 659920.135 4607664.043 432.832 R. Pluviales
3048 659924.061 4607654.161 432.811 Hidrante
3049 659957.452 4607638.981 431.909 R. Saneamiento
3050 659959.376 4607633.525 431.751 R. Pluviales
3051 659996.765 4607608.194 430.869 R. Saneamiento
3052 659998.573 4607603.338 430.752 R. Pluviales
3053 660017.639 4607581.635 430.281 Hidrante
3054 660036.417 4607577.257 429.805 R. Saneamiento
3055 660039.472 4607571.298 429.621 R. Pluviales
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Punto Id Coord. X Coord. Y H Ortom Codigo
3056 660075.924 4607547.472 428.725 R. Saneamiento
3057 660077.141 4607542.402 428.588 R. Pluviales
3058 660107.901 4607518.835 428.142 R. Pluviales
3059 660111.808 4607520.336 427.920 R. Saneamiento
3060 660098.876 4607503.604 429.003 R. Pluviales
3061 660099.526 4607497.947 429.276 R. Saneamiento
3062 660091.196 4607502.076 429.360 R. Abastecimiento
3063 660089.349 4607513.174 429.074 R. Telecomunicaciones
3064 659607.563 4606745.621 471.976 R. Saneamiento
3065 659606.869 4606750.688 471.866 R. Pluviales
3066 659635.236 4606787.635 471.354 R. Saneamiento
3067 659634.664 4606792.065 471.261 R. Pluviales
3068 659632.750 4606801.088 471.280 R. Telecomunicaciones
3069 659645.473 4606818.316 470.909 Hidrante
3070 659661.392 4606827.343 470.556 R. Saneamiento
3071 659662.197 4606833.995 470.371 R. Pluviales
3072 659674.987 4606859.687 469.522 R. Abastecimiento
3073 659688.438 4606869.088 469.065 R. Saneamiento
3074 659689.539 4606875.426 468.774 R. Pluviales
3075 659716.064 4606910.805 466.771 R. Saneamiento
3076 659717.380 4606917.148 466.397 R. Pluviales
3077 659743.574 4606952.411 463.918 R. Saneamiento
3078 659744.936 4606959.080 463.501 R. Pluviales
3079 659740.654 4606962.662 463.523 Hidrante
3080 659740.986 4606965.021 463.447 R. Telecomunicaciones
3081 659763.698 4606995.197 461.220 R. Indeterminado
3082 659762.520 4606996.498 461.296 R. Gas
3083 659761.381 4607001.621 461.159 R. Indeterminado
3084 659766.749 4607003.179 460.825 R. Indeterminado
3085 659763.743 4607008.816 461.063 R. Saneamiento
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Punto Id Coord. X Coord. Y H Ortom Codigo
3086 659770.816 4606993.809 461.097 R. Saneamiento
3087 659772.699 4607001.342 460.630 R. Pluviales
3088 659798.436 4607035.479 458.224 R. Saneamiento
3089 659799.590 4607042.452 457.813 R. Pluviales
3090 659826.040 4607077.248 455.404 R. Saneamiento
3091 659827.146 4607083.770 455.007 R. Pluviales
3092 659835.346 4607106.109 453.722 Hidrante
3093 659853.002 4607117.706 452.624 R. Saneamiento
3094 659855.140 4607126.369 452.037 R. Pluviales
3095 659871.351 4607162.430 449.979 R. Telecomunicaciones
3096 659880.361 4607159.322 449.875 R. Saneamiento
3097 659881.438 4607168.278 449.450 R. Pluviales
3098 659882.437 4607172.012 449.264 R. Indeterminado
3099 659887.385 4607182.860 448.660 R. Abastecimiento
3100 659906.626 4607200.092 447.293 R. Saneamiento
3101 659909.682 4607209.840 446.753 R. Pluviales
3102 659917.470 4607230.471 445.629 Hidrante
3103 659937.981 4607246.742 444.409 R. Saneamiento
3104 659937.765 4607251.422 444,166 R. Pluviales
3105 659965.429 4607288.356 441.851 R. Saneamiento
3106 659965.148 4607293.140 441.606 R. Pluviales
3107 659959.894 4607296.893 441.611 R. Telecomunicaciones
3108 659987.408 4607336.445 439.150 Hidrante
3109 659992.533 4607334.660 439.061 R. Pluviales
3110 659992.482 4607329.834 439.328 R. Saneamiento
3111 660020.510 4607370.866 436.809 R. Saneamiento
3112 660020.455 4607376.231 436.499 R. Pluviales
3113 660046.596 4607413.582 434.191 R. Saneamiento
3114 660046.762 4607419.332 433.887 R. Pluviales
3115 660047.136 4607432.303 433.375 R. Telecomunicaciones
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3116 660057.322 4607447.810 432.353 Hidrante
3117 660072.133 4607456.301 431.685 R. Saneamiento
3118 660072.371 4607461.606 431.399 R. Pluviales
3119 660691.759 4604062.750 592.383 R. Indeterminado
3120 660708.554 4604060.441 592.145 R. Indeterminado
3121 660733.392 4604063.106 591.934 R. Indeterminado
3122 661488.391 4605056.604 574.299 R. Saneamiento
3123 661469.891 4605032.437 576.250 R. Saneamiento
3124 661436.541 4604954.842 576.565 R. Saneamiento
3125 661436.100 4604921.243 576.466 R. Indeterminado
3126 661435.908 4604920.015 576.490 R. Indeterminado
3127 661431.517 4604919.783 576.512 R. Saneamiento
3128 661430.976 4604879.009 577.583 R. Saneamiento
3129 661434.774 4604878.208 577.618 R. Indeterminado
3130 661436.716 4604844.628 579.295 R. Saneamiento
3131 661459.617 4604778.325 580.979 R. Abastecimiento
3132 661461.801 4604774.611 580.833 R. Abastecimiento
3133 661464.248 4604777.779 580.846 R. Saneamiento
3134 661471.023 4604772.845 580.882 R. Indeterminado
3135 661507.276 4604710.836 580.251 R. Indeterminado
3136 661507.202 4604706.045 580.250 R. Saneamiento
3137 661532.224 4604663.535 581.575 R. Saneamiento
3138 661558.483 4604620.942 582.731 R. Saneamiento
3139 661570.311 4604607.759 583.065 R. Indeterminado
3140 661583.176 4604594.962 583.439 Hidrante
3141 661577.024 4604586.137 583.275 R. Saneamiento
3142 661573.052 4604588.537 583.453 R. Saneamiento
3143 661586.990 4604557.973 583.368 R. Saneamiento
3144 661589.129 4604530.774 583.244 R. Saneamiento
3145 661592.761 4604529.409 583.306 R. Saneamiento

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

199

AECOM



Anejo 4 — Cartografia y Topografia

Punto Id Coord. X Coord. Y H Ortom Codigo
3146 661594.010 4604503.701 583.382 R. Saneamiento
3147 661590.975 4604464.675 583.360 R. Saneamiento
3148 661581.515 4604425.636 583.454 R. Saneamiento
3149 661576.740 4604425.173 583.452 R. Indeterminado
3150 661573.652 4604415.671 583.743 R. Saneamiento
3151 661574.783 4604410.484 583.660 R. Saneamiento
3152 661585.970 4604414.829 583.803 Hidrante
3153 661566.663 4604391.568 584.017 R. Saneamiento
3154 661521.800 4604315.245 583.753 R. Saneamiento
3155 661516.153 4604321.230 583.704 R. Saneamiento
3156 661460.504 4604249.433 585.722 R. Indeterminado
3157 661453.923 4604245.477 585.999 Hidrante
3158 661454.419 4604242.090 585.967 R. Saneamiento
3159 661456.029 4604238.550 585.922 R. Saneamiento
3160 661433.120 4604207.323 587.016 R. Abastecimiento Dudoso
3161 661422.115 4604184.813 587.471 R. Abastecimiento Dudoso
3162 661410.001 4604180.169 587.868 R. Indeterminado
3163 661405.678 4604175.135 587.755 R. Indeterminado
3164 661405.279 4604178.341 587.908 Hidrante
3165 661406.801 4604170.855 587.745 R. Abastecimiento Dudoso
3166 661360.779 4604112.800 587.560 R. Indeterminado
3167 661361.492 4604108.449 587.594 R. Indeterminado
3168 661344.139 4604089.367 587.966 R. Abastecimiento
3169 661345.782 4604080.883 587.710 R. Indeterminado
3170 661331.662 4604066.420 587.823 R. Saneamiento
3171 661304.846 4604041.646 588.218 R. Saneamiento
3172 661289.512 4604030.631 588.491 R. Saneamiento
3173 661284.470 4604040.748 588.335 R. Saneamiento
3174 661300.010 4604027.632 588.460 Hidrante
3175 661448.719 4604773.206 580.967 R. Saneamiento

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

200

AECOM



Anejo 4 — Cartografia y Topografia

Punto Id Coord. X Coord. Y H Ortom Codigo
3176 661445.473 4604767.050 581.114 Hidrante
3177 661455.938 4604725.930 580.762 R. Saneamiento
3501 660442.017 4604082.378 589.456 R. Saneamiento
3502 660447.708 4604166.835 588.090 R. Saneamiento
3503 660446.230 4604167.902 588.193 R. Saneamiento
3504 660451.944 4604168.756 588.187 R. Indeterminado
3505 660452.947 4604167.421 588.149 R. Indeterminado
3506 660465.258 4604187.521 589.534 R. Saneamiento
3507 660488.276 4604039.698 591.101 R. Saneamiento
3508 660548.385 4604049.161 591.828 R. Saneamiento
3509 660544.905 4604049.721 591.468 R. Saneamiento
3510 660539.199 4604048.261 591.596 R. Saneamiento
3511 660663.716 4604047.104 592.349 R. Indeterminado
3512 660777.883 4604067.087 591.679 R. Saneamiento
3513 660823.303 4604075.354 591.227 R. Saneamiento
3514 660819.738 4604070.834 591.307 R. Saneamiento
3515 660869.323 4604073.389 590.513 R. Saneamiento
3516 660942.614 4604065.345 589.987 R. Saneamiento
3517 660941.478 4604061.726 590.039 R. Saneamiento
3518 660990.415 4604049.624 590.464 R. Abastecimiento
3519 661029.140 4604040.312 590.405 R. Abastecimiento
3520 660995.413 4604039.077 590.773 R. Saneamiento
3521 661072.656 4604033.394 590.193 R. Saneamiento
3522 661072.548 4604030.394 590.210 R. Saneamiento
3523 661129.915 4604015.635 589.631 R. Saneamiento
3524 661289.513 4604030.545 588.484 R. Saneamiento
3525 661304.792 4604041.607 588.268 R. Saneamiento
3526 661284.501 4604040.739 588.321 R. Saneamiento
3527 661331.681 4604066.403 587.846 R. Saneamiento
3528 661463.257 4604692.212 580.078 R. Saneamiento
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H Ortom

Codigo

3529

661461.263

4604683.106

579.868

R. Saneamiento

PreparedFor: Microsoft 7724 Spain, S.L.U.

202

AECOM



Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon

TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion
del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

PERFILES TRASVERSALES

DATOS GPS
1/8/24, 11:09 Informe topografico
Informe topografico
Nombre del trabajo Perfiles
Version 12.50
Unidades de distancia Metros
Unidades angulares Gons
Unids presion mmHg
Unids temperatura Celsius
Sistema de coordenadas (Trabajo)

Sistema UT™
Zona 30 North
Datum WGS 1984

Proyeccién
Proyeccion Mercator transversal universal
Lat origen 0°00'00.00000"N
Long origen 3°00'00.00000"0
Falso Este 500000.000
Falso Norte 0.000
Escala 0.99960000
Acimut Sur No
Coords cuadricula Incremento Norte-Este
Elipsoide Semieje mayor: 6378137.000 Achatamiento: 298.25722293

Ajuste local
[Tipo [Cuadricula

Transformacién de datum
Tipo Siete parametros
Semieje mayor 6378137.000
Achatamiento 298.257223
Rotacion X 0°00'00.0000"
Rotacion Y 0°00'00.0000"
Rotacion Z 0°00'00.0000"
Translacion X 0.000
Translacion Y 0.000
Translacion Z 0.000
Escala 0.00000ppm
Ajuste vertical
Archivo de geoide EGMOSIGN
Datos de campo capturados

Correcciones
Acimut Sur No
Coords cuadricula Incremento Norte-Este
Dedinacién magnética 0.00000
Distancias Terreno
Ajuste vecino No

Proyeccion
Proyeccion Mercator transversal universal
Lat origen 0°00'00.00000"N
Long origen 3°00'00.00000"0O
Falso Este 500000.000
Falso Norte 0.000
Escala 0.99960000
Elipsoide Semieje mayor: 6378137.000 Achatamiento: 298.25722293

Ajuste local
|Tlpo ICuad:icula

Transformacién de datum

Tipo Siete parametros
|Semieje mayor 6378137.000
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1/8/24, 11:09 Informe topogréafico

Achatamiento 298.257223
Rotacion X 0°00'00.0000"
Rotacion Y 0°00'00.0000"
Rotacion Z 0°00'00,0000"
Translacion X 0.000
Translacion Y 0.000
Translacién Z 0.000
Escala 0.00000ppm

Ajuste vertical
Archivo de geoide EGMOSIGN ]

Sistema de coordenadas
Sistema UT™
Zona 30 North
Datum WGS 1984
Propiedades trabajo

Referencia
Descripcion
Operador
Notas ETRS89 Geoide IGN

Opeiones movil
Miscara 10 Miscara %
clevadon PDOP

Opciones moévil
Mascara 10 Mascara 6
elevacion PDOP

Evento levantamiento

IEvenln levantamiento IM(wil iniciado I
[Punto PRS16192579974|Latitud  [41°39'08.27722"N|Longitud  [0°52'34.41760"0| Altura 276.778|Codigo | |
Receptor GNSS

Tipo receptor Desconocido
Numero de serie
Version firmware 0
Tipo de antena AdV Null Antenna
Método medicion Antenna Phase Center
Ajuste cinta métrica 0.000
D.eje horizontal 0.000
D.eje vertical 0.000
Punto base
Punto PRS16192579974 | 112 0.000|Tipo Corregidol
Evento inicializacién: Obtenida
f;P";’“’ 2320{Segundos 206747\ PO Al vuelo| 1P de Tiempo real| COMtAdOr 1
Receptor GNSS
Tipo receptor R6
Niimero de serie 4903163546
Version firmware 4.64
Tipo de antena R6 Internal
Método medicion Base del soporte de la antena
Ajuste dinta métrica 0.000
D.cje horizontal 0.000
D.cje vertical 0.065
Punto 2001 (AX 2300414|AY -16095.630|AZ -2693.051| Codigo 3040
Altura . £ .
antesia 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.012|Prec vt 0.018]
QC1 Satélites 14|PDOP 14|{HDOP 0.8/ VDOP 1.2
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Posiciones
RMS 26.675| o e 1{Desv tip (H) 2| Desv tip (V) ?
Punto 2002[AX 2304 255(AY -16083.744|AZ -2697.474| Codigo 3040
Altora 2.000Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.012|Prec vt 0.018
antena
QC1 Satélites 14|PDOP 14|HDOP 0.8{ VDOP 1.2
. Posiciones
RMS 25966 dsailas 1|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
Punto 2003|AX 2310.939|AY -16063.116 [AZ -2705.115|Codigo 3040
Altura 2,000/ Tipo Sin comresir| Prec biz. 0.011|Prec vt 0.016
antena
QC1 Satélites 14|ppoP 14{HDOP 0.8/ vbor 12
Posiciones
? ?
RMS 23254 \saiae 1|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
Punto 2004AX 2316.887[AY -16043.598[AZ 2711.963|Codigo 3040
Alacs 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.011|Prec vt 0.016
antena
QC1 Satélites 14{PDOP 14{HDOP 0.8/ vDbOP 12
Posiciones
2 2
RMS 23453 e 1|Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
Punto 2005/AX 2323.199|AY -16023.811[AZ -2718.830| Codigo 3040
Alture 2.000{Tipo Sin comregir|Prec hz. 0.010|Pree vt 0.014
antena
Qc1 Satdlites 14|PDOP 14{HDOP 0.8/ vDOP 12
Posiciones
o
RMS 21156 =0 1{Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
Punto 2006/AX 2329.780[AY -16003.541/|A7 -2726.031| Codigo 3040
Sllre 2.000|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.009 [Prec vt 0.012
antena
QC1 Satélites 14{PDOP 1.4{HDOP 0.8/ VDOP 12
Posiciones
"
RMS 18518[ "0 1{Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
Punto 2007|AX 2334 828[AY -15988.109|AZ -2731.702| Codigo 3040
Altura " 3
it 2.000|Tipo Sin corregir|Prec hz. 0.009 |Prec vt 0.013
QcC1 satélites 13|PDOP 1.6{HDOP 1.0|vDOP 13
Posiciones
2 i 2
RMS 16.906 i 1|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
Punto 2008[AX 2337.667|AY -15979.860(AZ -2735.033| Codigo 3040
Altura . 4
2
antenk 2.000|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.009|Prec vt 0.012]
QC1 Satélites 14|pDOP 14{HDOP 0.8/ vDOP 12
Posiclones
2 92
RMS 18514f >0 1{Desv tip (H) 7| Desv tip (V) ?
Punto 2009(AX 2339.917[AY -15973487(AZ 2737.118| Codigo 3040
Altara 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.009|Prec vt 0.013)
antena
QC1 Satélites 14|ppop 14{HDOP 0.8|vbop 12
Posiciones
3
RMS 19246 > o0 1{Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
Punto 2010/AX 2340 244 |AY -15972.383(AZ -2737.499| Codigo 3040
AN 5.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.011|Prec vt 0.015
antena
Qc1 Satélites 13{ppOP 1.5/HDOP 0.8/ vDOP 12
Posiciones
2 2
RMS 2309f 1{Desv tip (H) 2| Desv tip (V) 2
Punto 2011]AX 2341.411|AY -15969.219|AZ -2738.126| Codigo 3040
Altnea 6.000|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.010|Prec vt 0.014
QC1 Satélites 14|PDOP 14{HDOP 0.8/ VDOP 11
Posiciones
2 ?
RMS 20990 =~ O 1{Desv tip (H) 2| Desv tip (V) ?
Punto 2012[AX 2341 810[AY -15967.989|AZ -2738.569| Codigo 3040
altors 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.009|Prec vt 0.012
antena
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1/8/24, 11:09 Informe topogréafico
QC1 Satélites 14{PDOP 14|HDOP 0.8 VDOP 1.1
Posiciones
o 4
RMS 18.639) - as 1|Desv tip (H) 2| Desv tip (V) ?
Punto 2013|AX 2343.068(AY -15963.707|AZ -2740.422| Codigo 3040
Altura & : 3
it 2.000|Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.009{Prec vt 0.013
QC1 Satélites 14{PDOP 1.4 {HDOP 0.8| VDOP 1.1
Posiciones
RMS 20408| - ia 1|Desv tip (H) 2| Desv tip (V) ?
Punto 2014 |AX 2348.499|AY -15947 832|AZ -2745.953| Codigo 3040
AlITR 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.009 |Prec vt 0.012
antena
QC1 Satélites 13{PDOP 1.7|HDOP 1.0 VDOP 1.3
Posiciones
2
RMS 15.718) e 1|Desv tip (H) 2| Desv tip (V) ?
Punto 2015|AX 2354.208(AY -15931.182|AZ -2751.435|Codigo 3040
AN 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.008|Prec vt 0.011
antena
QC1 Satélites 14|PDOP 14|HDOP 0.8 VDOP 1.1
Posiciones
il .
RMS 17476 P 1|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
Punto 2016|AX 2360.168|AY -15914.345|AZ -2756.980| Codigo 3040
Al 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.008|Prec vt 0.013
antena
QC1 Satélites 13|PDOP 1.6|HDOP 0.9|VDOP 14
Posiciones
2 2 2
RMS 15.882! itiadia 1|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
Evento inicializacion: Perdida
Semana Tipo Tipo de " Contador
pores 2320|Segundos 207679| PO Al vuelo|  Pode Tiempo real PO 1
Evento inicializacion: Obtenida
S Tipo Tipo de " Contador
i 2320|Segundos 207716f 1 Alvuelo|, = @ tamient Tiemporeal|; |, . lizacion i
Evento inicializacién: Perdida
Semana Tipo Tipo de ; Contador
[(.‘-PS 2320(Segundos 207778, Al vuelo | R i Tiempo real Inidalizadén 2]
Evento inicializacion: Obtenida
f;",“s’"“ 2320|Segundos 208468 PO Al vuelo| T1P0 de Tiempo real| CORtAdOr 3
Punto 2017|AX 1642.603|AY -14830.387|AZ -1951.945|Codigo 3040
Altury 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.014|Prec vt 0.020
antena
QC1 Satélites 13|PDOP 1.6|HDOP 0.9/ VvDhOP 1.3
Posiciones
RMS 26.152f | -t 1|Desv tip (H) 2| Desy tip (V) 2
Punto 2018|AX 1651.891|AY -14828.011|AZ -1962.563| Codigo 3040
SUg 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0,014 |Prec vt 0.021
antena
QC1 Satélites 13|PDOP 1.6|HDOP 0.9|VDOP 13
Posiciones
2 2
RMS 26.968|  das 1|Desv tip (H) 2| Desv tip (V) ?
Punto 2019|AX 1659.795|AY -14825.922|AZ -1972.920| Codigo 3040
N 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.012|Prec vt 0.018
antena
QC1 Satélites 13|PDOP 1.6|HDOP 0.9/ VDOP 1.3
Posidiones 2
?
RMS 24.075 s adas 1|Desv tip (H) ?| Desv tip (V) ?
Punto 2020(AX 1666.538|AY -14824.034 [AZ -1981.723| Codigo 3040
Altura - 4
FEER 2.000{Tipo Sin corregir| Prec hz. 0.014|Prec vt 0.020
QC1 Satélites 13|PDOP 1.6|HDOP 0.9 VDOP 1.3
RMS 26.489|Posiciones 1|Desvy tip (H) 2| Desv tip (V) 2
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Resto en Apéndice: GPS Report/Cross Sections
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COORDENADAS

Punto Id Coord. X Coord. Y H Ortom Codigo
2001 660884.188 4609252.941 358.724 Cota
2002 660896.266 4609247.501 358.491 Cota
2003 660917.229 4609238.074 358.124 Cota
2004 660937.044 4609229.689 357.749 Cota
2005 660957.140 4609221.059 357.631 Cota
2006 660977.735 4609212.016 357.485 Cota
2007 660993.418 4609204.966 357.277 Cota
2008 661001.811 4609200.880 357.071 Cota
2009 661008.288 4609198.052 357.280 Cota
2010 661009.409 4609197.588 354.256 Cota
2011 661012.619 4609196.455 353.667 Cota
2012 661013.870 4609195.902 357.654 Cota
2013 661018.221 4609193.832 357.304 Cota
2014 661034.357 4609186.647 357.469 Cota
2015 661051.276 4609179.343 357.863 Cota
2016 661068.391 4609171.831 358.402 Cota
2017 662113.916 4610287.128 341.844 Cota
2018 662116.779 4610273.114 341.699 Cota
2019 662119.304 4610260.204 340.697 Cota
2020 662121.564 4610249.218 339.862 Cota
2021 662123.149 4610243.341 338.586 Camino
2022 662124.067 4610239.142 338.394 Camino
2023 662124.205 4610236.882 338.010 Cota
2024 662126.313 4610227.309 337.296 Cota
2025 662127.857 4610219.956 337.224 Cota
2026 662129.514 4610211.865 337.616 Cota
2027 662131.911 4610200.535 337.330 Cota
2028 662135.135 4610184.757 332.219 Cota
2029 662136.943 4610174.865 331.900 Cota
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Punto Id

Coord. X

Coord. Y

H Ortom

Codigo

2030

662138.160

4610169.237

332.076

Cota
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Plan de Interés General de Aragén para la Implantacion de la Region MSFT en Aragéon
TOMO II. 1. Documentacién Técnica del Ambito de actuacion

del Campus de La Muela, Zaragoza

Anejo 4 — Cartografia y Topografia

INVENTARIO DE OBRAS DE FABRICAY PASO INFERIOR

file:///D:/Proyectos Dropbox/Bernardo Barrera/TRABAJOS/2024-019/CAMPO-RAFA/01-INFORMES RTK BR/03 Estructuras/La Muela Informe E...

DATOS GPS
1/8/24,13:13 Informe topografico
Informe topografico
Nombre del trabajo Estructuras
Version 12.50
Unidades de distancia Metros
Unidades angulares Gons
Unids presion mmHg
Unids temperatura Celsius
Sistema de coordenadas (Trabajo)

Sistema UTM
Zona 30 North
Datum WGS 1984

Proyeccion
Proyeccion Mercator transversal universal
Lat origen 0°00'00.00000"N
Long origen 3°00'00.00000"0
Falso Este 500000.000
Falso Norte 0.000
Escala 0.99960000
Acimut Sur No
Coords cuadricula Incremento Norte-Este
Elipsoide Semieje mayor: 6378137.000 Achatamiento: 298.25722293

Ajuste local
Tipo Cuadricula

Transformacién de datum
Tipo S